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Safety Instructions

Before using this product, read the following safety instructions and follow all conventional

safety precautions. Read this manual carefully, and keep it properly.
Any operation not conforming to this manual may cause damage to this product.

Cautions

1.0Only authorized technicians can disassemble this product. Users are not recommended to
disassemble this product by themselves.

2.Use only the power adapter provided by the manufacturer for this product. Use of other
adapters may cause damage to this product.

3.Do not touch wires, sockets, or power adapter when your hands are wet.

4.Do not roll the curtain or body parts into the product drive wheel.

5.Keep this product away from cigarettes, lighters and other open flames.

6.Clean the product after charging.

7.Do not bend the wire excessively, or place heavy objects and sharp objects over the machi-
ne.

8.This product is intended for indoor use. Do not use it outdoors.

9.Do not sit on the product.

10.Do not use this product in a humid environment, such as the bathroom.

11.Before using this product, remove all vulnerable items (such as glasses and lamps) on the
ground, as well as articles that may entangle the edge brush and suction channel (such as
wires, paper, and curtains).

12.Do not place the product in a place where it is easy to fall off (such as tables and chairs).
13.Check carefully that the power adapter is connected with the socket before use; otherwise
the battery may be damaged.

14.To prevent tripping over the product, inform other members of the house when the produ-
ctis working.

15.When the dust box is full, empty the dust box before using this product.

16.The operating temperature of this product is 0°C to 40°C.

17.Do not use this product in a high temperature environment.

18.Remove the battery from the product before scrapping it.

19.When removing the battery, make sure that the product is disconnected from the power
supply.

20.Properly recycle the waste batteries.

Warnings

1.Use only the original rechargeable battery and docking station provided by the manufactu-
rer. Do not use non-rechargeable batteries. For battery specifications, see ,Product Specifi-
cations”.

2.Do not use the product in an environment with open flames or fragile products.

3.Do not use the product in an extremely hot (above 40°C) or extremely cold (below 0°C)
environment.

4.Keep the hair, clothes, fingers and other parts of the human body away from the opening or
operating parts of the product.

5.Do not use the product on wet or water-filled ground.

6.Do not use the product to vacuum any items that may block the product, such as stones
and waste paper.

7.Do not use the product to vacuum any flammable materials, such as gasoline and toner
used in printers or copying machines. Do not use the product in clean areas with flammable
materials.

8.Do not use the product to vacuum any burning items, such as cigarettes, matches, ashes
and other items that may cause fire.

9.Do not place any articles at the suction port. Do not use the product when the suction port
is blocked. Remove the dust, cotton wool and hair from the suction port fo ensure smooth air
circulation at the suction port.

10.Handle the power cord with care to avoid damage. Do not use the power cord to drag or
pull the product and its docking station, use the power cord as a handle, clamp the power
cord in the door gap, or pull the power cord at sharp corners. Do not run the product over
the power cord. Keep the power cord away from heat sources.

11.Do not use a damaged docking station.

12.Even if the product is severely damaged, do not burn the product, as the product battery
may explode.
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Product and Accessories
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Product Composition

Front view
Wi-Fi button Cover
On/P butt
n/Pause bu .on Laser head
Return to docking
station button
Omnidirectional Dust box button
lens
Rear view
Cliff sensor Charging electrode
Battery
Side brush
Charging electrode
Drive wheel Roller brush assembly

Dust box




Installation

Notes

1. Before starting the vacuum cleaner, clean up wires and sundries 2. Avoid using this product in the wading area; otherwise, the
scattered on the ground, and remove easy-to-fall, fragile, valuable fan may be damaged, affecting the performance of the vacuum
and potentially dangerous items. Avoid being entangled, jammed, cleaner.

dragged, or knocked down by the main unit; otherwise, personal
or property damage may be resulted.
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Installation

Download the Tesla Smart app, tap the plus (+) sign to add the home appliance, and select the 2.4 GHz Wi-Fi network. Enter the correct Wi-Fi name and password, and tap
Next to connect the vacuum cleaner to the Wi-Fi network. You can configure the Wi-Fi network using either of the following methods:

1. Wi-Fi fast connection: Press and hold the Wi-Fi button on the machine for 3s. The machine beeps and enters the EZ mode, and the Wi-Fi indicator blinks quickly. Then, you
can add the device and pair the device with the app.

When the app prompts that the connection is set up successfully, you can operate the machine in the app.
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2. Hotspot pairing: Press and hold the Wi-Fi button on the machine for 6s. The machine beeps every 3s. After the machine beeps twice, it enters the AP mode, and the
Wi-Fiindicator blinks slowly. Then, you can enter the correct Wi-Fi name and password, and tap Go to Connect. Select the SmartLife-XXXX hotspot without password. This
hotspot is created after the machine is connected to your Wi-Fi network. After the machine is connected to the hotspot, return to the Tesla Smart app. The app automatically
returns to the Connect your mobile phone to the device's hotspot screen. When the app prompts that the connection is set up successfully, you can operate the machine in
the app.
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Description of App Icons and Buttons

Icons and Descriptions

~ Entire house cleaning: The vacuum cleaner generates a map of the entire house through sensor scanning, and automatically plans the optimal cleaning path.
7 Configured zone cleaning: You can configure a zone in a certain place on the app map. Then, the vacuum cleaner will automatically move to the zone for
e

e

cleaning.

PIN' N GO: You can specify a point on the app map. Then, the vacuum cleaner will automatically move to the point,and clean the 1.6mx1.6m zone centered
on this point. You can click or drag on the map to set the target point.

Selected zone cleaning: After the vacuum cleaner generates a map of the entire house, you can select one or more zones for cleaning through the app.

Set a restricted zone for cleaning.

Return to docking station: When this icon is steady on, the vacuum cleaner automatically returns to the docking station for charging. When this icon blinks,
the vacuum cleaner stops returning to the docking station.

Scheduled mode: You can make a reservation to carry out a scheduled cleaning task in 24 hours within 7 days through the app.

Button

Description

Function

Function Description

Power button

Press this button to power on the machine.

Press and hold this button for 3s to power on the
machine

Press and hold this button to power off the machine.

Press and hold this button for 3s to power off the
machine.

Press this button to plan the cleaning path.

Press this button for 300m:s.

Press this button to pause.

Press this button for 300ms.

.Return to docking station” button

Press this button to return to the docking station.

Press this button for 300m:s.

Press this button during the ,return to docking station”

process to pause this process.
Wi-Fi fast connection
(EZ mode)

Press this button for 300m:s.

Wi-Fi button

Wi-Fi fast connection
(EZ mode)

Press and hold this button for 3s.

Hotspot pairing (AP mode)

Press and hold this button for 6s.




Dust Box, Water Tank, and Mopping Cloth Assembly

HEPA filter

Prefilter

Sheet metal of the
dust box

HEPA filter cover

Conductive shrapnel
of the dust box

Side cover of the
dust box

Signal indicator

SiDC connector

Charging electrode

HAuto Cleaning mode

Start/Pause

Time Scheduling
Settings

Water inlet

Water tank

Mopping cloth

Screen Display

Mode Switching

Direction Control

Clock Settings

Recharging



Preparations

Remove the protective strip
Before using the main unit, remove the protective strip from the main unit.




Charging the Main Unit

1. Place the docking station on the flat ground against
the wall. Do not place any articles 0.5m to the left and
right of the docking station and 1.5m in front of the
docking station.

2. Connect the docking station to the power supply.
3. Install the left and right side brushes.

4. Place the main unit on the docking station to charge
the main unit. During charging, the indicator blinks.
When charging is completed, the indicator is steady
on. It takes about 6.5 hours to fully charge the main
unit.

During the cleaning process, the main unit automatically checks its
power level. If the power is insufficient, the main unit activates the
.Return to docking station” mode, and automatically returns to the
docking station for charging.

Alternatively, you can tap the ,Return to docking station” button

in the app to activate the ,Return to docking station” mode of the
main unit.

Note:

Do not use the docking station in a highly reflective environment
such as the environment exposed to direct sunlight or with mirrors
nearby.

To ensure the normal working time of the main unit, fully charge
the main unit before use. The charging time is about 6.5 hours.

To ensure the safety of charging and prevent the damp cloth from damaging the floor, remove the water tank before charging the main unit.



Product Use/ Start cleaning

For different cleaning needs, this product has a variety of cleaning methods to choose from. Various cleaning methods can be activated through the robot, remote control or
APP.

Auto Cleaning
Applicable scenarios: The most commonly used cleaning method, the robot cleans the whole house in a Zig-zag path according to the actual home environment.

Setting method: In the shutdown state, long press the Power button (l) the robot indicator light is on to indicate that the device is turned on; Then short press the button

or click the remote control Auto Cleaning button the robot starts automatic cleaning.




Product Use/ Pause, Wake-up, Turn Off

Pause: When the robot is working, short press the Power button Q) on the robot or press the remote control Pause button ® and the robot will stop working.
Wake-up: If the robot is suspended cleaning for more than 10 minutes, it will automatically enter the sleep mode (all robot indicators are off]. You can first click the robot
Power button to wake up the robot, and then click the robot Power button (D or any key on the remote control or APP to restart the cleaning.

Turn Off: After the robot is suspended cleaning, long press the robot Power button Q) and the robot indicators are off, indicating that the robot has been shut down.

«After the robot is finished working, it is recommended not to turn it off to keep it in a charging state, so as to better carry out the next cleaning work.

Product Use/ Schedule Setting

A
Schedule Setting: Short press the remote control Schedule button @ to set the robot cleaning schedule time. Click @ and set the schedule time through the @@
N’/
button. After the time setting is completed, click @ the schedule is successful, and the robot will automatically clean at the schedule time every day.
Tips :
L)
Before setting schedule, you need to set the robot time through the remote control time setting button . Click and set the robot time through the
\'/
button. After the time setting is completed, click , and the time setting is successful.
Cleaning Intensity Switch
Applicable scenarios: The user adjusts the suction power or the water leakage speed of the water tank according to the home environment to achieve a suitable cleaning

&

effect.

Setting: Click the remote control cleaning intensity switch button @ to switch between energy saving/ standard/ Max, the suction power from large to small, and
the water leakage speed is from slow to fast.

Manual Control

Applicable scenarios: Suitable for manual cleaning.

Setting: Click the direction button <ﬁ" on the remote control to control the robot to move forward, backward and turn... etc.
'/




Use Instructions

Power on and off the machine

Tap and hold the Q) button to power on the machine. Then, the power indi-
cator is on, and the vacuum cleaner enters the standby state. When the vacuum
cleaner is in a static state, press and hold the (D button to power off the machi-
ne and stop the current cleaning task.

Tip: The vacuum cleaner in charging state cannot be powered off.

Start cleaning

Press the o button to start cleaning. Then, the vacuum cleaner dynamically
plans the cleaning route according to the map generated after scanning, and
completes cleaning of different zones one by one. In each zone, the vacuum clea-
ner first sweeps the floor along the wall, and then moves in zigzag mode to clean
the remaining part of the zone in an orderly and efficient manner.

Zone 1: Cleaned Zone 2: Cleaned

Zone 4: To be cleaned Zone 3: Cleaning

Tips:

«If the power is too low, the vacuum cleaner cannot start cleaning. Therefore,
charge the vacuum cleaner before starting it.

«Before cleaning, tidy up all kinds of wires on the ground (including the power cord
of the docking station). Otherwise, the vacuum cleaner may drag the wires while
cleaning, which may cause power failures of other electric appliance or damage to
items or wires.

+If the cleaning area is less than 2 square meters, the vacuum cleaner will clean the
area twice by default.

«If the power is insufficient in the cleaning process, the main unit will automatically
return to the docking station for charging. After the power is sufficient, the main unit
will automatically return to the interrupted point to continue cleaning (ensure that
you have enabled the resumable cleaning function).




Pause cleaning

If you need to add water to the water tank or wash the mopping cloth while the va-
cuum cleaner is working, press the (1) butfon to pause. You can press the (1) bu-
tton to continue cleaning, or press the O button to return to the docking station
and stop the current cleaning task.

Tip:
In pause state, if the vacuum cleaner returns to the docking station for charging,
the current cleaning task is stopped.

Enter the sleep mode

If no operation is performed in 10 minutes, the vacuum cleaner automatically en-
ters the sleep mode, and the power indicator blinks every several seconds. In sleep
mode, you can press any button to wake up the vacuum cleaner.

Tips:

*When the vacuum cleaner is being charged at the docking station, it cannot enter
the sleep mode.

«If the sleep time exceeds 12 hours, the vacuum cleaner automatically powers off

Charge the vacuum cleaner

Auto mode: After completing cleaning, the vacuum cleaner automatically returns
to the docking station for charging.

Manual mode: In pause state, you can press the  button to activate the ,Return
to docking station” mode.

When the vacuum cleaner is being charged, the power indicator blinks in bre-

athing manner.

Tip:

If the vacuum cleaner fails to find the docking station, it automatically returns to
the starting point. In this case, you need to manually put the vacuum cleaner back
to the docking station.

Faulty state

If the vacuum cleaner encounters a fault while working, the power indicator blinks
quickly in red, and a voice prompt is generated. For details about troubleshooting
method, see , Troubleshooting”.

Tips:

«In faulty state, if no operation is performed in 10 minutes, the vacuum cleaner
automatically enters the sleep mode.

«In faulty state, if the vacuum cleaner returns to the docking station for charging,
the current cleaning task is stopped.




Reset the Wi-Fi settings

If your mobile phone fails to connect to the vacuum cleaner due to reasons such
as change of router settings and password forgotten, re-pair the vacuum cleaner
with the mobile phone according to the Wi-Fi connection instructions.

Tip:

If the vacuum cleaner is in wait-to-connect state for more than 2 minutes, its Wi-Fi
function is automatically disabled. To reconnect the vacuum cleaner to your mobi-
le phone, reset the Wi-Fi settings.

PINN GO

You can use the mobile app to specify a target point on the map. The vacuum
cleaner will automatically plan the route and move to the specified point. If you
specify a target point in the app when the vacuum cleaner is in standby or pause
state, the vacuum cleaner will clean the 1.6mx1.6m square zone centered on this
point. After cleaning, the vacuum cleaner will automatically return to the starting
point and stop working.

Tip:
If you activate partial cleaning when the vacuum cleaner is in pause state, the

current cleaning task will be stopped.
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Set arestricted zone or virtual wall

You can use the mobile app to set a restricted zone or virtual wall. After the setting
is completed, the vacuum cleaner will not enter the restricted zone or cross the
virtual wall for cleaning.

Tips:

«Before using this function, you need to enable the map save mode for the va-
cuum cleaner in the mobile app.

«This function is only used to divide cleaning zones, but cannot be used to block
dangerous zones.

+If the vacuum cleaner is moved or there are significant changes in the home
environment, the map may become invalid and the settings of the virtual wall or
restricted zone may be lost.

Restricted

zone for

mopping
Virtual wall
Restricted !

zone for cleaning

Real-time map update Volume adjustment

Cleaning record viewing | Map management

Robot voice changing Firmware update

Robot positioning Robot status viewing

Tip:

The functions and details of the app may change slightly due to continuous deve-
lopment and upgrade of the app. The specific functions and details of the app are
subject to the actual version.



Selected zone cleaning Cleaning mode

You can use the mobile app to select one or more zones for cleaning. The vacuum You can use the mobile app to select the Energy saving, Standard, and Strong mode.
cleaner will clean one or more rooms based on the zone that you select on the The Standard mode is selected by default.
app map.

DND mode
Tips: During the Do-Not-Disturb (DND) period, the vacuum cleaner will not automatically
« Before using this function, you need to enable the map save mode for the va- continue cleaning or play the voice prompt. The power indicator dims. You can use
cuum cleaner in the mobile app, and the vacuum cleaner has already generated a the mobile app to disable the DND mode, or change the DND time range.

map for cleaning.

« After cleaning starts, the main unit may move to a place beyond the selected
zone. Make sure that you have cleared the obstacles on the ground around the
selected zone, which cannot be used for safety isolation.

Scheduled cleaning

You can use the mobile app to set the scheduled cleaning time. When the speci-
fied time arrives, the vacuum cleaner will automatically start cleaning, and return to
the docking station after it completes cleaning.

Configured zone cleaning
You can use the mobile app to configure a zone for cleaning. The vacuum cleaner
will start cleaning based on the zone that you plan in the mobile app.

Tip:

After cleaning starts, the main unit may move to a place beyond the configured
zone. Make sure that you have cleared the obstacles on the ground around the
configured zone, which cannot be used for safety isolation.




Using the Water Tank

» Do not use the mopping function on a carpet.
« After mopping the floor, empty the water tank in time and remove the cloth.

1. Add water. 3. Install the water tank assembly and
Start mopping the floor.

2. Install the cloth.




Parts Maintenance — Dust Box

Regular maintenance

To achieve the best cleaning effect, clean and maintain the main unit regularly ac-
cording to the table below. Determine the frequency of cleaning and maintenance

according to your use habits.

Recommended cleaning and maintenance frequency:

Component of the Main Unit

Cleaning Frequency

Replacement Frequency

Filter Every week Every 2 months
Roller brush Every week Every 6 to 12 months
Side brush Every month Every 3 to 6 months, or when it is obviously damaged

Roller brush cover

Every month

Every 3 to 6 months, or when the rubber silicon strip on
the roller brush cover is obviously damaged

Sensor Every month /
Charging electrode Every month /
Omnidirectional wheel Every month /




1. Press down the button on the dust box to remove the dust box. 4. Open the HEPA filter cover.

5. Take out the HEPA filter and prefilter. Tap the HEPA filter to remove
dust. Water washing is not recommended for the HEPA filter.

3. Dump the trash. 6. Wash the prefilter.
< .-
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7. Wipe the dust box clean with a cloth. Do not wash the dust box with water. A. Install the prefilter and HEPA filter back to the dust box.

Note: 1. Before installing filters, ensure that the prefilter and HEPA filter
are dry.

2. Do not expose the prefilter and HEPA filter to the sunlight.

B. Close the cover of the dust box, and install the dust box on the main
unit.

Note: Do not wash the dust box with water.

8. Dry the dust box and filter components, and keep them dry to ensure
their service life.

Note: It is recommended that you wash the prefilter every 15 to 30 days.
The maximum service life of the HEPA filter is 3 months.




Parts Maintenance - Water Tank and Mopping Cloth

1. Take out the water tank assembly. 4. Clean the mopping cloth.

2. Take out the mopping cloth. 5. Dry the mopping cloth.

3. Empty the water tank. 6. Dry or air dry the water tank.




Parts Maintenance - Roller Brush and Side Brush

1. Open the roller brush cover assembly. 3. Use a tool to clean the tangled hair.

2. Take out the roller brush shaft. 4. Clean the side brushes




Parts Maintenance - Charging electrode, anti-fall sensor, drive wheel
and omnidirectional wheel

1. Clean the charging electrode. 3. Clean the anti-fall sensor.

2. Clean the drive wheel and omnidirectional wheel.




Troubleshooting

If the vacuum cleaner encounters a fault while working, the power indicator blinks quickly in red, and a voice prompt is generated. In this case, rectify the fault by

referring to the table below.

Error Prompt

Solution

Error 1: Laser head is blocked or stuck, please check.

The laser ranging sensor is blocked or jammed by a foreign object. Remove the ob-
struction or foreign object. If the obstruction or foreign object cannot be removed,
move the main unit to a new position and then start it.

Error 2: Collision sensor get stuck,please check the collision sensor

The bumper is stuck. Tap the bumper for several times to remove the foreign object.
If there is no foreign object, move the main unit to a new position and then start it.

Error 3:Right wheel suspended, please remove the robot in a new place then start
again.

The wheel is suspended. Please move the main unit to a new position and then start
it.

Error 4: Anti-fall sensor is blocked,please check and clean anti-fall sensor.

The main unit is suspended. Please move the main unit to a new position and then
start it. This fault may occur when the cliff sensor is too dirty. Please wipe the cliff
sensor clean.

Error 5: Side brush is entangled, please clean the side brush.

The side brushes may be entangled with foreign objects. Please disassemble and
clean the side brushes.

Error 6:Right/left wheel is entangled, please clean the right/left wheel.

The wheel may be entangled with foreign objects. Please clean the wheel and start
the main unit again.

Error 7: The robot is trapped, please remove the robot

The main unit may be stuck. Please remove the obstacles around the main unit.

Error 8: Low battery, please charge..

The power is insufficient. Please charge the vacuum cleaner before using it.

Error 9:Charging problem. please check.

The battery temperature is too high or too low. Please wait and use the vacuum
cleaner after the battery temperature becomes normal.

Error 10: Wall sensor is blocked, please check

The wall sensor is covered by dust. Please wipe the wall sensor.

Error 11: Uneven floor,please remove the robot in a new place then start again.

It is detected that the main unit is filted upon startup. Please place the main unit on
an even ground and restart it.

Error 12: Top cover of laser is blocked or stuck, please check

The laser pressure sensor is pressed or stuck. Please move the vacuum cleaner to a
new position and then restart it.




Troubleshooting

Fault

Solution

Failed to power on the machine

The battery power is insufficient. Please use the vacuum cleaner after charging it on
the docking station.

The battery temperature is too high or too low. Please use the vacuum cleaner when
the ambient temperature is 0°C to 40°C.

Failed to charge the machine

The docking station is not connected to the power supply. Please make sure that
both ends of the docking station power cord are properly connected.

The docking station is not in proper contact with the main unit. Please clean the doc-
king station shrapnel and the charging contact of the main unit.

Check whether the docking station indicator is on.

Slow charging

When used in a high or low temperature environment, the main unit will automatica-
lly decrease the charging speed to extend the battery life.
The charging contact area may be dirty. Please clean the area with a dry cloth.

Failed to return to the docking station

There are too many obstacles around the docking station. Please place the docking
station in an open area.

The main unit is too far away from the docking station. Try to place the main unit near
the docking station.

Abnormal behavior

The vacuum cleaner is powered off and then on again.

There is abnormal noise during cleaning.

The roller brush, side brushes, or main wheel may be entangled with foreign objects.
Clean them after powering off the vacuum cleaner.

The omnidirectional wheel is covered by dust or is entangled during cleaning. It is
recommended that you use a screwdriver to pull it out and rinse it.

The cleaning performance is degraded, or ash is dropped.

The dust box is full. Clean the dust box.
The filter is blocked. Clean the filter.

The Wi-Fi network cannot be connected.

The Wi-Fi function is not activated. Reset the Wi-Fi connection, and try again.

The Wi-Fi signal is not good. Ensure that the main unit is located in a place with good
Wi-Fi signals.

The Wi-Fi connection is abnormal. Reset the Wi-Fi settings, download the mobile
app of the latest version, and try to connect to the Wi-Fi network again.

The Wi-Fi network suddenly cannot be connected. The family router settings may be
incorrect. In this case, contact the customer service for help.

Scheduled cleaning cannot be carried out.

The power is insufficient. Scheduled cleaning will be started only when the remaining
power is more than 20%.




Is any power consumed if the vacuum cleaner always stays at the docking station?

The power consumption is extremely low when the vacuum cleaner always stays at
the docking station. This helps to keep the battery in the best performance.

Is it necessary to charge the battery for 16 hours when the vacuum cleaner is used for
the first three times¢

The lithium battery does not have a memory effect. It can be used instantly after it is
fully charged. There is no need to wait 16 hours.

The mopping module does not output water or the water output is small.

Check whether there is any water in the water tank. Use the mobile app to set the
water output to the maximum value.
Install the mopping cloth and mop stand properly according to the manual.

The power is insufficient during cleaning. After the vacuum cleaner returns to the
docking station for charging, it does not continue cleaning.

Check whether the main unit is in DND mode. The vacuum cleaner will not continue
cleaning in DND mode.

The vacuum cleaner will not continue cleaning if the main unit is manually put back
to the docking station.

The vacuum cleaner cannot return to the docking station after partial cleaning or
after its position is moved.

The vacuum cleaner will re-generate a map after partial cleaning or after it is moved
far away.

If the main unit is far away from the docking station, the main unit may fail to return
to the docking station by itself. In this case, manually put the main unit back to the
docking station.

The vacuum cleaner misses some areas when cleaning.

The wall sensor or cliff sensor may get dirty. It is recommended that you wipe the
sensors using a soft dry cloth.




Product Specifications

Structure

Cleaning parameters

Main unit

Item Specification
Diameter 330 mm
Height 96 mm
Net weight 2.7 kg
Voltage 14.4V
Battery 3000 mAh rechargeable lithium battery
Dust box capacity 600 ml
Charging type Auto charging and manual charging

Cleaning mode

Entire house cleaning; Selected zone cleaning;
Configured zone cleaning; PIN N GO

Charging time

About 400 minutes

Cleaning time

About 150 minutes

Rated power (W)

30

Operating voltage (V)

14.4




Component Type

Hazardous Substance

Lead (Pb) and its com-

Mercury (Hg) and its

Cadmium (Cd) and its

Hexavalent chromium
(Cr{VI)) and its com-

Polybrominated biphe-

Polybrominateddiphe-

pounds compounds compounds pounds nyls (PBB) nylether (PBDE)

Plastic parts o o o o o o
Metal parts X o o o o o

Circuit module of the N
o o o o o o

main unit
Electronic component o o o ¢} o o
Battery o o o o o o
Power cord

(Metal part) X o o o o o

GB/T 26572.

o: [t means that the content of the hazardous substance in all homogeneous materials of the part is below the limit requirement specified in the currently valid edition of

X: It means that the content of the hazardous substance in at least one of the homogeneous materials of the component exceeds the limit requirement specified in the
currently valid edition of GB/T 26572. The content of the hazardous substance in the component is in the RoHS exemption list, and meet the environmental protection
requirements of the EU RoHS Directive.

Standard compliance: GB4706.1-2005 GB4706. 7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012




INFORMATION ABOUT DISPOSAL AND RECYCLING

This product is marked with the symbol for separate collection. The product must be disposed of in accordance with the regulations for disposal of electrical and electronic
equipment (Directive 2012/19/EU on waste electrical and electronic equipment). Disposal together with regular municipal waste is prohibited. Dispose of all electrical and
electronic products in accordance with all local and European regulations at the designated collection points which hold the appropriate authorisation and certification in
line with the local and legislative regulations. Correct disposal and recycling help to minimise impacts on the environment and human health. Further information regarding
disposal can be obtained from the vendor, authorised service centre or local authorities.

EU DECLARATION OF CONFORMITY
Hereby, Tesla Global Limited declares that the radio equipment type R530W is in compliance with EU directives. The full text of the EU declaration of conformity is available

at the following internet address: tsl.sh/doc

Connectivity: WIFI 802.15.4
Frequency band: 2.400 - 2.480 GHz
Max. radio-frequency power (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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Sicherheitshinweise

Vor dem Gebrauch dieses Produkts lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise durch und halten Sie alle Ublichen Sicherheitsmafsnahmen ein.
Lesen Sie dieses Benutzerhandbuch vorsichtig durch und bewahren Sie es zum spateren Gebrauch auf.
Die Nichtbeachtung dieses Benutzerhandbuchs kann zur Beschadigung des Produkts fGhren.

Hinweis

1.Dieses Produkt darf nur von autorisierten Technikern zerlegt werden. Die Benutzer sollten
nicht versuchen, das Produkt selbst zu zerlegen.

2.Benutzen Sie nur den Speiseadapter, der vom Hersteller dieses Produkts angeliefert wird.
Andere Adapter kdnnen das Produkt beschadigen.

3.Beriihren Sie die Kabel, Steckdosen oder den Speiseadapter nicht mit nassen Hénden.
4.Achten Sie darauf, dass in das Antriebsrad des Produkts die Gardinen nicht verwickelt wer-
den und dass darin keine Kdrperteile eingeklemmt werden.

5.Bewahren Sie das Produkt aufser der Reichweite der Zigaretten, der Feuerzeuge und ande-
rer Quellen der offenen Flamme auf.

6.Reinigen Sie das Produkt nach der Aufladung.

7.Biegen Sie das Kabel nicht und bringen Sie auf das Gerat keine schweren oder scharfen
Gegenstande an.

8.Dieses Produkt ist fur den Gebrauch im Innenraum bestimmt. Benutzen Sie es nicht
draufzen.

9.Setzen Sie sich auf das Produkt nicht.

10.Benutzen Sie das Produkt in keinem feuchten Umfeld, wie z. B. ein Badezimmer ist.
11.Vor dem Gebrauch des Produkts beseitigen Sie zerbrechliche Gegensténde (Glaser,
Lampen usw.) und Gegenstande, die sich um die Seitenbirste und um die Saugéffnung (z. B.
Kabel, Papiere, Gardinen usw.) aufwickeln kdnnen, von dem Fufsboden.

12.Bringen Sie das Produkt nicht auf die Stelle, woher es einfach fallen kénnten, (z. B. auf
Tische und Stuhle) an.

13.Uberpriifen Sie vor dem Gebrauch, ob der Speiseadapter zur Steckdose ordentlich an-
geschlossen ist, anderenfalls konnte es zur Beschadigung der Batterie kommen.

14.Machen Sie Gbrige Haushaltsmitglieder aufmerksam, dass das Produkt arbeitet, damit sie
dariber unglicklicherweise nicht stolpern.

15.Wenn der Staubbehélter voll ist, entleeren Sie ihn vor dem nachsten Gebrauch des Pro-
dukts.

16.Die Betriebstemperatur der Batterie liegt im Bereich von 0 °C bis 40 °C.

17 Benutzen Sie das Produkt in dem Umfeld mit hohen Temperaturen nicht.

18.Vor der Entsorgung des Produkts nehmen Sie die Batterien heraus.

19.Vergewissern Sie sich vor dem Herausnehmen der Batterie, dass das Produkt von der
Speisequelle abgetrennt ist.

20.Recyceln Sie die Gebrauchtbatterien ordentlich.

Warnung

1.Benutzen Sie nur wiederaufladbare Originalbatterien und Ladestation, die von dem Herste-
ller geliefert werden. Benutzen Sie keine nichtwiederaufladbaren Batterien. Die Spezifikatio-
nen der Batterie finden Sie in der Sektion ,Produktspezifikation”.

2.Benutzen Sie das Produkt nicht im Umfeld, wo sich die Quelle eines offenen Feuers oder
zerbrechliche Gegenstande befinden.

3.Benutzen Sie das Produkt im Umfeld mit extrem hohen (iber 40 °C) oder extrem niedrigen
(unter O °C) Temperaturen nicht.

4.Halten Sie die Haare, die Bekleidung, die Finger und alle anderen Korperteile aufserhalb der
Reichweite der Offnungen und der beweglichen Teile des Staubsauger-Roboters.
5.Benutzen Sie das Produkt auf dem nassen Fufzboden oder auf dem Fufsboden nicht, auf der
eine grofse Wassermenge vergossen ist.

6.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der Gegensténde nicht, die es blockieren kdnnten,
wie kleine Steine und Abfallpapiere sind.

7.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der brennbaren Materialien nicht, wie das Benzin
oder Tinten aus Druckern und Kopiermaschinen sind. Benutzen Sie das Produkt zur Reinigung
des Raums nicht, wo sich brennbare Materialien befinden.

8.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der brennenden Gegenstande nicht, wie Zigaretten,
Streichhdlzer, Asche usw. sind, welche die Entstehung eines Brands verursachen kénnten.
9.Legen Sie in die Saugdffnung keine Gegenstande ein. Benutzen Sie das Produkt nicht,
wenn die Saugdffnung blockiert ist. Beseitigen Sie von der Saugdffnung den Staub, die Watte
und die Haare, Sie sichern so eine kontinuierliche Luftzirkulation durch die Saugsffnung ab.
10.Manipulieren Sie mit dem Speisekabel vorsichtig, damit Sie es nicht beschédigen. Benut-
zen Sie das Speisekabel zum Ziehen des Produkts oder der Ladestation nicht, tragen Sie das
Produkt an dem Speisekabel nicht, klemmen Sie das Speisekabel in die Tur nicht und fihren
sie es an den scharfen Kanten und Ecken nicht. Verhindern Sie, dass das Produkt Gber den
Speiseadapter Uberfshrt. Halten Sie den Speiseadapter auferhalb der Reichweite der War-
mequellen.

11.Benutzen Sie die Ladestation nicht, wenn sie beschadigt ist.

12.Werfen Sie das Produkt nicht ins Feuer, auch wenn es schwerwiegend beschadigt wére,
weil die Batterie des Produkts explodieren kann.
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Produkt und dessen Zubehor
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F==>

Wasserbehalter

Staubbehélter

Seitenburste (2 Sets) Benutzerhandbuch
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Produktzusammensetzung

Frontansicht

Gehsuse

Wi-Fi-Netz-Taste
Einschalten/Pause-Taste

Taste zur Riickkehr
in die Ladestation

Laserkopf

Allrichtungsobjektiv Taste des Staubbehslters

Riickansicht

Ladeelektrode

Sensor gegen Absturz

Allrichtungsrad

Seitenbiirste

Batterie

Antriebsrad

Baugruppe der Rollenburste

Staubbehélter




Installation

Anmerkungen

1. Vor der Ingangsetzung des Staubsauger-Roboters beseitigen
Sie Kabel und geringfugige auf dem Fufzboden herumliegende
Gegenstande und instabile, zerbrechliche, wertvolle und potentiell
gefshrliche Gegensténde. Verhindern Sie, dass sich der Staubsau-
ger verwickelt, verklemmt und dass er hinter sich etwas zieht oder
etwas umkippt, anderenfalls kann es zur Verletzung der Personen
oder zur Beschadigung des Vermogens kommen.

2. Benutzen Sie das Produkt im feuchten Umfeld nicht, ande-
renfalls kann es zur Beschddigung des Lufters und zur folgenden
Herabsetzung der Leistung des Staubsauger-Roboters kommen.

4 '




Installation

Laden Sie die App Tesla Smart herunter, klicken Sie auf das Symbol ,+”, figen Sie das Hausgerat hinzu und wéhlen Sie das 2,4GHz Wi-Fi-Netz aus. Geben Sie den Namen
und das Passwort des Wi-Fi-Netzes ein, klicken Sie auf ,Next” (,N&chste”) und schliefzen Sie den Staubsauger an das Wi-Fi-Netz an. Sie kdnnen das Wi-Fi-Netz auf eine der
folgenden Weisen konfigurieren:

1. Schneller Anschluss an das Wi-Fi-Netz: Dricken Sie und halten Sie die Wi-Fi-Netz-Taste fur 3 Sekunden. Das Gerét piepst, es wechselt in den Modus EZ und die Kontro-
llleuchte des Wi-Fi-Netzes beginnt schnell zu blinken. Nachfolgend kénnen Sie das Gerat hinzufigen und es mit der App paaren.

Sobald die Nachricht Gber den erfolgreichen Anschluss erscheint, konnen Sie das Gerat mittels der App betdtigen.

2. Paaren mit Hilfe des Hotspots: Driicken Sie und halten Sie die Wi-Fi-Netz-Taste fur 6 Sekunden. Das Gerst piepst alle 3 Sekunden. Nachdem das Gerat zweimal piepst,
wechselt es in den Modus AP und die Kontrollleuchte des Wi-Fi-Netzes beginnt langsam zu blinken. Der Modus des Paarens in der App ist jetzt von dem Modus EZ in den
Modus AP umzuschalten. Nachfolgend kdnnen Sie den Namen und das Passwort des Wi-Fi-Netzes eingeben und auf ,Go to Connect” (,Zum Anschluss gehen”) klicken.
Wahlen Sie den Hotspot SmartLife-XXXX ohne Passwort aus. Dieser Hotspot wird nach dem Anschluss des Gerats an Ihr Wi-Fi-Netz gebildet. Nach dem Anschluss des Ge-
réts an den Hotspot kehren Sie in die App Tesla Smart zurtick. Die App lenkt Sie auf den Bildschirm mit der Nachricht ,Connect your mobile phone to the device's hotspot”
(.Das Mobiltelefon zum Hotspot des Gerats anschlieien”) automatisch um. Sobald die Nachricht tber den erfolgreichen Anschluss erscheint, kénnen Sie das Gerat mittels
der App betdtigen.

Beschreibung der Bildzeichen und Tasten der App

Bildzeichen und Beschreibungen

Reinigung des ganzen Haushalts: Der Staubsauger-Roboter scannt mit Hilfe der Sensoren und generiert nachfolgend die Raumkarte des ganzen Haushalts
und plant automatisch die optimale Reinigungstrecke.

;.}-

Reinigung einer bestimmten Zone: Sie konnen auf der Raumkarte der App eine Reinigungszone einer bestimmten Stelle einstellen. Der Staubsauger-Roboter
verschiebt sich nachfolgend automatisch auf die jeweilige Stelle und er reinigt sie.

PIN'N GO (Reinigung vor Ort]: Sie kénnen eine konkrete Stelle auf der Raumkarte der App bestimmen. Der Staubsauger-Roboter verschiebt sich nachfol-
gend auf die bestimmte Stelle und um diese Stelle herum reinigt er den Raum mit der Gréfe von 1,6 x 1,6 m. Durch ein Klicken oder durch das Uberziehen auf
der Raumkarte stellen Sie den Zielpunkt ein.

Reinigung der ausgewshlten Zonen: Nachdem der Staubsauger die Raumkarte des ganzen Haushaltes generiert, konnen Sie in der App eine Zone oder me-
hrere Zonen auswahlen, die Sie réumen wollen.

"] ©

Stellen Sie die ausgeschlossene Zone der Reinigung ein.

s
.
.
-

i

.
.
.
-

Ruckkehr in die Ladestation: Wenn dieses Bildzeichen leuchtet, kehrt der Staubsauger-Roboter in die Ladestation automatisch zuriick, damit er sich aufladt.
Wenn dieses Bildzeichen blinkt, unterbricht der Staubsauger-Roboter die Rickkehr in die Ladestation.

Modus der geplanten Reinigung: Mittels der App kdnnen Sie die Reinigung jederzeit am Tag bis fur 7 Tage im Voraus planen.

© O




Taste

Beschreibung

Betatigungstasten

Funktionsbeschreibung

Einspeisung-Taste

Durch das Driicken dieser Taste schalten Sie das Gerat
ein.

Durch das Driicken und Halten dieser Taste fiir die
Dauer von 3 Sekunden schalten Sie das Gerét ein.

Durch das Driicken und Halten dieser Taste schalten
Sie das Gerat aus.

Durch das Driicken und Halten dieser Taste fir die
Dauer von 3 Sekunden schalten Sie das Gerat aus.

Durch das Dricken dieser Taste planen Sie die Reini-
gungsstrecke.

Driicken Sie die Taste

Durch das Driicken dieser Taste halten Sie das Gerat
an.

Driicken Sie die Taste

Taste zur Riickkehr in die Ladestation

Durch das Driicken dieser Taste senden Sie den Staub-
sauger-Roboter in die Ladestation zurtick.

Driicken Sie die Taste

Durch das Driicken dieser Taste wahrend der Riickkehr
des Staubsauger-Roboters in die Ladestation halten
Sie ihn an.

Driicken Sie die Taste

Wi-Fi-Netz-Taste

Schneller Anschluss an das Wi-Fi-Netz (Modus EZ)

Driicken Sie und halten Sie diese Taste fiir
3 Sekunden.

Paaren mit Hilfe des Hotspots (Modus AP)

Driicken Sie und halten Sie diese Taste fiir
6 Sekunden.




Dust Box, Water Tank, and Mopping Cloth Assembly
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Vorbereitung

Beseitigen Sie das Schutzband
Vor dem Gebrauch der Haupteinheit beseitigen Sie darauf das Schutzband.




Aufladung der Haupteinheit

Bringen Sie die Ladestation auf den ebenen Fufsboden an die Wand an.
Bringen Sie in den Raum mit der Grofse von 0,5 m an den Seiten und 1,5 m
vor der Ladestation keine Gegensténde an.

2. Schliefsen Sie die Ladestation an die Speisequelle an.
3. Installieren Sie die linke und rechte Seitenburste.

4. Bringen Sie die Haupteinheit in die Ladestation an und lasse Sie sie
aufladen.

Die Kontrollleuchte blinkt wahrend der Aufladung.

Sobald die Aufladung abgeschlossen ist, hort die Kontrollleuchte auf zu
leuchten. Die volle Aufladung der Haupteinheit dauert ca. 6,5 Stunden.

Wahrend der Reinigung kontrolliert die Haupteinheit automatisch
das Ladeniveau. Wenn die Batterie beginnt sich zu entladen, akfivi-
ert die Haupteinheit den Modus ,Rickkehr in die Ladestation” und
sie kehrt in die Ladestation automatisch zurick um aufzuladen.
Oder Sie kénnen die Taste zur Rickkehr in die Ladestation in der
App dricken und so den Modus ,Ruckkehr in die Ladestation”
manuell aktivieren.

Anmerkung:

Sichern Sie ab, dass sich die Ladestation auferhalb der Reichweite
des direkten Sonnenlichts und der Reflexgegenstande, z. B. der
Spiegel, befindet.

Vor dem Gebrauch lassen Sie die Haupteinheit voll aufladen, Sie
sichern so die Standardbetriebsdauer des

Geréts ab. Die Aufladung dauert ca. 6,5 Stunden.

Vor der Aufladung der Haupteinheit nehmen Sie den Wasserbe-
hélter heraus, Sie sichern so den sicheren Ablauf der Aufladung
ab und verhindern die unerwiinschte

Beschadigung.



Benutzung des Produkts / Start der Reinigung

Verschiedene Moglichkeiten der Reinigung kénnen Sie mit Hilfe des Staubsauger-Roboters, der Fernbedienung oder der App eingeben.

Automatischer Modus
Benutzung: Der am haufigsten benutzte Reinigungsmodus, bei dem der Staubsauger-Roboter den ganzen Haushalt auf der Strecke in der Form des Buchstaben S aufraumt.

Einstellung: Wenn der Staubsauger-Roboter ausgeschaltet ist, driicken Sie die Einspeisung-Taste so lange,, Q) bis die Kontrollleuchte aufleuchtet, was bedeutet, dass
das Gerét eingeschaltet ist. Dricken Sie nachfolgend kurz die Taste oder klicken Sie auf die Taste des automatischen Modus @ auf der Fernbedienung und der

Staubsauger beginnt die Reinigung automatisch.




Benutzung des Produkts / Pause, Erweckung, Ausschalten

Pause: Wenn Sie die Einspeisung-Taste Q) auf dem arbeitenden Staubsauger-Roboters kurz driicken oder wenn Sie die Pause-Taste ® auf der Fernbedienung driic-
ken, hort der Staubsauger auf zu arbeiten.

Erweckung: Nach dem Stillstand von mehr als 10 Minuten wechselt der Staubsauger-Roboter automatisch in den Schlafmodus und alle Kontrollleuchten erléschen. Wenn
Sie den Staubsauger erneut erwecken wollen, dricken Sie die Einspeisung-Taste (') auf dem Staubsauger und dann driicken Sie die Einspeisung-Taste (') oder
irgendwelche andere Taste auf der Fernbedienung oder in der App, wodurch Sie die Reinigung starten.

Ausschalten: Nach der Beendigung der Reinigung driicken Sie lange die Einspeisung-Taste Q) auf dem Staubsauger-Roboter und die Kontrollleuchten des Staubsau-
ger-Roboters erléschen, was bedeutet, dass der Staubsauger ausgeschaltet wurde.

« Wir empfehlen, den Staubsauger-Roboter nach der Beendigung der Reinigung im eingeschalteten Zustand zu lassen, damit er sich aufladen kénnte und damit er die
nachste Reinigung nachfolgend besser durchfihrt.

Benutzung des Produkts / Einstellung der geplanten Reinigung

Einstellung der geplanten Reinigung: Wenn Sie die Reinigung planen wollen, dricken Sie kurz die Taste der geplanten Reinigung ® auf der Fernbedienung.

Klicken Sie auf @ und mit Hilfe der Taste \@; stellen Sie die Zeit der geplanten Reinigung ein. Nach der Beendigung der Zeiteinstellung klicken Sie auf ,
wodurch Sie die Einstellung abschliezen, und der S‘raubsauger—Robo‘rer réumt nachfolgend jeden Tag in der gegebenen Zeit auf.

Anmerkungen:

Vor der Einstellung der geplan‘ren Reinigung ist es notig, d|e Zeit des Staubsauger-Roboters mit Hilfe der Taste der Einstellung der Zeit .auf der Fernbedienung einzus-
tellen. Klicken Sie auf und mit Hilfe der Taste stellen Sie die Zeit des Staubsaugers ein. Zur Zeiteinstellung klicken Sie auf die Taste ,.wodurch Sie
die Einstellung abschliefgen. A5

Umschaltung der Reinigungsintensitst

Benutzung: Der Benutzer kann die Saugleistung oder die Geschwindigkeit des Wasserdurchflusses aus dem Wasserbehslter in der Abhangigkeit von dem Umfeld des
Haushalts so anpassen, dass das erforderte Ergebnis der Reinigung abgesichert wird.

Einstellung: Falls Sie zwischen dem Spar-/iblichen/maximalen Modus (hohe/niedrige Saugleistung und langsamer/schneller Wasserdurchfluss) umschalten wollen, klicken
Sie auf die Taste zur Umschaltung der Reinigungsintensitat auf der Fernbedienung

Manuelle Betstigung

Benutzung: Manuelle Betstigung der Bewegung des Staubsauger-Roboters und der Reinigung.

Einstellung: Falls Sie die Bewegung des Staubsauger-Roboters (vorwérts, rickwérts, in die Seiten usw.) steuern wollen, driicken Sie die Richtungstaste B auf der
Fernbedienung.




Gebrauchshinweise

Einschalten und Ausschalten des Staubsauger-Roboters

Wenn Sie den Staubsauger-Roboter einschalten wollen, dricken und halten Sie
die Taste Q) Es leuchtet die Kontrollleuchte der Einspeisung auf und der Staub-
sauger wechselt in den Bereitschaftsmodus. Durch das Driicken der Taste (l) des
angehaltenen Staubsauger-Roboters schalten Sie das Gerat aus und Sie beenden
die verlaufende Reinigung.

Anmerkung: Ein sich aufladender Staubsauger-Roboter kann nicht ausgeschaltet
werden.

Start der Reinigung

Durch das Dricken der Taste (D starten sie die Reinigung. Der Staubsauger-
-Roboter plant dann nach der generierten Raumkarte die Reinigungsstrecke und
réumt die einzelnen Haushaltszonen schrittweise auf. Der Staubsauger saugt in
jeder Zone den Fuftboden entlang der Wande und nachfolgend rdumt er mit den
Bewegungen in der Form des Buchstabens S die tbrige Flche grindlich und
effektiv auf.

Zone 1: Aufgerdumt Zone 2: Aufgersumt

Zone 4: Es wird aufgerdumt Zone 3: Es erfolgt die Reinigung

Anmerkungen:

« Wenn die Batterie des Staubsauger-Roboters ausgeladen ist, kann der Staubsau-
ger die Reinigung nicht aufnehmen. Deshalb lassen Sie den Staubsauger vor der
Reinigung aufladen.

« Vor der Reinigung réumen Sie vom Fuboden alle Kabel (einschliefzlich des Spei-
sekabels der Ladestation) ab. Anderenfalls kann der Staubsauger-Roboter die Kabel
aufwickeln und so andere Stromgeréste von der Einspeisung abtrennen oder die
Gegenstande oder Kabel beschadigen.

» Falls die zur Reinigung bestimmte Flache kleiner als 2 m2 ist, reinigt der Staubsau-
ger diese Flche zweimal (Ausgangseinstellung).

» Wenn die Batterie des Staubsauger-Roboters wahrend der Reinigung beginnt sich
auszuladen, kehrt der Staubsauger in die Ladestation automatisch zuriick, damit er
sich aufladt. Sobald die Batterie genigend aufgeladen ist, kehrt der Staubsauger
automatisch auf die Stelle zurick, wo er die Reinigung unterbrochen hat, und er
beendet sie (sichern Sie ab, dass die Funktion der Erneuerung der Reinigung erlaubt

wird).




Anhalten der Reinigung

Wenn Sie wahrend der Reinigung das Wasser in den Wasserbehalter nachfillen
mussen oder wenn Sie das Mopptuch waschen missen, driicken Sie die Taste (1)
wodurch Sie den Staubsauger-Roboter anhalten. Wenn Sie wollen, dass der
Staubsauger das Aufréumen fortsetzt, driicken Sie die Taste (1), oder driicken
Sie die Taste U wodurch Sie die verlaufende Reinigung beenden und den
Staubsauger-Roboter in die Ladestation zuriick senden.

Anmerkung:
Wenn der angehaltene Staubsauger-Roboter in die Ladestation zuriickkehrt, damit
er sich aufladt, wird die verlaufende Reinigung aufgehoben.

Ubergang in den Schlafmodus

Nach dem Stillstand von 10 Minuten wechselt der Staubsauger-Roboter automa-
tisch in den Schlafmodus (die Kontrollleuchte der Einspeisung blinkt regelméfig).
Wenn Sie den Staubsauger erneut erwecken wollen, dricken Sie eine beliebige
Taste.

Anmerkungen:

+Der sich aufladende Staubsauger kann in den Schlafmodus nicht wechseln.
«Nach 12 Stunden im Schlafmodus wird der Staubsauger automatisch ausgeschal-
fet.

Laden Sie den Staubsauger auf.

Automatischer Modus: Nach der Beendigung der Reinigung kehrt der Staubsau-
ger-Roboter in die Ladestation automatisch zuriick, damit er sich aufladt.
Manueller Modus: Wenn Sie den angehaltenen Staubsauger-Roboter in die La-
destation zuriicksenden wollen, driicken Sie die Taste

Die Kontrollleuchte der Einspeisung des sich aufladenden Staubsaugers pulsiert
langsam.

Anmerkung:

Wenn es den Staubsauger-Roboter nicht gelingt, die Ladestation zu finden, kehrt
er in die Ausgangsposition automatisch zuriick. In diesem Fall ist es nétig, den
Staubsauger in die Ladestation manuell anzubringen.

Stérung

Wenn der Staubsauger-Roboter wéhrend der Reinigung eine Stérung aufzeichnet,
beginnt die Kontrollleuchte der Einspeisung, schnell rot zu blinken, und Sie héren
einen Sprachhinweis. Mehr Informationen Uber die Problemlésung finden Sie in
der Sektion , Problemlésung”.

Anmerkungen:

«Wenn Sie innerhalb von 10 Minuten nach der Feststellung der Stérung keine
Aktion durchfihren, wechselt der Staubsauger-Roboter automatisch in den Schla-
fmodus.

«Wenn der angehaltene Staubsauger-Roboter, der eine Stdrung festgestellt hat, in
die Ladestation zuriickkehrt, damit er sich aufladt, wird die verlaufende Reinigung
aufgehoben.




Zuriicksetzen der Einstellung des Wi-Fi-Netzes

Wenn sich Ihr Mobiltelefon infolge der Anderung des Routers oder des ver-
gessenen Passworts an den Staubsauger-Roboter nicht anschliefst, gehen Sie
nach den Hinweisen fur den Anschluss an das Wi-Fi-Netz vor und paaren Sie den
Staubsauger mit dem Mobiltelefon erneut.

Anmerkung:

Wenn der Staubsauger-Roboter auf den Anschluss langer als 2 Minuten wartet,
wird seine Funktion des Wi-Fi-Netzes automatisch ausgeschaltet. Wenn Sie den
Staubsauger an das Mobiltelefon erneut anschliezen wollen, machen Sie den
Reset der Einstellung des Wi-Fi-Netzes.

PIN N GO (Reinigung vor Ort)

Mittels der mobilen App kann man den Zielpunkt auf der Raumkarte bestimmen.
Der Staubsauger-Roboter plant nachfolgend automatisch die Strecke und ver-
schiebt sich zum jeweiligen Punkt. Wenn Sie mittels der App den Zielpunkt des
Staubsaugers bestimmen, der sich in dem Bereitschaftsmodus befindet oder der
angehalten ist, rdumt der Staubsauger den Raum um diesen Platz in der Grofse von
1,6 m x 1,6 m auf. Nach der Beendigung der Reinigung kehrt der Staubsauger in
die Ausgangsposition automatisch zuriick.

Anmerkung:

Wenn Sie diesen Reinigungsmodus bei dem angehaltenen Staubsauger starten,

beendigen Sie die verlaufende Reinigung.
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le N
I i

X

1,6 m

e el alale
(o)
\_/ \_/ ./ ./ ./

Einstellung einer ausgeschlossenen Zone oder einer virtuellen
Wand

Mittels der mobilen App kann man eine ausgeschlossene Zone oder eine virtu-
elle Wand einstellen. Der Staubsauger-Roboter betritt nachfolgend wéhrend der
Reinigung die ausgeschlossene Zone nicht / er Uberschreitet die Grenze nicht,
welche die virtuelle Wand bestimmt.

Anmerkungen:

«Vor dem Gebrauch dieser Funktion ist es notig, die Funktion der automatischen
Speicherung der Raumkarte zu genehmigen.

«Diese Funktion wird nur zur Bestimmung der Reinigungszonen genutzt, es ist
nicht maglich, sie zur Blockierung der gefshrlichen Zonen zu benutzen.

«Wenn Sie den Staubsauger-Roboter versetzen oder wenn es zu einer grundsatz-
lichen Anderung in der Gestaltung des Haushaltes kommt, kann die Raumkarte die
Gultigkeit verlieren und die Einstellung der virtuellen Wande oder der ausgeschlo-

ssenen Zonen wird verloren.

Ausgeschlosse-
ne Zone fiir das
Wischen

Virtuelle Wand

Ausgeschléssene Zone
fur die Reinigung

Aktualisierung der Raumkarte in der Realzeit Einstellung der Lautstarke

Abbildung der Aufzeichnungen der Reinigung Verwaltung der Raumkarte

Anderung der Stimme des Staubsauger-Roboters | Aktualisierung der Firmware

Abbildung des Zustands des
Staubsauger-Roboters

Anbringung des Staubsauger-Roboters

Anmerkung:

Die Funktionen und die Details der App kénnen sich infolge der sténdigen Entwic-
klung und der Aktualisierungen mafig unterscheiden. Mafgebend sind konkrete
Funktionen und Details der aktuellen Version der App.




Reinigung der ausgewshlten Zonen

Mittels der App kann man eine Zone oder mehrere Zonen auswahlen, die Sie
aufrdumen wollen. Der Staubsauger-Roboter réumt nachfolgend einen Raum oder
mehrere Rsume auf, die Sie in der App ausgewshlt haben.

Anmerkungen:

+Vor dem Gebrauch dieser Funktion ist es notig, die Funktion der automatischen
Speicherung der Raumkarte zu genehmigen, und der Staubsauger-Roboter muss
ebenfalls eine generierte Raumkarte der Reinigung besitzen.

«Nach dem Start der Reinigung verschiebt sich der Staubsauger hinter die aus-
gewshlte Zone. Beseitigen Sie vom Fufsboden um die ausgewshlte Zone herum
alle eventuellen Hindernisse (mit der Ausnahme der Hindernisse, die zur Verhinde-
rung der Bewegung des Staubsaugers dienen).

Geplante Reinigung

Mittels der mobilen App kann man die Zeit der geplanten Reinigung einstellen.
In der jeweiligen Zeit startet der Staubsauger-Roboter automatisch die Reinigung
und nach deren Beendigung kehrt er in die Ladestation zurick.

Reinigung einer bestimmten Zone

Mittels der App kann man eine Zone einstellen, die Sie aufrsumen wollen. Der
Staubsauger-Roboter réumt nachfolgend die Zone auf, die Sie in der App aus-
gewshlt haben.

Anmerkung:

Nach dem Start der Reinigung verschiebt sich der Staubsauger hinter die konfigurier-
te Zone. Beseitigen Sie vom Fufiboden um die konfigurierte Zone herum alle even-
tuellen Hindernisse (mit der Ausnahme der Hindernisse, die zur Verhinderung der
Bewegung des Staubsaugers dienen).

Modus der Reinigung
In der App kann man den Spar-, Gblichen und leistungsféhigen Modus auswahlen.
Der Ausgangsmodus ist der bliche Modus.

Modus Nicht stéren

Wahrend des Modus Nicht stéren wird der Staubsauger-Roboter die Reinigung nicht
automatisch fortsetzen oder die Sprachhinweise abspielen. Das Licht der Kontrollle-
uchte der Einspeisung wird abgeblendet sein. Mittels der App kann man den Modus
Nicht stdren ausschalten oder seinen Zeitabschnitt andern.




Nutzung des Wasserbehdlters

«Benutzen Sie die Wischfunktion nicht fur die Reinigung der Teppiche.
+Nach dem Wischen des Fufsbodens leeren Sie den Wasserbehslter aus und nehmen Sie das Mopptuch ab.

1. Fullen Sie den Behélter mit dem Wasser auf. 3. Installieren Sie die Baugruppe des Wasserbehélters und
starten Sie das Wischen.

2. Installieren Sie das Mopptuch.




Wartung - Staubbehélter

Laufende Wartung

Zur Erreichung der méglichst guten Ergebnisse reinigen Sie den Staubsauger-Roboter regelmafig und fihren Sie

dessen Wartung nach den Hinweisen in der unten angegebenen Tabelle durch. Wahlen Sie die Frequenz der Reinigung

und der Wartung nach dem Gebrauch des Geréats aus.

Empfohlene Frequenz der Reinigung und der Wartung:

Teil der Haupteinheit

Frequenz der Reinigung

Frequenz des Austausches

Filter

Jede Woche

Alle 2 Monate

Rollenbirste

Jede Woche

Alle 6-12 Monate

Seitenbiirste

Jeden Monat

Alle 3-6 Monate oder wenn sie sichtbar beschadigt ist

Abdeckung der Rollenbirste

Jeden Monat

Alle 3-6 Monate oder wenn die Dichtung der Abdec-
kung der Rollenburste aus dem Silikongummi sichtbar
beschadigt ist

Sensor

Jeden Monat

/

Ladeelektrode

Jeden Monat

/

Allrichtungsrad

Jeden Monat

/




1. Dricken Sie die Taste auf dem Staubbehé&lter und nehmen Sie sie heraus

3. Leeren Sie den Staubbehalter aus.

@

4. Offnen Sie die Abdeckung des HEPA-Filters.

=

5. Nehmen Sie den HEPA-Filter und den Vorfilter heraus. Klopfen Sie auf
den HEPA-Filter, damit Sie den Staub daraus beseitigen. Wir empfehlen
nicht, den HEPA-Filter mit Wasser abzusplen.

—
&

6. Waschen Sie den Vorfilter.

i
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o
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7. Wischen Sie den Staubbehslter mit dem Tuch ab. Spulen Sie den Staubbehalter
mit dem Wasser nicht ab.

8. Lassen Sie den Staubkasten und die Filterkomponenten vollstandig
trocknen und halten Sie sie trocken, Sie verldngern so ihre Lebensdauer.
Anmerkung: Wir empfehlen, den Vorfilter alle 15-30 Tage zu waschen.
Die maximale Lebensdauer eines HEPA-Filters betrdgt 3 Monate.

A. Installieren Sie den Vorfilter und den HEPA-Filter in den Staubbehalter
zurick.

Anmerkung:

1. Vergewissern Sie sich vor der Installation der Filter, dass der Vorfilter
und der HEPA-Filter trocken sind.

2. Setzen Sie den Vorfilter und den HEPA-Filter dem direkten Sonnenli-
cht nicht aus.

B. Schliefzen Sie die Abdeckung des Staubbehalters und installieren Sie
den Behélter in die Haupteinheit zuriick.

Anmerkung: Spilen Sie den Staubbehélter mit dem Wasser nicht ab.



Wartung - Wasserbehalter und Mopptuch

1. Nehmen Sie die Baugruppe des Wasserbehalters heraus.

2. Nehmen Sie das Mopptuch ab.

3. Leeren Sie den Wasserbehalter aus.

4. Bereinigen Sie das Mopptuch.

5. Lassen Sie das Mopptuch trocknen.

Q

6. Wischen Sie den Wasserbehalter trocken ab oder lassen Sie ihn
trocknen.




Wartung - Rollen- und Seitenbiirste

1. Offnen Sie die Abdeckung der Rollenbiirste. 3. Bereinigen Sie die Burste von den aufgewickelten Haaren mittels eines
Werkzeugs.

2. Nehmen Sie die Welle der Rollenbirste heraus. 4. Bereinigen Sie die Seitenbursten.




Wartung - Ladeelektrode, Sensor gegen Absturz, Antriebsrad und Allrichtungsrad

1. Bereinigen Sie die Ladeelekirode. 3. Bereinigen Sie den Sensor gegen Absturz.

2. Bereinigen Sie das Antriebs- und Allrichtungsrad.




Probleml6sung

Wenn der Staubsauger-Roboter wéhrend der Reinigung eine Stérung aufzeichnet, beginnt die Kontrollleuchte der Einspeisung, schnell rot zu blinken, und Sie héren

einen Sprachhinweis. In diesem Fall gehen Sie nach den Hinweisen in der unten angegebenen Tabelle vor und beseitigen Sie das Problem.

Fehler

Losung

Fehler 1: Der Laserkopf ist blockiert oder verklemmt, Gberpriifen Sie ihn.

Der Laserfernsensor ist blockiert oder infolge der Verwicklung eines fremden Ge-
genstandes verklemmt. Beseitigen Sie das Hindernis oder den fremden Gegenstand.
Wenn es nicht maglich ist, das Hindernis oder den fremden Gegenstand zu beseiti-
gen, Uibertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 2: Der Antikollisionssensor hat sich verklemmt, Gberprifen Sie ihn.

Der Stofspuffer hat sich verklemmt. Klopfen Sie auf den Stofspuffer und beseitigen
Sie den fremden Gegenstand. Wenn in dem Stofpuffer kein fremder Gegenstand ist,
Ubertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 3: Gerade das Rad ist iber dem Niveau des Fubodens, Gbertragen Sie die
Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie erneut.

Das Rad ist iber dem Niveau des Fuflbodens. Ubertragen Sie die Haupteinheit auf
eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 4: Der Sensor gegen Absturz ist blockiert, Gberprifen Sie ihn und bereinigen
Sie ihn.

Die Haupteinheit ist Gber dem Niveau des Fufbodens. Ubertragen Sie die Hauptein-
heit auf eine andere Stelle und starten Sie sie. Dieser Fehler kann ebenfalls auf den
verschmutzten Sensor gegen Absturz aufmerksam machen. Wischen Sie den Sensor
geqgen Absturz ab.

Fehler 5: An der Seitenburste sind aufgewickelte Schmutzigkeiten, bereinigen Sie sie.

In den Seitenbursten konnten fremde Gegensténde stecken bleiben. Zerlegen Sie
und bereinigen Sie die Seitenbursten.

Fehler 6: An dem rechten/linken Rad sind aufgewickelte Schmutzigkeiten, bereinigen
Sie sie.

Um das Rad herum kénnen aufgewickelte fremde Gegensténde sein. Bereinigen Sie
das Rad und starten Sie die Haupteinheit erneut.

Fehler 7: Der Staubsauger-Roboter blieb stecken, Gbertragen Sie ihn auf eine andere
Stelle.

Die Haupteinheit konnten stecken bleiben. Beseitigen Sie die Hindernisse aus der
Umgebung der Haupteinheit.

Fehler 8: Schwache Batterie, laden Sie den Staubsauger-Roboter auf.

Schwache Batterie. Laden Sie den Staubsauger vor der Nutzung auf.

Fehler 9: Problem mit der Aufladung, Gberprifen Sie das Laden.

Die Temperatur der Batterie ist zu hoch oder zu niedrig. Warten Sie, bis die Tempe-
ratur der Batterie auf den Normalwert zuriickkehrt, und starten Sie den Staubsauger-
-Roboter erneut.

Fehler 10: Der Sensor der Wande ist blockiert, Gberprifen Sie ihn.

Der Sensor der Wande ist mit dem Staub abgedeckt. Wischen Sie den Sensor der
Wasnde ab.

Fehler 11: Unebener Fufsboden, Ubertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere
Stelle und starten Sie sie erneut.

Die Haupteinheit war beim Starten geneigt. Legen Sie die Haupteinheit auf den ebe-
nen Fusboden und starten Sie sie erneut.

Fehler 12: Die obere Abdeckung des Lasers ist blockiert oder verklemmt, Gberprifen
Sie sie.

Der Laserdrucksensor des Drucks ist gedriickt oder blockiert. Ubertragen Sie den
Staubsauger-Roboter auf eine andere Stelle und starten Sie ihn erneut.




Probleml6sung

Fehler

Losung

Es ist nicht méglich, den Staubsauger-Roboter einzuschalten.

Schwache Batterie. Laden Sie den Staubsauger-Roboter auf und starten Sie ihn nach-
folgend.

Die Temperatur der Batterie ist zu hoch oder zu niedrig. Benutzen Sie den Staubsau-
ger-Roboter im Umfeld mit der Temperatur zwischen 0 °C bis 40 °C.

Es ist nicht méglich, das Gerét aufzuladen.

Die Ladestation ist an die Einspeisung nicht angeschlossen. Vergewissern Sie sich,
dass die beiden Enden des Speisekabels der Ladestation ordentlich angeschlossen
sind. Schlechter Kontakt zwischen der Ladestation und der Haupteinheit. Bereinigen
Sie die Metallteile der Ladestation und den Ladekontakt der Haupteinheit.
Uberprifen Sie, ob die Kontrollleuchte der Ladestation leuchtet.

Langsames Aufladen

Beim Gebrauch im Umfeld mit der hohen oder niedrigen Temperatur setzt die Haup-
teinheit automatisch die Ladegeschwindigkeit herab, damit die Lebensdauer der
Batterie verlangert wird.

Der Bereich des Ladekontakts kann verschmutzt sein. Bereinigen Sie diesen Bereich
mit einem trockenen Tuch.

Der Staubsauger-Roboter ist in die Ladestation nicht zuriickgekehrt.

Um die Ladestation herum gibt es zu viele Hindernisse. Bringen Sie die Ladestation in
einen mehr freien Raum an.

Aufzergewohnliches Verhalten

Schalten Sie den Staubsauger-Roboter aus und nachfolgend ein.

Der Staubsauger-Roboter gibt wéhrend der Reinigung den aufzergewdhnlichen Larm.

In der Rollenbirste, in den Seitenbirsten oder im Hauptrad konnten fremde Gegen-
stande stecken bleiben. Schalten Sie den Staubsauger-Roboter aus und bereinigen
Sie ihn. Das Allrichtungsrad ist mit dem Staub umhdllt oder es sind darauf Schmutzig-
keiten aufgewickelt. Nehmen Sie das Rad mit Hilfe des Schraubenziehers heraus und
spilen Sie es ab.

Die Reinigungsleistung des Staubsauger-Roboters ist herabgesetzt / der Staubsauger
lasst den Schmutz hinter sich.

Der Staubbehélter ist voll. Leeren Sie den Staubbehalter aus und bereinigen Sie ihn.
Blockierter Filter. Reinigen Sie den Filter. Um die Rollenburste herum sind aufgewic-
kelte fremde Geqgenstdnde. Bereinigen Sie die Rollenbiirste.

Es ist nicht méglich, den Staubsauger-Roboter an das Wi-Fi-Netz anzuschliefzen.

Die Funktion des Wi-Fi-Netzes des Staubsauger-Roboters ist nicht eingeschaltet.
Machen Sie den Reset des Anschlusses an das Wi-Fi-Netz und versuchen Sie es noch
einmal. Schlechte Qualitat des Signals des Wi-Fi-Netzes. Bringen Sie die Einheit in
den Bereich mit dem guten Signal des Wi-Fi-Netzes an.

Nicht standardmafiger Anschluss an das Wi-Fi-Netz: Machen Sie den Reset der Ein-
stellung des Wi-Fi-Netzes, laden Sie die neueste Version der mobilen App herunter
und versuchen Sie, sich erneut anzuschliefzen.

Platzlicher Unterbrechung des Anschlusses an das Wi-Fi-Netz. Unrichtige Einstellung
des Routers. Wenden Sie sich an den Kundenservice.

Es ist nicht méglich, die geplante Reinigung durchzufihren.

Schwache Batterie. Die geplante Reinigung wird nur dann gestartet, wenn die Batte-
rie mindestens auf 20 % aufgeladen ist.




Verbraucht der Staubsauger-Roboter die Energie, wenn er in der Ladestation gela-
ssen ist¢

Wenn der Staubsauger in der Ladestation immer gelassen ist, verbraucht er nur eine
sehr kleine Menge Energie. Er hilft so die méglichst gute Leistung der Batterie erhal-
ten.

Ist es vor den ersten drei Nutzungen ndtig, den Staubsauger-Roboter fur die Dauer
von 16 Stunden aufladen zu lassen?

Die Lithium-Batterie hat keinen Speichereffekt. Sobald sie voll aufgeladen ist, ist es
maoglich, sie zu nutzen. Es ist nicht nétig, 16 Stunden zu warten.

Das Moppmodul gibt kein Wasser aus oder es gibt nur eine sehr kleine Menge Wa-
sser aus.

Uberpriifen Sie, ob es das Wasser im Wasserbehslter gibt. Stellen Sie mittels der App
die Wasserausgabe auf den Maximalwert ein.
Installieren Sie das Mopptuch und den Halter nach den angegebenen Weisungen.

Schwache Batterie wshrend der Reinigung. Der Staubsauger-Roboter setzt danach,
als er in die Ladestation zurickgekehrt ist, die Reinigung nicht fort.

Uberpriifen Sie, ob sich der Staubsauger-Roboter in dem Modus Nicht stéren nicht
befindet. Wenn sich der Staubsauger-Roboter in dem Modus Nicht stéren befindet,
wird er die Reinigung nicht fortsetzen. Wenn der Staubsauger-Roboter in die La-
destation manuell angebracht wurde, wird er die Reinigung nicht fortsetzen.

Der Staubsauger-Roboter kann in die Ladestation nach der Beendigung der Reini-
gung vor Ort [PIN IN GO) oder danach, als die Ladestation versetzt wurde, nicht
zuriickkehren.

Der Staubsauger-Roboter generiert nach der Beendigung der Reinigung vor Ort
oder danach, als die Ladestation versetzt wurde, die Raumkarte des Haushalts erneut.
Wenn sich der Staubsauger-Roboter von der Ladestation zu weit befindet, ist es
maoglich, dass er darin nicht automatisch zuriickkehren kann. In diesem Fall bringen
Sie ihn in die Ladestation manuell an.

Der Staubsauger-Roboter hat wshrend der Reinigung einige Stellen ausgelassen.

Der Sensor der Wande oder der Sensor gegen Absturz kdnnen verschmutzt sein.
Wischen Sie die Sensoren mit einem weichen trockenen Tuch ab.




Product Specifications

Kategorie

Konstruktion

Batterie

Parameter der Reinigung

Haupteinheit

Parameter Spezifikation
Durchmesser 330 mm
Hohe 96 mm
Nettogewicht 2,7kg
Spannung 14,4V
Batterie Wiederaufladbare Lithium-Batterie 3000 mAh

Volumen des Staubbeh3lters

600 ml

Typ der Aufladung Automatische oder manuelle Aufladung
Reinigung des ganzen Haushalts; Reinigung der
Modus der Reinigung ausgewshlten Zonen; Reinigung einer bestimmten
Zone; PINN GO
Ladedauer Ca. 400 Minuten

Reinigungsdauer

Ca. 150 Minuten

Nennleistung (W)

30

Betriebsspannung (V)

14,4

Mit Bezug auf das sténdige Ausbessern unserer Produkte sind die Spezifikationen des tatsachlichen Produkts entscheidend. Unsere Gesellschaft behélt sich das Recht

vor, das Produkt zu aktualisieren.




Sicherheitsinformationen

Gefshrlicher Stoff
Typ des Konstrukti- Sech oes Ch
onsteils Blei (Pb) und dessen | Quecksilber (Hg)und | Cadmium (Cd) und echswertiges -hrom Polybromierte Polybromierte
: : . (Cr (VI)) und dessen : .
Verbindungen dessen Verbindungen | dessen Verbindungen . Biphenyle (PBB) Diphenylethere (PBDE)
Verbindungen
Kunststoffteile o o o o o o
Metallteile X o o o o o
Umfangsmodul der X 5 5 5 5 5
Haupteinheit
Elektronische
o o o o o o
Komponente
Batterie o o o o o o
Speisekabel
(Metallteil x o o o o o

linie RoHS angegeben und erfillt die Anforderungen der Richtlinie EU RoHS an den Umweltschutz.

° Es gibt an, dass der Gehalt an dem gefshrlichen Stoff in allen homogenen Bestandteilen der jeweiligen Komponente niedriger als der Grenzwert, der in der aktuell gulti-
gen Verordnung GB/T 26572 festgelegt ist, ist.
X: Es bedeutet, dass der Gehalt an dem gefshrlichen Stoff in mindestens einem der homogenen Materialien der jeweiligen Komponente den Grenzwert, der in der aktuell

gultigen Verordnung GB/T 26572 festgelegt ist, Uberschreitet. Der Gehalt an dem gefshrlichen Stoff in den Bestandteilen ist in dem Verzeichnis der Ausnahmen der Richt-

Das Produkt ist im Einklang mit den folgenden Normen: GB4706.1-2005 GB4706.7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012




INFORMATIONEN UBER DIE ENTSORGUNG UND WIEDERVERWERTUNG

Dieses Produkt ist mit einem Symbol fur die getrennte Sammlung gekennzeichnet. Das Produkt muss im Einklang
mit den Vorschriften fur die Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten (Richtlinie 2012/19/EU Gber
elektrische und elektronische Gersteabfslle) entsorgt werden. Eine Entsorgung Uber den normalen Hausmdill

ist unzuldssig. Alle elekirischen und elektronischen Produkte missen im Einklang mit allen &rtlichen

und europaischen Vorschriften an dafir vorgesehenen Sammelstellen, die Uber eine entsprechende Genehmigung
und Zertifizierung geméfs den &rtlichen und legislativen Vorschriften verfigen entsorgt werden. Die richtige
Entsorgung und Wiederverwertung hilft dabei die Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit
zu minimieren. Weitere Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von |hrem Verkaufer, der autorisierten
Servicestelle oder bei den 6rtlichen Amtern.

EU-KONFORMITATSERKLARUNG
Hiermit erklért Tesla Global Limited, dass der Funkanlagentyp R530W der Richtlinie 2014/53 /EU entspricht.
Der vollsténdige Text der EU-Konformitatserklsrung ist unter der folgenden Internetadresse verfigbar: tsl.sh/doc

Konnektivitat: WIFI 802.15.4
Frequenzband: 2.400 - 2.480 GHz
Max. Sendeleistung. (EIRP): < 20 dBm

Produzent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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TESLA SMART ROBOT
VACUUM LASER

ROBOTICKY VYSAVAC
UZIVATELSKA PRIRUCKA




Bezpecnostni pokyny

Pfed pouzitim tohoto produktu si prectéte ndsledujici bezpecnostni pokyny a dodrzujte viechna obvykléd bezpeénostni opatreni.

Pozorné si prectéte tuto uzivatelskou pfirucku a uschovejte ji pro budouci pouziti.
Nedodrzeni pokynd této uzivatelské prirucky maze vést k poskozeni produktu.

Upozornéni

1.Tento produkt smi rozebirat pouze autorizovani technici. UzZivatelé by se neméli pokouseli
produkt sami rozebirat.

2.Pouzivejte pouze napéjeci adaptér dodany vyrobcem tohoto produktu. Jiné adaptéry mo-
hou produkt poskodit.

3.Nedotykejte se kabell, zasuvek nebo napéjeciho adaptéru mokryma rukama.

4.Dbejte na to, aby se do hnaciho kolec¢ka produktu nenamotaly z&clony nebo nepfiskfiply
Casti téla.

5.Uchovévejte produkt mimo dosah cigaret, zapalovaci a jinych zdrojd otevieného ohné.
6.Po nabijeni produkt vycistéte.

7 Kabel neohybejte a na spotiebic neumistujte tézké nebo ostré predméty.

8.Tento produkt je urcen pro vnitini pouziti. NepouZivejte jej venku.

9 Nesedejte si na produkt.

10.Nepouzivejte produkt ve vlhkém prostied, jako je napf. koupelna.

11.Pfed pouzitim produktu ze zemé odstraite kiehké predméty (sklenice, lampy atd.) a pred-
méty, které se mohou namotat kolem boéniho kartdCe a sactho otvoru (napf. kabely, papiry,
zéclony atd.).

12.Neumistujte produkt na misto, ze kterého by mohl snadno spadnout (napf. na stoly a Zidle).

13.PFed pouzitim zkontrolujte, zda je napéjeci adaptér radné pripojen k zsuvce, v opaéném
pripadé by mohlo dojit k poskozeni baterie.

14.Upozornéte ostatni cleny domacnosti, Ze produkt pracuje, aby o néj nestastnou ndhodou
nezakopli.

15.Pokud je zasobnik na prach plny, pred dalsim pouzitim produktu jej vyprézdnéte.
16.Provozni teplota baterie je od 0 °C do 40 °C.

17 .Nepouzivejte produkt v prostiedi s vysokymi teplotami.

18.Pred likvidaci produktu vyjméte baterii.

19.Pfed vyjmutim baterie se ujistéte, Ze je produkt odpojen od zdroje napéjeni.

20.Pourzité baterie fddné zrecyklujte.

Varovani

1.PouZivejte pouze origindIni dobijeci baterie a nabijeci stanici dodané vyrobcem. Nepouzi-
vejte nenabijeci baterie. Specifikace baterie naleznete v sekci ,Specifikace produktu”.

2 Nepouzivejte produkt v prostiedi, kde se nachézi zdroj otevieného ohné nebo kiehké
predméty.

3.NepouZivejte produkt v prostiedi s extrémné vysokymi (nad 40 °C) nebo extrémné nizkymi
(pod 0 °C) teplotami.

4. Vlasy, oble€eni, prsty a viechny dalsi ¢asti téla udrzujte z dosahu otvorl a pohyblivych ¢asti
robotického vysavace.

5.Nepouzivejte produkt na mokré podlaze nebo na podlaze, na které je rozlité velké mnozstvi
vody.

6.Nepourzivejte produkt k vysavani predmétq, které by jej mohly blokovat, jako jsou kaminky a
odpadovy papir.

7.Nepouzivejte produkt k vysdvani hotlavych materidld, jsko je benzin nebo inkousty tiskéren
a kopirek. Nepouzivejte produkt k Uklidu prostoru, kde se nachazi hoflavé materidly.
8.Nepouzivejte produkt k vysavani hoticich predméty, jako jsou cigarety, zdpalky, popel atd.,
které by mohly zpUsobit vznik pozaru.

9 Nevklddejte zadné predméty do saciho otvoru. Nepouzivejte produkt, pokud je saci otvor
zablokovany. Ze saciho otvoru odstrarite prach, vatu a vlasy, zajistite tak plynulou cirkulaci
vzduchu sacim otvorem.

10.S napéjecim kabelem manipulujte opatrné, abyste jej neposkodili. Nepouzivejte napjeci
kabel k tahani produktu nebo nabijeci stanice, nenoste produkt za napéjeci kabel, nepfivirejte
napéjeci kabel do dvefi a nevedte jej kolem ostrych hran a rohd. Zamezte, aby produkt prejiz-
dél pres napdjeci adaptér. Udrzujte napdjeci adaptér mimo dosah zdrojd tepla.
11.Nepouzivejte nabijeci stanici, pokud je poskozena.

12.Nevhazujte produkt do ohné, i kdyby byl vézné poskozeny, jelikoz baterie produktu mize
vybouchnout.




Obsah

Bezpelnostni pokyny

Produkt a jeho pfislusenstvi

Slozeni produktu

Instalace

Instalace

Instalace

Popis ikonek a tlacitek aplikace

Zasobnik na prach, nddrzka na vodu a sestava mopovaciho hadfiku
Pfiprava

Nabijeni hlavni jednotky

Pouziti produktu / Spusténi dklidu

Pouziti produktu / Pauza, Probuzeni, Vypnuti
Pouziti produktu / Nastaveni pldnovaného Uklidu
Pokyny k pouziti

Pouziti nddrzky na vodu

Udrzba - Z4sobnik na prach

Udrzba - Véleckovy a boéni kartae

Udrzba - Nabijeci elektroda, senzor proti pddu, hnaci kolecko a viesmérové kolecko
Reseni problémd

Reseni problémd

Specifikace produktu

Bezpelnostni informace

o O O~ O b M

13
14
16
18
19
21
27
28
32
34
36
38
41
42



Produkt a jeho prislusenstvi

g

Nabijeci stanice

Hlavni jednotka

F==>

Né&drzka na vodu

Z3sobnik na prach

Bocni kartac (2 sady) UzZivatelsks prirucka

9

Napéjeci adaptér

s

Baterie x2

N

HEPA filtr

Cistici kartééek

Délkové ovladani



Slozeni produktu

Predni pohled

Tlacitko Wi-Fi sité Kryt

Tla¢itko Zapnout/Pauza )
o ) Laserové hlava
Tlacitko pro névrat

do nabijeci stanice

Viesmérovy objektiv Tlacitko zésobniku na prach

Zadni pohled

Senzor proti padu Nabijeci elekiroda

Viesmérové kolecko

Bo&ni kartac

Baterie

Sestava véleckového kartace

Hnaci kole¢ko

Zasobnik na prach




Instalace

Poznamky

1. Pfed spusténim robotického vysavace odstrante kabely a drob-
né predméty roztrousené po zemi a nestabilni, kiehké, cenné a
potencidlné nebezpecné predméty. Zabrarite, aby se vysavac
zamotal, zasekl, néco za sebou thl nebo néco prevrhl, v opacném
pripadé muze dojit ke zranéni osob nebo poskozeni majetku.

2. Nepouzivejte produkt ve vihkém prostiedi, v opaéném pripadé
maze dojit k poskozeni ventildtoru a ndslednému snizeni vykonu
robotického vysavace.

4 '




Instalace

Stahnéte si aplikaci Tesla Smart, kliknéte na symbol ,+“, pfidejte doméci spotfebic a vyberte 2,4GHz Wi-Fi sit. Zadejte nzev a heslo Wi-Fi sitg, kliknéte na ,Next” (,Dalsi") a
pripojte vysavac k Wi-Fi siti. Wi-Fi sit mizete nakonfigurovat jednim z nésledujicich zpisobu:

1. Rychlé pripojeni k Wi-Fi siti: Stisknéte a po dobu 3 sekund podrzte tlacitko Wi-Fi sité. Pristroj zapip4, prejde do rezimu EZ a kontrolka Wi-Fi sité zacne rychle blikat. Nsled-
né mlZete pfistroj pridat a spérovat jej s aplikaci.
Jakmile se zobrazi zpréva o Uspésném pripojeni, mizete pristroj ovlddat prostrednictvim aplikace.

2. Pérovéni pomoci hotspotu: Stisknéte a po dobu 6 sekund podrzte tlacitko Wi-Fi sité. Pristroj kazdé 3 sekundy zapipa. Poté, co pristroj dvakrét zapip4, prejde do rezimu AP
a kontrolka Wi-Fi sité zacne pomalu blikat. Rezim parovani v aplikaci je nyni nutné prepnout z rezimu EZ do rezimu AP. Nasledné mizete zadat nazev a heslo Wi-Fi sité a klik-
nout na ,Go to Connect” (,Pfejit k pripojeni”). Vyberte hotspot SmartLife-XXXX bez hesla. Tento hotspot se vytvofi po pripojeni pristroje k vasi Wi-Fi siti. Po pfipojeni pfistroje
k hotspotu se vratte do aplikace Tesla Smart. Aplikace vas automaticky pfesméruje na obrazovku se zprdvou ,Connect your mobile phone to the device's hotspot” (, Pripojit
mobilni telefon k hotspotu zafizeni”). Jakmile se zobrazi zpréva o Uspésném pripojeni, mizete pfistroj ovlddat prostfednictvim aplikace.

Popis ikonek a tlacitek aplikace
Ikonky a popisy

1 Uklid celé doméacnosti: Roboticky vysava& pomoci senzord naskenuje a nésledné vygeneruje mapu celé doméacnosti a automaticky naplénuje optimalni trasu
N klidu.
g Uklid uréité zoény: Mizete nastavit zonu Gklidu urcitého mista na mapé aplikace. Roboticky vysavac se nésledné automaticky presune na dané misto a uklidi jl.
e
PIN N GO (Uklid na mist&): MdZete urcit konkrétni misto na mapé aplikace. Roboticky vysavac se nésledné presune na uréené misto a kolem tohoto mista
9 uklidi prostor o velikosti 1,6 x 1,6 m. Klepnutim nebo pretazenim na mapé nastavite cilovy bod.

E Uklid vybranych zén: Poté, co vysavaé vygeneruje mapu celé domécnosti, mizete v aplikaci vybrat jednu nebo vice zén, které si prejete uklidit.

inmn Nastavte vyloucenou zénu dklidu.

Névrat do nabijeci stanice: Pokud tato ikonka sviti, roboticky vysava se automaticky vrati do nabijeci stanice, aby se nabil. Pokud tato ikonka blikd, roboticky
vysavac prerusi ndvrat do nabijeci stanice.

: ReZim plédnovaného Uklidu: Prostfednictvim aplikace mizete naplédnovat Uklid kdykoli béhem dne aZ na 7 dni dopfedu.




Tlacditko

Popis

Ovladaci tlaéitka

Popis funkci

Tlacitko napéjeni

Stisknutim tohoto tlacitka pfistroj zapnete.

Stisknutim a podrzenim tohoto tlacitka po dobu 3
sekund pristroj zapnete.

Stisknutim a podrzenim tohoto tlacitka pristroj vypnete.

Stisknutim a podrzenim tohoto tlacitka po dobu 3
sekund pristroj vypnete.

Stisknutim tohoto tlacitka naplénujete trasu Uklidu. Stisknéte tlacitko
Stisknutim tohoto tlacitka pristroj pozastavite. Stisknéte tlacitko
Stisknutim tohoto tlacitka poslete roboticky vysavaé Stisknéte tlacitko
zpét do nabijeci stanice.

@ Tlagitko pro ndvrat do nabijeci stanice
Stisknutim tohoto tlacitka béhem névratu robotického | Stisknéte tlacitko

vysavace do nabijeci stanice jej pozastavite.

Tla¢itko Wi-Fi sité

Rychlé pripojeni k Wi-Fi siti (rezim EZ)

Stisknéte a po dobu 3 sekund podrzte toto tlacitko.

Parovéni pomoci hotspotu (rezim AP)

Stisknéte a po dobu 6 sekund podrzte toto tlacitko.




Z3asobnik na prach, nadrzka na vodu a sestava mopovaciho hadriku

HEPA filtr

Predfiltr

Vodivé ¢ast
zésobniku na prach

Kontrolka signlu

SiDC konektor

Nabijeci elekiroda

DC konektor

Kryt HEPA filtru

Vodivé ¢ast zdsobniku na
prach

Bocni kryt
zésobniku na prach

ReZim automatického
uklidu

Spusténi/Pauza

Nastaveni casového plénu

Pfivod vody

Né&drzka na vodu

Mopovaci hadfik

Displej

/ména rezimu
Ovlddéni sméru

Nastaveni ¢asu

Dobijeni



Priprava

Odstrante ochranny pasek
Pfed pouzitim hlavni jednotky z ni odstrafite ochranny pasek.




Nabijeni hlavni jednotky

1. Umistéte nabijeci stanici na rovnou zem ke zdi. Do prostoru o velikosti 0,5
m po strandch a 1,5 m pred nabijeci stanici neumisfujte zddné predméty.

2. Pripojte nabijeci stanici ke zdroji napéjeni.
3. Nainstalujte levy a pravy bo¢ni kartac.

4. Umistéte hlavni jednotku do nabijeci stanice a nechte ji nabit.

Kontrolka béhem nabijeni blika.

Jakmile je nabijeni dokonéeno, kontrolka zdstane svitit. PIné nabiti hlavni
jednotky trva cca 6,5 hodin.

Béhem Uklidu, hlavni jednotka automaticky kontroluje Groven nabiti. Pokud

se baterie za¢ne vybijet, hlavni jednotka akfivuje rezim ,Névrat do
nabijeci stanice” a automaticky se vréti do nabijeci stanice, aby se
nabila.

Nebo muizete stisknout tlacitko pro ndvrat do nabijeci stanice v
aplikaci a aktivovat tak rezim ,Névrat do nabijeci stanice” manuél-
né.

Poznédmka:

Zajistéte, aby se nabijeci stanice nachédzela mimo dosah pfimého
slunecniho svétla a reflexnich predmétd, napr. zrcadel.

Pfed pouzitim nechte hlavni jednotku plné nabit, zajistite tak stan-
dardni provozni dobu pristroje. Nabijeni trvé cca 6,5 hodin.

Pred nabijenim hlavni jednotky vyjméte nddrzku na vodu, zajistite

tak bezpecny prabéh nabijeni a zabrénite, nechténému poskozeni.



Pouziti produktu / Spusténi Gklidu

Rozli¢cné moznosti Uklidu mizete zadavat pomoci robotického vysavace, dalkového ovlddani nebo aplikace.

Automaticky rezim
Pouziti: Nejcastéji pouzivany rezim Uklidu, pfi kterém roboticky vysavac uklidi celou domécnost po trase ve tvaru pismene S.

Nastaveni: Pokud je roboticky vysava vypnuty, dlouze stisknéte tlacitko napéjeni , ( ' ) dokud se nerozsviti kontrolka, coz znamené Ze je pristroj zapnuty. Nésledné
krétce stisknéte tlacitko nebo kliknéte na tlacitko automatického rezimu @ na délkovém ovlddani a vysavac automaticky spusti Gklid.




Pouziti produktu / Pauza, Probuzeni, Vypnuti

Pauza: Pokud krétce stisknete tlacitko napéjeni (') na pracujicim robotickém vysavaci nebo stisknete tlacitko pauzy @ na délkovém ovlédani, vysavac prestane
pracovat.

Probuzeni: Po vice nez 10 minutdch necinnosti roboticky vysavac automaticky prejde do rezimu spdnku a viechny kontrolky zhasnou. Chcete-li vysavaé opét probudit, stisk-
néte tlacitko napéjeni Q) na vysavaci a poté stisknéte tlacitko napéjeni 1) nebo jakékoli jiné tlacitko na délkovém ovlddéani nebo v aplikaci, ¢imz opét spustite Uklid.
Vypnuti: Po dokonceni Uklidu dlouze stisknéte tlacitko napjeni Q) na robotickém vysavali a kontrolky robotického vysavace zhasnou, coz znamen3, Ze se vysavac

vypnul.

Po dokoncéeni Uklidu doporucujeme nechat roboticky vysaval zapnuty, aby se mohl nabijet a nésledné Iépe proved| pristi klid.

Pouziti produktu / Nastaveni planovaného uklidu

Nastaveni planovaného Gklidu: Chcete-li naplénovat Gklid, kratce stisknéte tlacitko plénovaného Gklidu @ na délkovém ovladani. Kliknéte na @ a pomoci
tlacitka nastavte ¢as pldnovaného Uklidu. Po dokonéeni nastaveni Casu kliknéte na , @ ¢imz nastaveni dokoncite a roboticky vysavac nésledné kazdy den v dany
&as uklidi. ¥
Poznamky:
Pfed nastavenim pldnovaného Uklidu je nutné pomoci tlacitka nastaveni Easu na délkovém ovlddani nastavit Cas robotického vysavace. Kliknéte na
a pomoci tlacitka <ﬁ> nastavte Cas vysavace. Po nastaveni ¢asu kliknéte na tlacitko , ¢imz nastaveni dokonéite.
\'/
PFepnuti intenzity ¢isténi
Pouziti: Uzivatel mize prizpUsobit saci vykon nebo rychlost pratoku vody z nddrzky na vodu v zavislosti na prostiedi domacnosti tak, aby byl zajistén pozadovany vysledek

aklidu.
Nastaveni: Chcete-li pfepnout mezi spornym/béznym/max rezimem (vysoky/nizky saci vykon a pomaly/rychly pratok vody), kliknéte na tlacitko prepnuti intenzity @

¢isténi na délkovém ovlddani
Manualni ovlddani

PouZziti: Manuélni ovlddani pohybu robotického vysavace a Uklidu.
A

Nastaveni: Chcete-li fidit pohyb robotického vysavace (dopredu, dozadu, do stran atd.), stisknéte smérové tlacitko na délkovém ovladani.
\'/




Pokyny k pouziti

Zapnuti a vypnuti robotického vysavace Poznémky:
Chcete-li roboticky vysavac zapnout, stisknéte a podrzte tlacitko (). Rozsviti se « Pokud je baterie robotického vysavace vybitd, vysava& nemdze zahjit Uklid. Proto
kontrolka napéjeni a vysavac prejde do pohotovostniho rezimu. Stisknutim tlacitka (1 pred tklidem nechte vysava& nabit.
zastaveného robotického vysavace pfistroj vypnete a ukoncite probihajici dklid. « Pfed Gklidem z podlahy uklidte viechny kabely (véetn& napéjeciho kabelu nabijeci
Poznamka: Nabijejici se roboticky vysava€ nelze vypnout. stanice). V opaném pripadé muize roboticky vysavac kabely namotat a odpoijit tak
jiné elektrické spotfebice od napdjeni nebo poskodit pfedméty nebo kabely.
Spustit Cisténi « Pokud je plocha uréené k Gklidu mensi nez 2 m2, vysavac tuto plochu vycisti dva-
Stiskem tlacitka Q) spustite Uklid. Roboticky vysaval nasledné dle vygenerova- krét [vychozi nastaveni).
né mapy naplanuje frasu Gklidu a postupné uklidi jednotlivé zény domacnosti. V « Pokud se baterie robotického vysavace zaéne béhem Uklidu vybijet, vysavac se au-
kaZdé z6né vysavat nejprve vysaje podlahu podél zdi a nasledné pohyby ve tvaru tomaticky vréti do nabijeci stanice, aby se nabil. Jakmile je baterie dostatené nabits,
pismene S dikladné a efektivné uklidi zbyvajici plochu. vysavac se automaticky vrati na misto, kde Uklid prerusil, a dokondijej (zajistéte, aby
Anmerkungen: byla povolena funkce obnovy dklidu).
Zbna 1: Uklizend Zbna 2: Uklizens
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Z6na 4: Bude uklizena Z6na 3: Probiha uklid




Pozastaveni tklidu

Pokud béhem Uklidu potfebujete pfidat vodu do nddrzky na vodu nebo vyprat
mopovaci hadfik, stisknéte tlacitko (1), &imz roboticky vysavac pozastavite.
Chcete-li, aby vysava& pokracoval v 0klidy, stisknéte tlacitko (1), nebo stisknéte
tlacitko tj , &imz ukongite probihajici Uklid a poslete roboticky vysavac zpét do
nabijeci stanice.

Poznadmka:
Pokud se pozastaveny roboticky vysavac vréti do nabijeci stanice, aby se nabil,
probihajici Uklid bude zrusen.

Pfechod do rezimu spanku

Po 10 minutéch necinnosti roboticky vysava¢ automaticky prejde do rezimu span-
ku (kontrolka napéjeni pravidelné blik). Chcete-li vysavac opét probudit, stisknéte
libovolné tlacitko.

Pozndmky:
« Nabijejici se vysavaé nemdze prejit do rezimu spanku.
+ Po 12 hodinach v rezimu spanku se vysavac automaticky vypne.

Nabijte vysavac.

Automaticky rezim: Po dokonéeni tklidu se roboticky vysavaé automaticky vréti do
nabijeci stanice, aby se nabil.

Manuélni rezim: Chcete-li pozastaveny roboticky vysavac poslat zpét do nabijeci
stanice, stisknéte tlacitko

Kontrolka napéjeni nabijejiciho vysavace pomalu pulzuje.

Poznédmka:
Pokud se robotickému vysavace nepodafi nabijeci stanici najit, automaticky se vrati
do vychorzi pozice. V tomto pripadé je nutné vysavac do nabijeci stanice umistit

manualné.

Porucha

Pokud roboticky vysavac béhem Uklidu zaznamené poruchu, kontrolka napéjeni
zacne rychle cervené blikat a uslysite hlasové upozornéni. Vice informaci o feseni
problém{ naleznete v sekci ,Reseni problémd”.

Pozndmky:

+ Pokud béhem 10 minut po zjisténi poruchy neprovedete zddnou akci, roboticky
vysavac automaticky prejde do rezimu spanku.

« Pokud se pozastaveny roboticky vysavad, ktery zjistil poruchu, vréti do nabijeci
stanice, aby se nabil, probihajici Uklid bude zrusen.




Resetovani nastaveni Wi-Fi sité

Pokud se v43 mobilni telefon v ddsledku zmény routeru nebo zapomenutého hesla
nepripoji k robotickému vysavadi, postupujte podle pokynd pro pripojeni k Wi-Fi
siti @ znovu spérujte vysava s mobilnim telefonem.

Poznédmka:

Pokud roboticky vysavac ¢eké na pripojeni déle nez 2 minuty, jeho funkce Wi-Fi
sité se automaticky vypne. Chcete-li vysavaé opét pfipojit k mobilnimu telefonu,
resetujte nastaveni Wi-Fi sité.

PIN N GO (Uklid na mist&)

Prostfednictvim mobilni aplikace Ize urit cilovy bod na mapé. Roboticky vysavac
nasledné automaticky naplénuje trasu a presune se k danému bodu. Pokud pro-
strednictvim aplikace urcite cilovy bod vysavadi, ktery je v pohotovostnim rezimu
nebo pozastaveny, vysavac kolem tohoto mista uklidi prostor o velikosti 1,6 m x 1,6
m. Po dokonéeni Uklidu se vysavac automaticky vréti do vychozi pozice.

Poznédmka:
Pokud tento rezim Uklidu spustite u pozastaveného vysavace, ukoncite probihajici
klid.

1,6m

Y
—

1,6 m
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Nastaveni vylouéené zony nebo virtualni zdi

Prostfednictvim mobilni aplikace Ize nastavit vylouc¢enou zénu nebo virtuélni zed.
Roboticky vysava¢ nésledné béhem Uklidu nevstoupi do vyloucené zony / nepre-
kroci hranici, kterou vymezuje virtudlni zed.

Pozndmky:

« Pfed pouzitim této funkce je nutné v aplikaci povolit funkci automatického uklé-
déni mapy.

« Tato funkce se pouzivé pouze k vymezeni zén klidu, nelze ji pouzit k blokovani
nebezpecénych zén.

« Pokud roboticky vysavaé premistite nebo dojde k zdsadni zméné usporédani
domacnosti, mapa mize pozbyt platnosti a nastaveni virtudlnich zdi nebo vylouce-
nych zén bude ztraceno.

Vylou€end zéna
pro vytirdni

Virtudlni zed’

Vylou€end zéna pro

oklid

Aktualizace mapy v redlném Case Nastaveni hlasitosti

Zobrazeni zéznam( Uklidu Sprédva mapy

Zména hlasu robotického vysavace Aktualizace firmwaru

Umisténi robotického vysavace Zobrazeni stavu robotického

vysavace

Poznamka:
Funkce a detaily aplikace se mohou v disledku neustélého vyvoje a aktualizaci
mirné lisit. Rozhodujici jsou konkrétni funkce a detaily aktuélni verze aplikace.




Uklid vybranych zén

Prosttednictvim aplikace Ize vybrat jednu nebo vice zon, které si prejete uklidit.
Roboticky vysavac nasledné uklidi jednu nebo vice mistnosti, které jste v aplikaci
vybrali.

Pozndmky:

« Pred pouzitim této funkce je nutné v aplikaci povolit funkci automatického ukla-
dadni mapy a roboticky vysavac rovnéz musi mit vygenerovanou mapu Gklidu.

« Po spusténi Uklidu se vysavac presune za vybranou zénu. Z podlahy kolem
vybrané zény odstrafite viechny pripadné prekézky (vyjma prekézek slouzicich k
zamezeni pohybu vysavace).

Pldnovany uklid

Prostfednictvim mobilni aplikace Ize nastavit ¢as plénovaného Uklidu. V dany &as
roboticky vysavac automaticky spusti Gklid a po jeho dokonceni se vréti do nabijeci
stanice.

Uklid uréité zény
Prostrednictvim aplikace Ize nastavit zonu, kterou si prejete uklidit. Roboticky vysa-
vac nasledné uklidi zénu, kterou jste v aplikaci vybrali.

Poznédmka:

Po spusténi tklidu se vysavac presune za nakonfigurovanou zénu. Z podlshy ko-
lem nakonfigurované zony odstrarite viechny pripadné prekazky (vyjma prekézek
slouzicich k zamezeni pohybu vysavace).

RezZim Gklidu
V aplikaci |ze vybrat Gsporny, bézny a vykonny rezim. Vychozim rezimem je bézny

rezim.

RezZim nerusit

Béhem rezimu nerusit nebude roboticky vysavac automaticky pokracovat v Gklidu
nebo prehrévat hlasova upozornéni. Svétlo kontrolky napajeni bude ztlumené. Pro-
strednictvim aplikace Ize rezim nerusit vypnout nebo zménit jeho Casovy Usek.




Pouziti nadrzky na vodu

«Nepouzivejte funkci vytirdni pro Uklid kobercd.
«Po vytfeni podlahy nédrzku na vodu vyprazdnéte a sejméte mopovaci hadrik.

1. Naplrite nddrzku vodou. 3. Nainstalujte sestavu nddrzky na vodu a spustte vytirani.

2. Nainstalujte mopovaci hadrik.




Udrzba - Zasobnik na prach

Bézna Udrzba
Pro dosazeni co nejlepsich vysledkd pravidelné Cistéte a provédéjte Gdrzbu robotického vysavace dle pokynd v nize
uvedené tabulce. Frekvenci €isténi a Udrzby zvolte dle pouzivani pfistroje.

Doporucena frekvence cisténi a 4drzby:

Dil hlavni jednotky Frekvence cisténi Frekvence vymény
Filtr Kazdy tyden Kazdé 2 mésice
Véleckovy kartac Kazdy tyden Kazdych 6-12 mésicd
Bozni kartsc Kazdy mésic Kazdych 3-6 mésicﬁi nebo [?okud je viditelné
poskozeny
Kazdych 3-6 mésicd, nebo pokud je tésnéni krytu
Kryt véleckového kartéce Kazdy mésic véleckového kartace ze silikonové gumy viditelné
poskozené
Senzor Kazdy mésic /
Nabijeci elektroda Kazdy mésic /

Viesmérové kolecko Kazdy mésic /




1. Stisknéte tlacitko na zasobniku na prach a vyjméte jej. 4. Otevrete kryt HEPA filtru.

=

5. Vyjméte HEPA filtr a predfiltr. Poklepejte na HEPA filtr, abyste z n&j od-

stranili prach. HEPA filtr nedoporuéujeme omyvat vodou.

——
&

3. Vyprézdnéte zdsobnik na prach. 6. Umyjte predfiltr.

! e

~




7. Otfete zasobnik na prach hadiikem. Neumyvejte zdsobnik na prach vodou. A. Nainstalujte predfiltr a HEPA filtr zpét do zasobniku na prach.
Poznédmka:

1. Pred instalaci filtrd se ujistéte, ze predfiltr a HEPA filtr jsou suché.
2. Nevystavujte predfiltr a HEPA filtr pfimému slunecnimu zéfent.

B. Zaviete kryt zdsobniku na prach a nainstalujte zsobnik zpét do hlavni
jednotky.

Pozndmka: Neumyvejte zdsobnik na prach vodou.

8. Nechte prachovou schrénku a filtraéni komponenty zcela uschnout a
udrzujte je suché, prodlouzite tak jejich Zivotnost.

Pozndmka: Predfiltr doporucujeme kazdych 15-30 dnd umyt. Maximalni
zivotnost HEPA filtru jsou 3 mésice.




Udrzba - Nadrzka na vodu a mopovaci hadfik

1. Vyjméte sestavu nddrzky na vodu.

2. Sejméte mopovaci hadrik.

3. Vyprézdnéte nadrzku na vodu.

4. Ocistéte mopovaci hadrik.

5. Nechte mopovaci hadfik uschnout.

Q

6. Oftfete nddrzku na vodu do sucha nebo ji nechte uschnout.




Udrzba - Véleckovy a boéni kartaé

1. Otevrete kryt sestavy véleckového kartace. 3. Pomoci néstroje ocistéte kartd& od namotanych vlas.

2. Vyjméte hridel valeckového kartéce. 4. Ocistéte bocni kartace.




Udrzba - Nabijeci elektroda, senzor proti padu, hnaci kolecko a vsesmérové kolecko

1. Ocistéte nabijeci elektrodu. 3. Ocistéte senzor proti pddu.

2. Ocistéte hnaci a viesmérové kolecko.




Reseni problému

Pokud roboticky vysavac béhem Uklidu zaznamené poruchu, kontrolka napéajeni zacne rychle cervené blikat a uslysite hlasové upozornéni. V tomto pfipadé postupujte

podle pokynl v nize uvedené tabulce a problém odstrante.

Chyba

Reseni

Chyba 1: Laserové hlava zablokované nebo zaseknutd, zkontrolujte ji.

Laserovy délkovy senzor je zablokovany nebo zaseknuty v disledku uviznuti ciziho
predmétu. Odstrante prekdzku nebo cizi predmét. Pokud prekazku nebo cizi predmét
nelze odstranit, preneste hlavni jednotku na jiné misto a spustte ji.

Chyba 2: Antikolizni senzor se zasekl, zkontrolujte jej.

Néraznik se zasekl. Poklepejte na néraznik a odstrante cizi predmét. Pokud v nérazni-
ku neni zadny cizi predmét, preneste hlavni jednotku na jiné misto a spustte ji.

Chyba 3: Pravé kolecko je nad Grovni zemé, preneste hlavni jednotku na jiné misto a
znovu ji spustte.

Kolecko je nad Grovni zemé. Preneste hlavni jednotku na jiné misto a spustte ji.

Chyba 4: Senzor proti pddu je zablokovany, zkontrolujete jej a olistéte.

Hlavni jednotka je nad Grovni zemé. Preneste hlavni jednotku na jiné misto a spustte ji.
Tato chyba mize rovnéz upozoriovat na zaspinény senzor proti paddu. Otfete senzor
proti pddu.

Chyba 5: Na boénim kartdci jsou namotané nedistoty, ocistéte jej.

V boénich karta€ich mohly uviznout cizi predméty. Rozeberte a ocistéte boéni karta-
ce.

Chyba 6: Na pravém/levém kolecku jsou namotané necistoty, ocistéte jej.

Kolem kolecka mohou byt namotané cizi predméty. Ocistéte kolecko a opét spustte
hlavni jednotku.

Chyba 7: Roboticky vysavac uvizl, pfeneste jej na jiné misto.

Hlavni jednotka mohla uviznout. Odstraite prekazky z okoli hlavni jednotky.

Chyba 8: Slabé baterie, nabijte roboticky vysavac.

Slab baterie. Pred pouzitim vysavac nabijte.

Chyba 9: Problém s nabijenim, zkontrolujte nabijeni.

Teplota baterie je prilis vysoka, nebo prilis nizkd. Pockejte, nez se teplota baterie vréti
do normélu, a opét spustte roboticky vysavac.

Chyba 10: Senzor stén je zablokovany, zkontrolujte jej.

Senzor stén je pokryt prachem. Otfete senzor stén.

Chyba 11: Nerovné podlaha, preneste hlavni jednotku na jiné misto a znovu ji spustte.

Hlavni jednotka byla pfi spusténi naklonéna. Polozte hlavni jednotku na rovnou pod-
lahu a znovu ji spustte.

Chyba 12: Vrchni kryt laseru je zablokovany nebo zaseknuty, zkontrolujte jej.

Laserovy tlakovy senzor tlaku stlaceny nebo zablokovany. Preneste roboticky vysavac

na jiné misto a znovu jej spustte.




Reseni problému

Chyba

Reseni

Roboticky vysavac nelze zapnout.

Slabé baterie. Nabijte roboticky vysavac a nasledné jej spustte.
Teplota baterie je prilis vysoka, nebo prilis nizka. Roboticky vysavac pouzivejte v pro-
stiedi o teploté mezi 0 °C a7 40 °C.

Pfistroj nelze nabit.

Nabijeci stanice neni pfipojena k napéjeni. Ujistéte se, Ze oba konce napéjeciho
kabelu nabijeci stanice jsou F4dné pfipojené.

Spatny kontakt mezi nabijeci stanici a hlavni jednotkou. Ocistéte kovové Easti nabijeci
stanice a nabijeci kontakt hlavni jednotky.

Zkontrolujte, zda sviti kontrolka nabijeci stanice.

Pomalé nabijeni

PFi pouziti v prostiedi s vysokou nebo nizkou teplotou hlavni jednotka automaticky
snizi rychlost nabijeni, aby se prodlouzila zZivotnost baterie.

Oblast nabijeciho kontaktu mdze byt zaspinéna. Ocistéte tuto oblast suchym hadfi-
kem.

Roboticky vysavac se nevrétil do nabijeci stanice.

Kolem nabijeci stanice je prilis mnoho prekazek. Umistéte nabijeci stanici do volnéjsi-
ho prostoru.

Hlavni jednotka je prilis daleko od nabijeci stanice. Pfeneste hlavni jednotku blize k
nabijeci stanici.

Neobvyklé chovani

Roboticky vysavac vypnéte a ndsledné zapnéte.

Roboticky vysavac vydévé béhem Uklidu neobvykly hluk.

Ve véleckovém kartééi, bocnich kartacich nebo hlavnim kolec¢ku mohly uviznout cizi
predméty. Vypnéte roboticky vysavac a olistéte je.

Viesmérové kolecko je obaleno prachem nebo jsou na ném namotény necistoty.
Pomoci sroubovéku kolecko vyjméte a opldchnéte.

Cistici vykon robotického vysavace je snizen / vysavac za sebou zanechava necistoty.

Zasobnik na prach je plny. Vyprézdnéte a ocistéte zdsobnik na prach.
Zablokovany filtr Vycistéte filtr.
Kolem véleckového kartdle jsou namotané cizi predméty. Ocistéte vélelkovy kartaé.

Roboticky vysavac nelze pripojit k Wi-Fi siti.

Funkce Wi-Fi sité robotického vysavace neni zapnutd. Resetujte pripojeni k Wi-Fi siti
a zkuste to znovu.

Spatné kvalita signélu Wi-Fi sité. Umistéte jednotku do oblasti s dobrym signélem
Wi-Fi sité.

Nestandardni pripojeni k Wi-Fi siti. Resetujte nastaveni Wi-Fi sité, stdhnéte nejnovéjsi
verzi mobilni aplikace a zkuste se znovu pfipojit.

N&hlé preruseni pripojeni k Wi-Fi siti. Nesprévné nastaveni routeru. Obratte se na
zdkaznicky servis.

Nelze provést pldnovany Uklid.

Slabé baterie. Pldnovany Uklid bude spustén, pouze pokud je baterie nabita alespon
220 %.




Spotrebovévaé roboticky vysavaé energii, pokud je vzdy ponechan v nabijeci stanici¢

Pokud je vysavac vzdy ponechan v nabijeci stanici, spotfebovéva pouze velmi malé
mnozstvi energie. Pomaha tak udrzovat co nejlepsi vykon baterie.

Je pfed prvnimi tfemi pouzitimi nutné roboticky vysavaé nechat nabijet po dobu 16

hodin?

Lithiova baterie nemé pamétovy efekt. Jakmile je pIné nabits, Ize ji ihned pouzit. Neni
nutné Cekat 16 hodin.

Mopovaci modul nevydévé vodu, nebo pouze velmi malé mnozstvi vody.

Zkontrolujte, zda je v nddrzce na vodu voda. Prostiednictvim aplikace nastavte vydej
vody na maximum.
Nainstalujte mopovaci hadfik a drzék dle uvedenych pokynd.

Slabé baterie béhem Uklidu. Roboticky vysaval poté, co se vrétil do nabijeci stanice,
aby se nabil, nepokracuje v Uklidu.

Zkontrolujte, zda roboticky vysavac neni v rezimu nerusit. Pokud je roboticky vysavac
v rezimu nerusit, nebude pokracovat v Uklidu.

Pokud byl roboticky vysava¢ manuélné umistén do nabijeci stanice, nebude pokraco-
vat v Uklidu.

Roboticky vysavac se nemdze vrétit do nabijeci stanice po dokonceni Uklidu na misté
(PIN'N GO) nebo poté, co byla nabijeci stanice pfesunuta.

Roboticky vysavac po dokonceni Uklidu na misté nebo poté, co byla nabijeci stanice
presunuta, znovu vygeneruje mapu domacnosti.

Pokud se roboticky vysavac nachézi pfilis daleko od nabijeci stanice, je mozné, ze se
do ni nebude moci automaticky vrétit. V tomto pripadé jej do nabijeci stanice umisté-
te manuélné.

Roboticky vysava¢ béhem Uklidu vynechal nékterd mista.

Senzor stén nebo senzor proti pddu mohou byt zaspinéné. Otfete senzory mékkym
suchym hadfikem.




Specifikace produktu

Kategorie

Konstrukce

Baterie

Parametry uklidu

Hlavni jednotka

Parametr Specifikace
Prdmeér 330 mm
Vyska 96 mm
Cists hmotnost 2,7 kg
Napéti 14,4V
Baterie Dobijeci lithiové baterie 3000 mAh

Objem zésobniku na prach

600 ml

Typ nabijeni

Automatické nebo manualni nabijeni

Rezim uklidu

Uklid celé doméacnosti; Uklid vybranych zén; Uklid
urcité zény; PIN N GO

Doba nabijeni

Cca 400 minut

Cas cisténi

Cca 150 minut

Jmenovity vykon (W)

30

Provozni napéti (V)

14,4

Vzhledem k neustélému vylepsovéni nasich produktt jsou rozhodujici specifikace skute¢ného produktu. Nase spolecnost si vyhrazuje prévo produkt aktualizovat.




Bezpecnostni informace

Typ konstrukéni Easti

Nebezpecna latka

Sestimocny chrom

Olovo (Pb) a jeho Rtuf (Hg) a jeji Kadmium (Cd) a jeho . Polybromované Polybromované
- I B (Cr (V1)) a jeho . :
slou€eniny slouceniny slou€eniny v bifenyly (PBB) difenylethery (PBDE)
slouceniny
Plastové casti o o o o o o
Kovové casti X o o o o o
Obvodovy modul hlav- X
. o o o o o
ni jednotky
Elektronickd soucastka o o o o o o)
Baterie o o o o o o
Napéjeci kabel X 5 5 5 5 5

(Kovové ¢ast)

o: Uvadi, Ze obsah nebezpecné latky ve viech homogennich materiélech dané soucasti je nizsi nez mezni hodnota stanovend v aktuéIné platném nafizeni GB/T 26572.
X: Znamen3, ze obsah nebezpecéné latky v alespon jednom z homogennich materiéld dané soucasti prekracuje mezni hodnotu stanovenou v aktuéIné platném nafizeni
GB/T 26572. Obsah nebezpecné latky v soucastech je uveden v seznamu vyjimek smérnice RoHS a spliuje pozadavky smérnice EU RoHS na ochranu Zivotniho prosted.

Produkt je v souladu s nasledujicimi normami: GB4706.1-2005 GB4706.7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012




INFORMACE O LIKVIDACI A RECYKLACI

V3echny produkty s timto oznacenim je nutno likvidovat v souladu s predpisy pro likvidaci elektrickych

a elektronickych zafizeni (smérnice 2012/19/EU). Jejich likvidace spole¢né s béznym komunalnim

odpadem je nepfipustnd. Vsechny elekirické a elektronické spotiebice likvidujte v souladu se viemi mistnimi
i evropskymi predpisy na uréenych sbérmych mistech s odpovidajicim oprévnénim a certifikaci dle mistnich

i legislativnich predpist. Sprévna likvidace a recyklace napoméhé minimalizovat dopady na Zivotni prostiedi
a lidské zdravi. Dalsi informace k likvidaci ziskéte u prodejce, v autorizovaném servisu nebo u mistnich Gfadu.

EU PROHLASENI O SHODE
Timto spolecnost Tesla Global Limited prohlasuje, Ze typ rédiového zafizeni R530W je v souladu se smérnici
2014/53/EU. UpIné znéni EU prohléseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: tsl.sh/doc

Konektivita: WIFI 802.15.4
Kmitoctové pasmo: 2.400 - 2.480 GHz
Max. radiofrekvenéni vykon (EIRP): < 20 dBm

Vyrobce
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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TESLA SMART ROBOT
VACUUM LASER

ROBOTICKY VYSAVAC
POUZIVATELSKA PRIRUCKA




Bezpecnostné pokyny

Pred pouzitim tohto vyrobku si precitajte nasledujice bezpecnostné pokyny a dodrzujte vietky obvyklé bezpecnostné opatrenia.

Pozorne si precitajte tto uzivatelskd prirucku a odlozte siju pre budice pouzitie.

Nedodrzanie pokynov tejto pouzivatelskej prirucky méze viest k poskodeniu vyrobku.

Upozornenie

1.Tento vyrobok mézu rozoberat iba autorizovani technici. Pouzivatelia by sa nemali pokisaf
vyrobok sami rozoberaf.

2.Pouzivajte iba napéjaci adaptér dodany vyrobcom tohto vyrobku. Iné adaptéry mézu vyro-
bok poskodit.

3.Nedotykajte sa mokrymi rukami kéblov, zdsuviek ani napéjacieho adaptéra.

4.Dévajte pozor, aby sa do hnacieho kolieska vyrobku nenamotali zéclony alebo nepriskripli
Casti tela.

5.Vyrobok skladujte mimo dosahu cigariet, zapalovacov a inych zdrojov otvoreného ohfa.
6.Po nabijani vyrobok vycistite.

7.Kabel neohybajte a na spotrebi¢ neumiestiujte tfazké alebo ostré predmety.

8.Tento vyrobok je uréeny na pouzitie v interiéri. NepouZivajte ho vonku.

9.Na vyrobok si nesadajte.

10.Vyrobok nepouzivajte vo vlhkom prostredi, napr. v kipelni.

11.Pred pouzitim vyrobku z podlahy odstrérite krehké predmety (pohére, lampy atd’) a tiez
predmety, ktoré sa mézu namotat okolo boénej kefy a sacieho otvoru (kéble, papiere, z&clony
atd’).

12.Vyrobok neumiestiujte na miesto, z ktorého by mohol lahko spadnit (napr. na stoly a
stolicky).

13.Pred pouzitim skontrolujte, i je napdjaci adaptér dobre pripojeny k zdsuvke, v opacnom
pripade by mohlo déjst k poskodeniu batérie.

14.Upozornite ostatnych ¢lenov domécnosti, Ze vyrobok pracuje, aby o nestastnou ndhodou
nezakopli.

15.Ak je zdsobnik na prach plny, pred dalsim pouzitim vyrobku ho vyprézdnite.
16.Prevadzkova teplota batérie je od 0 °C do 40 °C.

17 Vyrobok nepouzivajte v prostredi s vysokou teplotou.

18.Pred likvidaciou vyrobku vyberte batériu.

19.Pred vybratim batérie sa ubezpette, Ze vyrobok je odpojeny od zdroja napsjania.
20.Pourzité batérie riadne zrecyklujte.

Varovanie

1.PouZivajte iba originalne dobijacie batérie a nabijaciu stanicu dodanu vyrobcom. Nepo-
uzivajte batérie, ktoré nemozno dobif. Specifikiciu batérie néjdete v sekcii ,Specifikécia
vyrobku”.

2. Vyrobok nepouzivajte v prostredi, kde sa nachadza zdroj otvoreného ohfa alebo krehké
predmety.

3.Vyrobok nepouzivajte v prostredi s extrémne vysokou (nad 40 °C) ani extrémne nizkou (pod
0 °C) teplotou.

4. Vlasy, oblecenie, prsty a vietky dalsie asti tela udrzujte mimo dosahu otvorov a pohybli-
vych ¢asti robotického vysévaca.

5.Vyrobok nepouzivajte na mokrej podlahe ani na podlahe, na ktorej je rozliate velké mnoz-
stvo tekutiny.

6.Vyrobok nepouZivajte na vysavanie predmetov, ktoré by ho mohli zablokovat, ako st kami-
enky a odpadovy papier.

7.Vyrobok nepouzivajte na vysdvanie horlavych materidlov, ako je benzin alebo atrament do
tlaciarni a kopirok. Vyrobok nepouzivajte na Cistenie priestoru, kde sa nachadzaju horlavé
materidly.

8.Vyrobok nepouzivajte na vysavanie horiacich predmetov, ako st cigarety, zapalky, popol
atd’, ¢o by mohlo spdsobit vznik poziaru.

9.Do sacieho otvoru nevkladajte ziadne predmety. Vyrobok nepouzivajte, ak je saci otvor
zablokovany. Zo sacieho otvoru odstrafte prach, vatu a vlasy, zaistite tak plynuld cirkuléciu
vzduchu cez saci otvor.

10.S napéjacim kdblom manipulujte opatrne, aby ste ho neposkodili. Napéjaci kdbel nepouzi-
vajte na fahanie vyrobku alebo nabijacej stanice, vyrobok nenoste za napéjaci kdbel, napéjaci
kabel nepritvérajte do dveri a nevedte ho okolo ostrych hrén a rohov. Zabrante, aby vyrobok
prechadzal cez napéjaci adaptér. Napédjaci adaptér udrzujte mimo dosahu zdrojov tepla.
11.Nepouzivajte nabijaciu stanicu, ak je poskodena.

12.Vyrobok nevhadzujte do ohfa, aj keby bol vézne poskodeny, lebo batéria vyrobku méze
vybuchnut.
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Vyrobok a jeho prislusenstvo

. o0Co

Nabijacia stanica

Hlavné jednotka

Z3sobnik na prach Nédrzka na vodu

Bocné kefa (2 sady) Pouzivatelsks prirucka

9

Napéjaci adaptér

s

Batéria x2

N

HEPA filter

Cistiaca kefka

Dialkové ovlddanie



Zlozenie vyrobku

Predny pohlad

Tla¢idlo Wi-Fi siete Kryt

Tlac¢idlo Zapnit/Pauza ,
VP / ) Laserova hlava
Tlacidlo pre névrat

do nabijacej stanice

Viesmerovy objektiv Tlacidlo zdsobnika na prach

Zadny pohlad

Senzor proti padu Nabijacia elektréda

Viesmerové koliesko

Bo&né kefa

Bateria

Hnacie koliesko Zostava valcekovej kefy

Zasobnik na prach




Instalacia
Poznamky

1. Pred spustenim robotického vysavaca odstrdnte kéble a drobné
predmety roztrisené po zemi a nestabilné, krehké, cenné a poten-
cidlne nebezpeéné predmety. Zabrérite, aby sa vysévac zamotal,
zasekol, nie€o za sebou fahal alebo nieco prevrhol, v opaénom
pripade méze dojst k zraneniu 0séb alebo poskodeniu majetku.

2. Vyrobok nepouzivajte vo vihkom prostredi, v opacnom pripade
moze dojst k poskodeniu ventildtora a ndslednému znizeniu vyko-
nu robotického vysavaca.

4 '
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Instalacia
Stiahnite si aplikaciu Tesla Smart, kliknite na symbol ,+", pridajte doméci spotrebic a vyberte 2,4GHz Wi-Fi sief. Zadajte nézov a heslo Wi-Fi siete, kliknite na ,Next” (,Dalsie”)
a vysdvac pripojte k Wi-Fi sieti. Wi-Fi sief mézete nakonfigurovat jednym z nasledujicich spésobov:

1. Rychle pripojenie k Wi-Fi sieti: Stlacte a na 3 sekundy podrzte tlacidlo Wi-Fi siete. Pristroj zapipa, prejde do rezimu EZ a kontrolka Wi-Fi siete zaéne rychlo blikat. Potom
mdZete pridat pristroj a spérovat ho s aplikaciou.
Ked'sa zobrazi sprdva o Uspesnom pripojeni, pristroj mézete ovlddat pomocou aplikécie.

2. Pérovanie pomocou hotspotu: Stlacte a na 6 sekind podrzte tlacidlo Wi-Fi siete. Pristroj kazdé 3 sekundy zapipa. Ked' pristroj dvakrét zapipa, prejde do rezimu AP a kon-
trolka Wi-Fi siete zacne pomaly blikat. Rezim pérovania v aplikécii teraz treba prepnif z rezimu EZ do rezimu AP. Potom mézete zadaf ndzov a heslo Wi-Fi siete a kliknit na
,Go to Connect” (,Prejst k pripojeniu”). Vyberte hotspot SmartLife-XXXX bez hesla. Tento hotspot sa vytvori po pripojenti pristroja k vasej Wi-Fi sieti. Po pripojeni pristroja k
hotspotu sa vrétte do aplikacie Tesla Smart. Aplikacia vas automaticky presmeruje na obrazovku so sprévou ,Connect your mobile phone to the device's hotspot” (,Mobilny
telefon pripojit k hotspotu zariadenia”). Ked'sa zobrazi spréva o Uspesnom pripojeni, pristroj mdzete ovlddat pomocou aplikécie.

Popis ikoniek a tlacidiel aplikacie
Ikonky a popisy

1 Vysévanie celej doméacnosti: Roboticky vysdval pomocou senzorov naskenuje a potom vygeneruje mapu celej domacnosti a automaticky naplénuje optimal-
me nu frasu vysavania.
g Vysévanje urcitej zény: Na mape aplikdcie mdzete nastavit zénu vysdvania urlitého miesta. Roboticky vysdvac sa potom automaticky presunie na dané miesto
t i a povyséva ho.

PIN'N GO (Vysavanie na mieste): Mézete urdit konkrétne miesto na mape aplikacie. Roboticky vysévac sa potom presunie na ur¢ené miesto a okolo tohto

9 miesta povyséva priestor velkosti 1,6 x 1,6 m. Klepnutim alebo pretishnutim na mape nastavite cielovy bod.
E Vysévanie vybranych zén: Ked'vysévac vygeneruje mapu celej doméacnosti, v aplikécii mézete vybrat jednu alebo viac zén, ktoré chcete povysévat.
inmn Nastavte vylGcenld zénu vysévania.

Névrat do nabijacej stanice: Ak tato ikonka svieti, roboticky vysdva sa automaticky vréti do nabijacej stanice, aby sa nabil. Ak této ikonka blik4, roboticky vysa-
vac prerusi ndvrat do nabijacej stanice.

: ReZim pldnovaného vysdvania: Pomocou aplikdcie méZzete naplédnovat vysévanie kedykolvek pocas diia a7 na 7 dni dopredu.




Tlaéidlo

Popis

Ovladacie tlac¢idla

Popis funkcii

Tlac¢idlo napéjania

Stlacenim tohto tlacidla pristroj zapnete.

Stlacenim a podrzanim tohto tlacidla na 3 sekundy
pristroj zapnete.

Stla¢enim a podrzanim tohto tladidla pristroj vypnete.

Stlacenim a podrzanim tohto tladidla na 3 sekundy
pristroj vypnete.

Stlacenim tohto tlacidla naplénujete trasu vysédvania.

Stla¢te tlagidlo

Stlacenim tohto tlacidla pristroj zastavite.

Stlacte tlacidlo

Tla¢idlo pre névrat do nabijacej stanice

Stlacenim tohto tlacidla poslete roboticky vysévac spat
do nabijacej stanice.

Stlacte tla¢idlo

Stla¢enim tohto tlacidla pocas névratu robotického
vysdvala do nabijacej stanice ho zastavite.

Stlacte tlacidlo

Tla¢idlo Wi-Fi siete

Rychle pripojenie k Wi-Fi sieti (rezim EZ)

Stlacte a na 3 sekundy podrzte toto tlacidlo.

Pérovanie pomocou hotspotu (rezim AP)

Stlacte a na 6 sekind podrzte toto tlacidlo.




Z3asobnik na prach, nadrzka na vodu a zostava mopovacej handricky

HEPA filter

Predfilter

Vodivé Cast
zésobnika na prach

Kryt HEPA filtru

—

Vodivé &ast zasobniku na | P,
prach T
Bocni kryt
zésobniku na prach

f—w—\

emwm e
Kontrolka signlu :

SiDC konektor

Nabijacia elektréda

DC konektor

ReZim automatického
vysavania

Spustenie/Pauza

Nastavenie casového plénu

Privod vody

Né&drzka na vodu

Handra mopu

Displej

/mena rezimu

Ovladanie smeru

Nastavenie ¢asu

Nabijanie



Priprava

Odstrante ochranny pasik
Pred pouzitim hlavnej jednotky z nej odstrante ochranny pasik.




Nabijanie hlavnej jednotky

1. Nabijaciu stanicu umiestnite k stene na rovn zem . Do priestoru velkosti
0,5 m po bokoch a 1,5 m pred nabijacou stanicou neumiestriujte ziadne
predmety.

2. Nabijaciu stanicu pripojte k zdroju napajania.
3. Nainstalujte lavd a pravi bont kefu.

4. Hlavnu jednotku umiestnite do nabijacej stanice a nechajte ju nabit.
Kontrolka pocas nabijania blika.

Ked'je nabijanie dokoncené, kontrolka zostane svietit. PIné nabitie hlavnej
jednotky trva cca 6,5 hodiny.

Pocas vysévania hlavné jednotka automaticky kontroluje Groven nabitia. Ak

sa batéria zacne vybijat, hlavna jednotka aktivuje rezim ,Navrat do
nabijacej stanice” a automaticky sa vrati do nabijacej stanice, aby
sa nabila.

Alebo mézete stlacit tlacidlo pre névrat do nabijacej stanice v apli-
kacii a aktivovat tak rezim ,Névrat do nabijacej stanice” rucne.

Poznédmka:

Zaistite, aby sa nabijacia stanica nachddzala mimo dosahu priame-
ho slne¢ného svetla a reflexnych predmetov, napr. zrkadiel.

Pred pouzitim nechajte hlavni jednotku plne nabit, zaistite tak
Standardn( prevédzkovd dobu pristroja. Nabijanie trvé cca

6,5 hodiny.

Pred nabijanim hlavnej jednotky vyberte nddrzku na vodu, zaistite
tak bezpecny priebeh nabijania a zabranite nechcenému poskode-
niu.



Pouzitie vyrobku / Spustenie vysavania

Rozli¢né moznosti vysévania mdZete zadat pomocou robotického vysdvaca, dialkového ovlddania alebo aplikécie.

Automaticky rezim
Pouzitie: NajcastejSie pouzivany rezim vysdvania, pri ktorom roboticky vysavac povysava celd domacnost po trase v tvare pismena S.

Nastavenie: Ak je roboticky vyséva€ vypnuty, dlho stlacte tlacidlo napéjania |, Q) dokym sa nerozsvieti kontrolka, ¢o znamens, Ze pristroj je zapnuty. Potom krétko stlacte
tlacidlo alebo kliknite na tlacidlo automatického rezimu @ na dialkovom ovl&dani a vysdvac automaticky spusti vysévanie.




Pouzitie vyrobku / Pauza, Prebudenie, Vypnutie

Pauza: Ak krétko stlacite tlacidlo napéjania < ' > na pracujucom robotickom vysédvadi alebo stlacite tlacidlo pauzy@ na dialkovom ovlddani, vysévac prestane praco-

vaf.
Prebudenie: Po viac ako 10 mindtach necinnosti roboticky vyséva¢ automaticky prejde do rezimu spanku a vietky kontrolky zhasnd. Ak chcete vyséval opét prebudit, stlacte
tlacidlo napéjania ‘ > na vysdvaci a potom stlacte tlacidlo napéjania alebo lubovolné tla¢idlo na dislkovom ovléddani alebo v aplikécii, Cim opét spustite vysavanie.

Vypnutie: Po dokonéeni vysavania dlho stlacte tlacidlo napéjania < | ) na robotickom vysavaci a kontrolky robotického vysévaca zhasnd, €o znamens, Ze vysavac sa vypol.

Po dokonceni vysavania odporicame nechat roboticky vysévac zapnuty, aby sa mohol nabijat a potom lepsie vyséval.

Pouzitie vyrobku / Nastavenie planovaného vysavania

Nastavenie planovaného vysavania: Ak chcete napldnovat vysadvanie, kratko stlacte tlacidlo plénovaného vysévania @ na dialkovom ovlddani. Kliknite na @
a pomocou tlacidla nastavte ¢as pldnovaného vysavania. Po dokonceni nastavenia ¢asu kliknite na @ , &im nastavenie dokoncite a roboticky vysévac potom
kazdy den povyséva v dSnom &ase.

Pozndmky:

Pred nastavenim pldnovaného vysévania treba pomocou tlacidla nastavenia ¢asu na dialkovom ovl&dani nastavit ¢as robotického vysévaca. Kliknite na a
pomocou tlacidla nastavte Cas vysdvaca. Po nastaveni Casu kliknite na tlacidlo ¢im nastavenie dokondite.

Prepnutie intenzity vysavania

Pouzitie: Pouzivatel méze prispdsobit saci vykon alebo rychlost prietoku vody z nddrzky na vodu v zavislosti od prostredia domécnosti tak, aby sa zaistil pozadovany vysledok
vysdvania namokro alebo nasucho.

Nastavenie: Ak chcete prepnit medzi Gspornym/beznym/max rezimom (vysoky/nizky saci vykon a pomaly/rychly prietok vody), kliknite na tla¢idlo prepnutia intenzity vysa-

vania @ na dialkovom ovlddani

Manualne ovladanie

Pouzitie: Manuélne ovlddanie pohybu robotického vysdvaca a vysévania.
L)

Nastavenie: Ak chcete riadit pohyb robotického vysévaca (dopredu, dozadu, nabok atd’), stlacte smerové tlacidlo na dialkovom ovlédani.
\'/




Pokyny na pouzivanie

Zapnutie a vypnutie robotického vysavaca Poznamky:
Ak cheete roboticky vysévat zapn(f, stlacte s podrzte tlacidlo (1). Rozsvieti sa « Ak je batéria robotického vysdvaca vybits, vyséval neméze zalaf vysdvanie. Preto
kontrolka napéjania a vysévac prejde do pohotovostného rezimu. Stlacenim tlaci- pred vysdvanim nechajte vysavag nabit.
dla (D zastaveného robotického vysavaca pristroj vypnete a ukoncite prebiehaj- « Pred vysavanim odstrérite z podlahy vietky kéble (aj napéjaci kébel nabijace;j sta-
uce vysavanie. nice). V opacnom pripade mdze roboticky vysévac kdble namotat a odpojit tak iné
Poznamka: Nabfjajici sa roboticky vysava nemozno vypnif. elektrické spotrebice od napéjania alebo poskodit predmety alebo kéble.
+ Ak je plocha na vysavanie mensia ako 2 m2, vysavac tuto plochu vycisti dvakrat
Spustit'vysavanie (z8kladné nastavenie).
Stlacenim tlacidla (D spustite vysavanie. Roboticky vysavac potom podla vy- « Ak sa batéria robotického vysévaca zacne pri vysdvani vybijaf, vysévac sa auto-
generovanej mapy naplénuje frasu vysévania a postupne povysava jednotlivé zény maticky vrati do nabijacej stanice, aby sa nabil. Ked'je batéria dostatoéne nabit,
domacnosti. V kazdej zone vyséval najprv vysaje podlahu pozdiz stien a potom vysévac sa automaticky vréti na miesto, kde prerusil précu, a dokondiju (zaistite, aby
pohybmi v tvare pismena S dokladne a efektivne povyséva zvysok plochy. bola povolens funkcia obnovy vysévania).
Z6na 1: Povysavand Z6na 2: Povysadvana
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Zbna 4: Bude povysévana Zéna 3: Prebieha vysévanie




Pozastavenie vysavania

Ak pocas vysdvania potrebujete pridaf vodu do nddrzky na vodu alebo vyprat
mopovaciu handricky, stlacte tlacidlo (1), &im roboticky vysévac zastavite. Ak
chcete, aby vysévac pokracoval v praci, stlacte tlacidlo (1) , alebo stlacte

tlacidlo U ,&im ukoncite prebiehajicu précu a roboticky vysaval poslete spat do
nabijacej stanice.

Poznédmka:
Ak sa pozastaveny roboticky vysévac vréti do nabijacej stanice, aby sa nabil, pre-
biehajuca préca sa zrusi.

Prechod do reZimu spanku

Po 10 mindtach necinnosti roboticky vysévac automaticky prejde do rezimu span-
ku (kontrolka napéjania pravidelne blika). Ak chcete vysadvac opat prebudit, stlacte
[ubovolné tlacidlo.

Pozndmky:
+ Nabijajuci sa vysdvac neméze prejst do rezimu spanku.
+ Po 12 hodinach v rezimu spdnku sa vysdvac automaticky vypne.

Nabite vysavac.

Automaticky rezim: Po dokonceni prace sa roboticky vysavac automaticky vréti do
nabijacej stanice, aby sa nabil.

Manualny rezim: Ak chcete pozastaveny roboticky vysdvac poslat spat do nabija-
cej stanice, stlaéte tlacidlo

Kontrolka napéjania nabijajiceho vysévaca pomaly pulzuje.

Pozndmka:
Ak sa robotickému vysévacu nepodari ndjst nabijaciu stanicu, automaticky sa vrati
do zékladnej porzicie. V tomto pripade treba vysévac do nabijacej stanice umiestnif

rucne.

Porucha

Ak roboticky vysdvac pocas prace zaznamend poruchu, kontrolka napéjania zacne
rychlo blikat Cerveno a ozve sa hlasové upozornenie. Viac informécii o riedeni
problémov néjdete v sekcii ,Riedenie problémov”.

Pozndmky:

+ Ak do 10 minUt po zisteni poruchy neurobite Ziadnu akciu, roboticky vysévacé
automaticky prejde do rezimu spanku.

« Ak sa pozastaveny roboticky vysadvac, ktory zistil poruchu, vréti do nabijacej
stanice, aby sa nabil, prebiehajica praca bude zrusens.




Resetovania nastavenia Wi-Fi siete

Ak sa vas mobilny telefén v désledku zmeny routera alebo zabudnutého hesla
nepripoji k robotickému vysavacu, postupujte podla pokynov na pripojenie k Wi-Fi
sieti a vysévac znova sparujte s mobilnym telefénom.

Poznédmka:

Ak roboticky vysavac ¢aké na pripojenie dlhsie ako 2 mindty, jeho funkcia Wi-Fi
siete sa automaticky vypne. Ak chcete vysdvac opéat pripojit k mobilnému telefénu,
resetujte nastavenie Wi-Fi siefe.

PIN N GO (Vysavanie na mieste)

Pomocou mobilnej aplikdcie mézete urcit cielovy bod na mape. Roboticky vysé-
va¢ potom automaticky naplénuje trasu a presunie sa k danému bodu. Ak pomo-
cou aplikacie uréite cielovy bod vysdvacu, ktory je v pohotovostnom rezime alebo
pozastaveny, vysdvac okolo tohto miesta vycisti priestor velkosti 1,6 m x 1,6 m. Po
dokonceni préce sa vysévac automaticky vrati do zdkladnej pozicie.

Poznédmka:
Ak tento rezim vysdvania spustite na pozastavenom vysévaci, ukoncite prebiehaji-

cu pracu.

1,6 m

Y
—

1,6 m
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Nastavenie vylicenej zony alebo virtualnej steny

Pomocou mobilnej aplikdcie mozno nastavit vylicenl zénu alebo virtudlnu stenu.
Roboticky vysévac potom pocas prace nevstipi do vyliéenej zény / neprekrodi
hranicu, ktord vymedzuje virtudlna stena.

Pozndmky:

« Pred pouzitim tejto funkcie treba v aplikacii povolit funkciu automatického ukla-
dania mapy.

« Této funkcia sa pouZiva iba na vymedzenie zbn vysdvania, nemozno ju pouzit na
blokovanie nebezpecnych zén.

« Ak roboticky vysévaé premiestnite alebo déjde k zdsadnej zmene usporiada-
nia domacnosti, mapa mdze stratit platnost a nastavenie virtudlnych stien alebo
vyli€enych zon sa strati.

Vylicensd zéna
na vytieranie

Virtudlna stena

Vylicend zona na
vysavanie

Aktualizécia mapy v redlnom Case Nastavenie hlasitosti

Zobrazenie zdznamov vysavania Spréva mapy

Zmena hlasu robotického vysévaca Aktualizacia firmware

Umiestnenie robotického vysavaca Zobrazenie stavu robotického

vysdvaca

Poznamka:
Funkcie a detaily aplikacie sa mézu v désledku neustéleho vyvoja a aktualizécii
mierne li$if. Rozhodujuce si konkrétne funkcie a detaily aktudlnej verzie aplikcie.




Vysavanie vybranych zén

Pomocou aplikdcie mozno vybrat jednu alebo viac zén, ktoré chcete povysévat.
Roboticky vyséva¢ potom povyséva jednu alebo viac miestnosti, ktoré ste v aplika-
cii vybrali.

Pozndmky:

« Pred pouzitim tejto funkcie treba v aplikacii povolif funkciu automatického ukla-
dania mapy a roboticky vysdvac musi mat vygenerovani mapu vysavania.

« Po spusteni vysavania sa vysavac presunie za vybrant zonu. Z podlahy okolo
vybranej zony odstrénte vietky pripadné prekazky (okrem prekazok sldziacich na
zabranenie pohybu vysavaca).

Pldnované vysavanie

Pomocou mobilnej aplikdcie mozno nastavit ¢as plénovaného vysévania. V danom
Case roboticky vysdvac automaticky spusti vysdvanie a po jeho dokonceni sa vréfi
do nabijace;j stanice.

Vysavanie urcitej zony
Pomocou aplikdcie mozno nastavit zénu, ktoré chcete povyséavat. Roboticky vysa-
va¢ potom povyséva zonu, ktoré ste v aplikacii vybrali.

Poznédmka:

Po spusteni vysavania sa vysdvac presunie za nakonfigurovant zénu. Z podlahy
okolo nakonfigurovanej zény odstrénte vietky pripadné prekazky (okrem prekazok
slGZiacich na zabranenie pohybu vysavaca).

ReZim vysavania

V aplikacii mozno vybraf Gsporny, bezny a vykonny rezim. Zékladnym rezimom je

bezny rezim.

ReZim nerusit’

Pocas rezimu Nerusit nebude roboticky vysdvac automaticky pokracovat v praci ale-
bo prehravat hlasové upozornenia. Svetlo kontrolky napéjania bude stlmené. Pomo-
cou aplikdcie mozno rezim Nerusit vypnuf alebo zmenit jeho Easovy Usek.




Pouzitie nadrzky na vodu

«Funkciu vytierania nepouzivajte na Cistenie kobercov.

+Po vytreti podlahy vyprézdnite nédrzku na vodu a vyberte mopovaciu handricku.

1. Nadrzku naplite vodou.

2. Nainstalujte mopovaciu handricku.

3. Nainstalujte zostavu nddrzky na vodu a spustte
vytieranie.




Udrzba - Zasobnik na prach

Beznd Udrzba

Pre dosiahnutie ¢o najlepsich vysledkov pravidelne Cistite a robte Gdrzbu robotického vysédvaca podla pokynov v nizsie

uvedenej tabulke. Frekvenciu €istenia a Gdrzby zvolte podla pouzZivania pristroja.

Odporucana frekvencia Cistenia a udrzby:

Diel hlavnej jednotky

Frekvencia &istenia

Frekvencia vymeny

Filter

Kazdy tyzden

Kazdé 2 mesiace

Valéekova kefa

Kazdy tyzden

Kazdych 6 -12 mesiacov

Boéné kefa

Kazdy mesiac

Kazdych 3 - 6 mesiacov alebo sk je viditelne
poskodend

Kryt valcekovej kefy

Kazdy mesiac

Kazdych 3 - 6 mesiacov alebo ak je tesnenie krytu val-
Cekovej kefy zo silikénovej gumy viditelne poskodené

Senzor Kazdy mesiac /
Nabijacia elekiréda Kazdy mesiac /
Viesmerové koliesko Kazdy mesiac /




1. Stlacte tlacidlo na zésobniku na prach a vyberte ho. 4. Otvorte kryt HEPA filtra.

=

5. Vyberte HEPA filter a predfilter. Poklepte na HEPA filter, aby sa z neho

odstranil prach. HEPA filter neodpori¢ame umyvat vodou.

——
&

3. Vyprézdnite zdsobnik na prach. 6. Umyte predfilter.

! e

~




7. Zdsobnik na prach utrite handrickou. Zasobnik na prach neumyvajte vodou.

8. Nadobu na prach a filtracné komponenty nechajte Uplne vyschnit a
udrzujte ich suché, predizite tak ich Zivotnost.

Pozndmka: Predfilter odporicame umyt kazdych 15 - 30 dni. Maximélna
Zivotnost HEPA filtra s 3 mesiace.

A. Nainstalujte predfilter a HEPA filter spat do z&sobnika na prach.
Poznédmka:

1. Pred instaldciou filtrov sa ubezpecte, ze predfilter a HEPA filter st
suché.

2. Predfilter a HEPA filter nevystavujte prisamemu slnecnému Ziareniu.

B. Zatvorte kryt zdsobnika na prach a zasobnik nainstalujte spat do hlav-
nej jednotky.

Pozndmka: Zasobnik na prach neumyvajte vodou.



Udrzba - Nadrzka na vodu a mopovacia handricka

1. Vyberte zostavu nddrzky na vodu.

2. Vyberte mopovaciu handricku.

3. Vyprézdnite nddrzku na vodu.

4. Vycistite mopovaciu handricku.

5. Mopovaciu handri¢ku nechajte vyschndf.

Q

6. Nadrzku na vodu utrite dosucha alebo ju nechajte vyschndf.




Udrzba - Valéekové a boéné kefa

1. Otvorte kryt zostavy valcekovej kefy. 3. Pomocou néstroja vycistite kefu od namotanych vlasov.

2. Vyberte hriadel valcekovej kefy. 4. Vycistite bocné kefy.




Udrzba - Nabijacia elektréda, senzor proti padu, hnacie koliesko a vSsesmerové koliesko

1. Vycistite nabijaciu elektrédu. 3. Vycistite senzor proti padu.

2. Vycistite hnacie a viesmerové koliesko.




RieSenie problémov

Ak roboticky vysadvac pocas prace zaznamend poruchu, kontrolka napéjania zacne rychlo blikat cerveno a ozve sa hlasové upozornenie. V tomto pripade postupuijte

podla pokynov v nizsie uvedenej tabulke a problém odstrante.

Chyba

Riesenie

Chyba 1: Laserové hlava je zablokované alebo zaseknutd, skontrolujte ju.

Laserovy dialkovy senzor je zablokovany alebo zaseknuty v désledku uviaznutia cud-
zieho predmetu. Odstrante prekézku alebo cudzi predmet. Ak prekézku alebo cudzi
predmet nemoZno odstranit, hlavni jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 2: Antikolizny senzor sa zasekol, skontrolujte ho.

Néraznik sa zasekol. Poklepte na néraznik a odstrénte cudzi predmet. Ak v nérazniku
nie je Ziadny cudzi predmet, hlavn( jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 3: Pravé koliesko je nad Groviiou zeme, hlavn( jednotku preneste na iné mies-
to a znova ju spustte.

Koliesko je nad Groviiou zeme. Hlavn( jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 4: Senzor proti pddu je zablokovany, skontrolujte ho a vycistite.

Hlavné jednotka je nad Groviiou zeme. Hlavny jednotku preneste na iné miesto a
spustte ju. Této chyba méze upozoriovat aj na zadpineny senzor proti padu. Otrite
senzor proti pddu.

Chyba 5: Na boénej kefe s namotané necistoty, odstrénte ich.

V bocnych keféch mohli uviaznut cudzie predmety. Rozoberte a vycistite boéné kefy.

Chyba 6: Na pravom/lavom koliesku s namotané necistoty, odstrate ich.

Okolo kolieska mézu byt namotané cudzie predmety. Vycistite koliesko a opat spust-
te hlavnd jednotku.

Chyba 7: Roboticky vysavac uviazol, preneste ho na iné miesto.

Hlavné jednotka mohla uviaznuf. Odstrénte prekézky z okolia hlavnej jednotky.

Chyba 8: Slabé batéria, nabite roboticky vysavac.

Slabd batéria. Pred pouzitim vysévac nabite.

Chyba 9: Problém s nabijanim, skontrolujte nabijanie.

Teplota batérie je prilis vysoka alebo prili§ nizka. Pockajte, a7 sa teplota batérie vréti
do normélu, a opat spustte roboticky vysévac.

Chyba 10: Senzor stien je zablokovany, skontrolujte ho.

Senzor stien je pokryty prachom. Utrite senzor stien.

Chyba 11: Nerovné podlaha, hlavni jednotku preneste na iné miesto a znova ju spust-
fe.

Hlavné jednotka bola pri spusteni naklonend. Hlavnd jednotku polozte na rovnd pod-
lahu a znova ju spustte.

Chyba 12: Vrchny kryt lasera je zablokovany alebo zaseknuty, skontrolujte ho.

Laserovy tlakovy senzor tlaku stlaceny alebo zablokovany. Roboticky vysévac prenes-
te na iné miesto a znova ho spustte.




RieSenie problémov

Chyba

RieSenie

Roboticky vysdvac nejde zapnuf.

Slabé batéria. Roboticky vysévac nabite a potom ho spustte.
Teplota batérie je prilis vysoké alebo prilis nizka. Roboticky vysévaé pouzivajte v pro-
stredi s teplotou v rozmedzi 0 °C a7z 40 °C.

Pristroj nejde nabif.

Nabijacia stanica nie je pripojené k napéjaniu. Ubezpecte sa, Ze oba konce napéja-
cieho kébla nabijacej stanice st riadne pripojené.

Zly kontakt medzi nabijacou stanicou a hlavnou jednotkou. Vycistite kovové Casti
nabijacej stanice a nabijaci kontakt hlavnej jednotky.

Skontrolujte, &i svieti kontrolka nabijacej stanice.

Pomalé nabijanie

Pri pouZiti v prostredi s vysokou alebo nizkou teplotou hlavné jednotka automaticky
znizi rychlost nabijania, aby sa pred|zila Zivotnost batérie.

Oblast nabijacieho kontaktu méze byt za3pinena. Vydistite tGto oblast suchou han-
drickou.

Roboticky vysdvac sa nevrétil do nabijacej stanice.

Okolo nabijacej stanice je prilis mnoho prekézok. Nabijaciu stanicu umiestnite do
volnejsieho priestoru.

Hlavna jednotka je prili§ daleko od nabijacej stanice. Hlavni jednotku preneste blizsie
k nabijacej stanici.

Neobvyklé sprévanie

Roboticky vysdvac vypnite a potom zapnite.

Roboticky vysévac vydédva pocas préce neobvykly hluk.

Vo valéekovej kefe, boénych keféch alebo hlavnom koliesku mohli uviaznut cudzie
predmety. Roboticky vysdval vypnite a vycistite.

Viesmerové koliesko je obalené prachom alebo si na iom namotané necistoty.
Pomocou skrutkovaéa koliesko vyberte a opldchnite.

Cistiaci vykon robotického vysévaca je znizeny / vysévac za sebou zanechéva necis-
foty.

Zasobnik na prach je plny. Vyprézdnite a vycistite zdsobnik na prach.
Zablokovany filter. Vycistite filter.
Okolo valcekovej kefy mézu byt namotané cudzie predmety. Vycistite valcekov(

kefu.

Roboticky vysévac nejde pripojit k Wi-Fi sieti.

Funkcia Wi-Fi siete robotického vysévaca nie je zapnutd. Resetujte pripojenie k Wi-Fi
sieti a skuste to znova.

Z13 kvalita signdlu Wi-Fi siete. Umiestnite jednotku do oblasti s dobrym signélom
Wi-Fi siete.

Nestandardné pripojenie k Wi-Fi sieti. Resetujte nastavenie Wi-Fi siete, stishnite
najnovsiu verziu mobilnej aplikécie a skiste sa znova pripojif.

Né&hle prerusenie pripojenia k Wi-Fi sieti. Nesprévne nastavenie routera. Obrafte sa
na zdkaznicky servis.

Nemozno urobit napldnované vysavanie.

Slabé batéria. Napldnované vysévanie bude spustené, len ak je batérie nabité aspon
na 20 %.
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Spotrebovéva roboticky vysévac energiu, ak je vzdy ponechany v nabijacej stanici¢

Ak je vysdvac vzdy ponechany v nabijacej stanici, spotrebovéva len velmi malé
mnozstvo energie. Poméha tak udrZiavat najlepsi vykon batérie.

Treba pred prvymi tromi pouzitiami roboticky vysavac nechat nabijat 16 hodin¢

Litiové batéria nemé paméfovy efekt. Ak je plne nabitd, mozno ju hned pouZit. Netre-
ba cakat 16 hodin.

Mopovaci modul nevydéva vodu alebo iba velmi malé mnozstvo vody.

Skontrolujte, ¢i je v nddrzke na vodu voda. Pomocou aplikdcie nastavte vydaj vody na
maximum.
Nainstalujte mopovaciu handricku a drzisk podla uvedenych pokynov.

Slabé batérie pocas vysavania. Roboticky vysdvac potom, o sa vrétil do nabijacej
stanice, aby sa nabil, nepokracuje v praci.

Skontrolujte, ¢i roboticky vysavac nie je v rezime Nerusit. Ak je roboticky vysdvac v
rezime Nerusit, nebude pokracovat'v préci.

Ak bol roboticky vysédva¢ manuélne umiestneny do nabijacej stanice, nebude pokra-
Covat'v praci.

Roboticky vysdvac sa neméze vrétit do nabijacej stanice po dokonc&eni istenia na
mieste (PIN N GO) alebo potom, ¢o nabijacia stanica bola presunuta.

Roboticky vysdvac po dokonceni vysévania na mieste alebo potom, ¢o nabijacia
stanica bola presunutd, znova vygeneruje mapu domacnosti.

Ak sa roboticky vysévac nachadza prilis daleko od nabijace;j stanice, je mozné, ze
sa do nej nebude méct automaticky vrétit. V tomto pripade ho do nabijacej stanice
umiestnite rucne.

Roboticky vysévac pocas vysdvania vynechal niektoré miesta.

Senzor stien alebo senzor proti pddu mézu byt zaspinené. Senzory utrite suchou
makkou handrickou.




Specifikacia vyrobku

Kategoria
Konstrukcia

Batéria

Parametre vysavania

Hlavna jednotka

Parameter Specifikacia
Priemer 330 mm
Vyska 96 mm
Cisté hmotnost 2,7 kg
Napatie 14,4V
Batéria Dobijacia litiova batéria 3000 mAh

Objem zasobnika na prach

600 ml

Typ nabijania

Automatické alebo manuélne nabijanie

Rezim vysavania

Cistenie celej doméacnosti; Cistenie vybranych zén;
Cistenie urcitej zény; PIN N GO

Doba nabijania

cca 400 mindt

Cas vysavania

cca 150 mindt

Menovity vykon (W)

30

Prevédzkové napétie (V)

14,4

Vzhladom na neustéle vylepSovanie nasich vyrobkov st rozhodujice 3pecifikacie skutoéného vyrobku. Nasa spoloénost si vyhradzuje prévo vyrobok aktualizovat.




Bezpecnostné informacie

Nebezpecna latka
Typ konstrukénej Eost L
Casti Olovo (Pb) a jeho Ortut (Hg) a jej Kadmium (Cd) a jeho estmocny chrom Polybrémované Polybrémované
L B S (Cr (V1)) a jeho . . )
zlGEeniny zlG€eniny zlGEeniny S bifenyly (PBB) difenylétery (PBDE)
zli&eniny
Plastové Casti o o o o o o
Kovové Casti X o o o o o
Obvodovy modul hlav- N
o o o o o o
nej jednotky
Elektronicka suciastka o o o o o o
Batéria o o o o o o
Napajac{i lfabel X 5 5 5 5 5
(Kovové Cast)
o: Uvadza, 7e obsah nebezpecnej ldtky vo vietkych homogénnych materidloch danej siéasti je nizsi ako hrani¢né hodnota stanovend v aktudlne platnom nariadeni GB/T 26572.
X: Znamen§, Ze obsah nebezpecne;j latky aspoi v jednom z homogénnych materiélov danej sicasti prekracuje hrani¢ni hodnotu stanoven( v aktuélne platnom nariadeni GB/T
26572. Obsah nebezpecnej ldtky v sicastiach je uvedeny v zozname vynimiek smernice RoHS a spliia poziadavky smernice EU RoHS na ochranu Zivotného prostredia.

Vyrobok je v stlade s nasledujicimi normami: GB4706.1-2005 GB4706. 7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012




INFORMACIE O LIKVIDACII A RECYKLACII

Vsetky vyrobky s tymto oznacenim treba likvidovat v sGlade s predpismi na likvidaciu elektrickych a elektronickych
zariadeni ([smernica 2012/19/EU). Ich likvidacia spolu s beznym komunélnym odpadom je nepripustna. Vsetky
elektrické a elektronické spotrebice likvidujte v silade so vietkymi miestnymi a eurdpskymi predpismi na
uréenych zbernych miestach s prislusnym oprévnenim a certifikdtom podla miestnych a legislativnych predpisov.
Sprévna likvidacia a recykldcia poméha minimalizovaf negativny vplyv na Zivotné prostredie a ludské zdravie.
Dal3ie informacie o likvidacii ziskate u predajcu, v autorizovanom servise a na miestnych Gradoch.

Pro rédiové zafizeni podhléhajici smérnici 2014 /53 /EU (Wi-Fi, Bluetooth, Zigbee, ...)

EU VYHLASENIE O ZHODE )
Tesla Global Limited tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu R530W je v sGlade so smernicou 2014 /53 /EU.
Uplné EU vyhlasenie o zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: tsl.sh/doc

Konektivita: WIFI 802.15.4
Frekvenéné pasmo: 2.400 - 2.480 GHz
Max. vysokofrekvenény vykon (EIRP): < 20 dBm

Vyrobca
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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Instrukcje bezpieczenstwa

Przed wykorzystaniem niniejszego produktu prosimy o przeczytanie ponizszych instrukcji bezpieczenstwa i dotrzymywanie wszystkich zwyktych srod-
kow bezpieczenstwa. Doktadnie przeczytaj te instrukcje obstugi i zachowaj ja w celu wykorzystania w przysztosci.
Niedotrzymanie instrukgcji niniejszego podrecznika uzytkownika moze prowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

Ostrzezenie

1.Niniejszy produkt moze demontowa¢ tylko autoryzowany technik. Uzytkownik nie powinien
dokonywa¢ demontazu produktu samemu.

2.Trzeba uzywad tylko adapter zasilajacy dostarczony przez producenta niniejszego produk-
tu. Inne adaptery moga spowodowac uszkodzenie produktu.

3.Nie dotykaé przewoddw, gniazd lub adaptera zasilajacego mokrymi rekami.

4.Trzeba uwazaé na to, by do kdtka napedowego nie nawinely sie firanki lub nie doszto do
przyszczypniecia czesci ciala.

5.Produkt trzeba utrzymadé poza zasiegiem papieroséw, zapalniczek i innych zrodet otwartego
ognia.

6.Po dotadowaniu produkt trzeba wyczyscic.

7.Przewoddw nie powinno sie zginaé, a na urzadzeniu nie powinno sie umieszczaé ciezkich
lub ostrych przedmiotow.

8.Niniejszy produkt stuzy wytacznie do uzytku wewnetrznego. Nie uzywaé na zewnatrz.
9.Nie siedzie¢ na produkcie.

10.Nie uzywa¢ produktu w wilgotnym srodowisky, jak np. fazienka.

11.Przed wykorzystaniem produktu trzeba z podtogi usunaé kruche przedmioty (szklanki, lam-
py itp.) oraz przedmioty, ktére moglyby zostaé nawiniete wokét szczotki bocznej oraz otworu
ssacego (np. przewody, papiery, firanki itp.).

12.Produktu nie powinno sie umieszczaé w miejscach, z ktérych mogtby tatwo spasé (np. na
stole lub krzestach).

13.Przed wykorzystaniem trzeba sprawdzi¢, czy adapter zasilajacy zostat nalezycie przytaczo-
ny do gniazda, w odwrotnym wypadku mogtoby dojs¢ do uszkodzenia skumulatora.
14.Trzeba ostrzec reszte czlonkéw gospodarstwa domowego, ze produkt pracuje, by nie
potkneli sie o niego przez przypadek.

15 Jezeli pojemnik na kurz jest napetniony, przed kolejnym wykorzystaniem produktu trzeba
go oproznic.

16.Temperatura eksploatacyjna akumulatora porusza sie w zakresie od 0 °C do 40 °C.
17.Nie uzywaé produktu w Srodowisku z wysokimi temperaturami.

18.Przed utylizacja produktu trzeba usunaé skumulator.

19.Przed wyjeciem akumulatora trzeba sie upewnié, ze produkt jest odlaczony od zrodta
zasilania.

20.Wykorzystane akumulatory trzeba poddac recyklingowi.

Ostrzezenie

1.Powinno sie stosowac tylko oryginalne akumulatory tadujace oraz stacje tadujaca dostar-
czone przez producenta. Nie powinno sie uzywaé baterii nieumozliwiajacych tadowanie.
Specyfikacje akumulatora mozna znalez¢é w czescei , Specyfikacja produktu”.

2.Produktu nie powinno sie uzywac w Srodowisku, w ktérym znajduje sie zrodto otwartego
ognia lub kruche przedmioty.

3.Produktu nie powinno sie uzywaé w srodowisku z ekstremalnie wysokimi (powyzej 40 °C)
lub ekstremalnie niskimi (ponizej O °C) temperaturami.

4. Wiosy, ubranie, palce i wszelkie dalsze czesci ciata trzeba utrzymywaé poza zasiegiem
otwordw oraz ruchomych czesci odkurzacza zrobotyzowanego.

5.Produktu nie uzywac na mokrej podtodze lub na podiodze, na ktérej znajduje sie duza ilosé
wody.

6.Nie uzywaé produktu do odkurzania przedmiotdw, ktére moglyby go blokowad, jak np.
kamyki i papier odpadowy.

7.Produktu nie uzywaé do odkurzania materiatéw palnych, jak benzyna lub atrament do
drukarek i fotokopiarek. Produktu nie uzywaé do sprzatania przestrzeni, w ktorych znajduja sie
materialy palne.

8.Produktu nie uzywaé do odkurzania palacych sie przedmiotéw, jak papierosy, zapatki, popi-
otitd., ktére moglyby spowodowaé powstanie pozaru.

9.Do otworu ssacego nie powinno sie wktadaé zadnych przedmiotéw. Nie uzywaé produktuy,
gdy otwér ssacy jest zablokowany. Z otworu ssacego trzeba usunac kurz, wate i whosy, co
zapewni swobodne przenikanie powietrza przez otwér ssacy.

10.Z przewodem zasilajacym trzeba obchodzi¢ sie uwaznie, by nie doszto do jego uszkodze-
nia. Nie uzywal przewodu zasilajgcego do pociagania produktu lub stacji tadujacej, nie nosié
produktu za przewdd zasilajacy, nie przymykaé przewodu zasilajacego do drzwi i nie prowad-
zi¢ go wokdt ostrych krawedzi i narozy. Trzeba uniemozliwi¢, by produkt przejezdzat przez
adapter zasilajacy. Adapter zasilajacy powinno sie utrzymywaé poza zasiegiem zrédia ciepla.
11.Nie uzywa¢ stacji zasilajacej, jezeli jest uszkodzona.

12.Nie wrzucaé produktu do ognia, nawet gdyby byt powaznie uszkodzony, poniewaz aku-
mulator produktu moze eksplodowad.
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Produkt i jego wyposazenie

Jednostka gtéwna Baza tadujaca

Zbiornik wody

Pojemnik na kurz

Szczotka boczna (2 zestawy) Podrecznik uzytkownika

9

Adapter zasilajacy

s

Bateria x2

N

Skuteczny filtr HEPA

Szczoteczka do
czyszczenia

Pilot zdalnego
sterowania



Skiad produktu

Widok z przodu

Ostona

Przycisk sieci Wi-Fi

Przycisk Wiacz/Przerwa )
. Glowica laserowa
Przycisk powrotu do

stacji tadowania

Obiektyw wielokierunkowy Przycisk pojemnika na kurz

Widok od tylu

Czujnik zapobiegania upadkowi Elektroda tadujaca

Kétko wielokierunkowe

Szczotka boczna

Akumulator

Koétko napedowe Uktad szczotki watkowej

Pojemnik na kurz




Instalacja

Uwagi

1. Przed wiaczeniem odkurzacza zrobotyzowanego trzeba usunaé
przewody i mate przedmioty rozrzucone po podtodze oraz nies-
tabilne, kruche, cenne i potencjalnie niebezpieczne przedmioty.
Trzeba uniemozliwi¢, by odkurzacz zaplatat sie, zaklinowat lub tez
co$ za soba ciagnat czy przewrdcit, by nie doszto do obrazen oséb
lub uszkodzenia mienia.

2. Produktu nie powinno sie uzywaé w wilgotnym srodowisku, w
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia wentylatora i kolej-
no idacego spadku mocy odkurzacza zrobotyzowanego.
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Instalacja

Pobierz aplikacje Tesla Smart, kliknij w symbol ,+”, dodaj sprzet gospodarstwa domowego i wybierz sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz. Wprowadz nazwe i hasto sieci Wi-Fi, kliknij w ,Next”
(.Dalszy”) i przytacz odkurzacz do sieci Wi-Fi. Wi-Fi mozna skonfigurowaé jednym z ponizszych sposobow:

1. Szybkie przytaczenie do sieci Wi-Fi. Wiacz i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk sieci Wi-Fi. Urzadzenie zabrzeczy, wejdzie w tryb EZ, kontrolka sieci Wi-Fi zacznie szybko
migaé. Pdzniej mozna urzgdzenie dodal i sparowad go z aplikacja.
Jak tylko pojawi sie wiadomos¢ o udanym potaczeniu, mozna urzadzenie obstugiwac za posrednictwem aplikacji.

2. Parowanie przy pomocy hotspotu: Wigcz i przytrzymaj przez 6 sekund przycisk sieci Wi-Fi. Urzadzenie bedzie brzeczeé co 3 sekundy. Po tym, co urzadzenie zabrzeczy 2x,
wejdzie w tryb AP, kontrolka sieci Wi-Fi zacznie powoli miga¢. Tryb parowania w aplikacji trzeba przetgczy¢ z trybu EZ na tryb AP. Pézniej mozna wprowadzi¢ nazwe i hasto
sieci Wi-Fi, klikng¢ w ,Go to Connect” (,Przejdz do potaczenia”). Wybierz hotspot SmartLife-XXXX bez hasta. Taki hotspot zostanie utworzony po przytaczeniu urzadzenia do
twojej sieci Wi-Fi. Po przytaczeniu urzgdzenia do hotspotu powrdé do aplikacji Tesla Smart. Aplikacja przekieruje Ciebie automatycznie na ekran z wiadomoscia ,Connect
your mobile phone to the device's hotspot” (,Przytacz komérke do hotspotu urzadzenia®). Jak tylko pojawi sie wiadomosé o udanym potaczeniu, mozna urzadzenie obstu-
giwac za posrednictwem aplikacji.

Opis ikon i przyciskow aplikacji
Ikony i opisy

Sprzatanie catego pomieszczenia: Odkurzacz zrobotyzowany przy pomocy czujnikéw przeskanuje po czym wygeneruje mape catego gospodarstwa do-
mowego i automatycznie zaplanuje optymalna trase sprzatania.

;.}-

Sprzatanie okreslonej strefy: Mozna ustawic strefy sprzatania okreslonego miejsca na mapie aplikacji. Odkurzacz zrobotyzowany przesunie sie pdzniej auto-
matycznie w dane miejsce i posprzata go.

N

PIN N GO (Sprzatanie w miejscu): Mozna ustali¢ konkretne miejsce na mapie aplikacji. Odkurzacz zrobotyzowany przesunie sie pdzniej w okreslone miejsce i
w okolicy tego miejsca posprzata przestrzen o wymiarach 1,6 x 1,6 m. Klikajac lub przeciagajac na mapie mozna ustawi¢ punkt docelowy.

Sprzatanie wybranych stref: Po tym, co odkurzacz wygeneruje mape catego gospodarstwa domowego, mozna w aplikacji wybrac jednag lub wiekszg ilos¢
stref, ktére chcesz posprzatad.

"] ©
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Ustawienie zastrzezonej strefy sprzatania.

.
.
.
-

Powrét do stacji zasilania: Gdy $wieci podana ikona, odkurzacz zrobotyzowany powrdci automatycznie do stacji tadujacej, by mogto dojéé do jego dotado-
wania. Jezeli podana ikona miga, odkurzacz zrobotyzowany przerwie powrét do stacji tadujace;.

Tryb planowania sprzatania: Za posrednictwem aplikacji mozna zaplanowaé sprzatanie kiedykolwiek w trakcie dnia z az 7dniowym wyprzedzeniem.
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Przycisk

Opis

Przyciski sterujace

Opis funkg;ji

Przycisk zasilania

Przez naci$niecie tego przycisku dojdzie do whaczenia
urzadzenia.

Przez nacisniecie i przytrzymanie tego przycisku pr-
zez okres 3 sekund, dokonasz wlaczenia urzadzenia.

Przez naci$niecie i przytrzymanie tego przycisku dojd-
zie do wytaczenia urzadzenia.

Przez nacisniecie i przytrzymanie tego przycisku
przez okres 3 sekund, dokonasz wylaczenia urzad-
zenia.

Przez naci$niecie tego przycisku mozna zaplanowaé
trase sprzatania.

Nacisnij przycisk

Przez naci$niecie tego przycisku dojdzie do zatrzyma-
nia urzadzenia.

Nacis$nij przycisk

Przycisk powrotu do stacji tadujace;.

Przez naci$niecie tego przycisku dojdzie do wystania
odkurzacza zrobotyzowanego z powrotem do stacji
tadujace;j.

Nacis$nij przycisk

Przez nacisniecie tego przycisku w trakcie powrotu
odkurzacza zrobotyzowanego do stacji tadujacej spo-
wodujesz jego zatrzymanie.

Nacis$nij przycisk

Przycisk sieci Wi-Fi

Szybkie przytaczenie do sieci Wi-Fi (tryb EZ)

Naci$nij i przytrzymaj ten przycisk przez 3 sekundy.

Parowanie przy pomocy hotspotu (AP)

Naci$nij i przytrzymaj ten przycisk przez 6 sekund.




Pojemnik na kurz, zbiornik na wode i uklad $ciereczki mopujacej

Skuteczny filtr HEPA

Filtr wstepny

Przewodzaca cze$é
pojemnika na kurz

Oslona filtra HEPA

Przewodzaca czesé
pojemnika na kurz

Oslona boczna
pojemnika na kurz

Kontrolka sygnatu

Ztacze SiDC

Elektroda tadujaca

Zlacze DC

Tryb sprzatania
automatycznego

Wilaczenie/Przerwa

Ustawienie harmonogramu

Doprowadzenie wody

Zbiornik wody

Sciereczka mopujaca

Ekran

Zmiana trybu

Obstuga kierunku

Ustawienie czasu

tadowanie



Przygotowanie

Usun tasme ochronng
Przed wykorzystaniem jednostki gldwnej trzeba z niej usunad tasme ochronna.




tadowanie jednostki gtdwnej

1. Stacje tadujaca trzeba umiescié na prostej powierzchni pod $ciana. W
przestrzeni o wymiarach 0,5 m z boku i 1,5 m przed stacja tadujaca nie
powinno sie umieszcza¢ zadnych przedmiotéw.

2. Przykacz stacje tadujaca do zrédia zasilania.
3. Zainstaluj lewa i prawa szczotke boczna.

4. Umies¢ jednostke gtéwna do stacji tadujacej i pozostaw, by mogta sie
dotadowad.

Kontrolka miga w trakcie tadowania.
Jak tylko tadowanie zostanie zakonczone, kontrolka bedzie Swieci¢ $wi-
attem statym. Catkowite dotadowanie jednostki gtéwnej trwa ok. 6,5
godziny.

W trakcie sprzatania, jednostka gtéwna dokonuje automatyczne;
kontroli poziomu natadowania. Gdy akumulator zacznie by¢
wytadowany, jednostka gtéwna aktywizuje tryb ,Powrdt do stacji
zasilania” i automatycznie powrdci do stacji zasilania, by rozpoczad
tadowanie.

Lub tez mozna nacisng¢ przycisk powrotu do stacji tadujacej w
aplikacji i recznie aktywizowac tryb ,Powrdt do stacji zasilania”.

Uwaga:

Trzeba zapewni¢, by stacja tadujaca znajdowata sie poza zasie-
giem bezposredniego promieniowania $wiatta stonecznego oraz
przedmiotéw odblaskowych, np. zwierciadet.

Przed wykorzystaniem trzeba pozostawi¢ jednostke gtéwng, by
zostata catkowicie dotadowana, co umozliwi osiagniecie standar-
dowego czasu pracy urzadzenia. tadowanie trwa ok. 6,5 godziny.
Przed tadowaniem jednostki gtdwnej trzeba usunad zbiornik na
wode, co zapewni bezpieczny przebieg tadowania i zapobiegnie
przypadkowemu uszkodzeniu.



Wykorzystanie produktu / Wlaczenie sprzatania

Réznego rodzaju mozliwosci sprzatania mozna wprowadzié¢ przy pomocy odkurzacza zrobotyzowanego, pilota lub aplikaciji.

Tryb automatyczny
Wykorzystanie: Najczesciej stosowany tryb sprzatania, w trakcie ktérego odkurzacz zrobotyzowany posprzata cate gospodarstwo domowe wykorzystujac trase w ksztatcie
litery S.

Ustawienie: Gdy odkurzacz zrobotyzowany jest wytaczony, dtugo nacisnij przycisk zasilania O , dopoki nie rozéwieci sie kontrolka, co oznaczs, ze urzadzenie jest
wihaczone. Pozniej krétko nacisnij przycisk lub tez kliknij w przycisk trybu automatycznego @ na pilocie, odkurzacz automatycznie rozpocznie sprzatanie.




Wykorzystanie produktu / Przerwa, Przebudzenie, Wylaczenie

Przerwa: Gdy krétko nacidniesz przycisk zasilania Q) na pracujacym odkurzaczu zrobotyzowanym lub tez nacisniesz przycisk przerwy ® na pilocie, odkurzacz
przestanie pracowac.

Przebudzenie: Po wiecej niz 10 minutach bezczynnosci odkurzacz zrobotyzowany przejdzie automatycznie w tryb uspienia i wszystkie kontrolki zgasna. Jezeli chcesz do-
kona¢ przebudzenia odkurzacza, nacisnij przycisk zasilania Q) na odkurzaczu, po czym nacisnij przycisk zasilania Q) lub jakikolwiek inny przycisk na pilocie lub w
aplikacji, co spowoduje ponowne wiaczenie sprzatania.

Wylaczenie: Po zakonczeniu sprzatania trzeba na diuzej nacisnaé przycisk zasilania Q) na odkurzaczu zrobotyzowanym, co spowoduje wytaczenie kontrolek odkurzac-
za zrobotyzowanego, a to oznacza, ze odkurzacz zostat wylaczony.

Po zakonczeniu sprzatania polecamy odkurzacz zrobotyzowany pozostawié¢ wigczony, aby mogto dojsé¢ do jego dotadowania, by w przysztosci mozna byto przeprowadzi¢
nalezyte sprzatanie.

Wykorzystanie produktu / Ustawienie planowanego sprzatania

Ustawienie planowanego sprzatania: Jezeli istnieje potrzeba zaplanowaé sprzatanie, trzeba krétko nacisnaé przycisk planowanego sprzatania @ na pilocie.

Kliknij w @ i przy pomocy przycisku ustaw czas planowanego sprzatania. Po zakonczeniu ustawiania czasu kliknij w @ , co spowoduje zakonczenie
ustawiania, a8 odkurzacz zrobotyzowany bedzie od tej chwili sprzatat codziennie w danym czasie.

Uwagi:

Przed ustawieniem planowanego sprzatania trzeba przy pomocy przycisku ustawiania czasu na pilocie ustawi¢ czas odkurzacza zrobotyzowanego.

Kliknij w i przy pomocy przycisku ustaw czas odkurzacza. Po ustawieniu czasu, kliknij w przycisk , co spowoduje zakonczenie ustawiania.
Przelaczenie intensywnosci czyszczenia

Wykorzystanie: Uzytkownik moze dostosowaé moc ssaca lub szybkosé przeptywu wody ze zbiornika na wode w zaleznosci od srodowiska gospodarstwa domowego, by
zostat osiggniety wymagany wynik sprzatania.

Ustawienie: Jezeli chcesz dokonaé przestawienia pomiedzy trybem oszczednym/zwyklym/maks (wysoka/niska moc ssaca i wolny/szybki przeptyw powietrza), kliknij w przy-
cisk przefgczania intensywnosci czyszczenia na pilocie.

Obstuga reczna

Wykorzystanie: Reczna obstuga ruchu odkurzacza zrobotyzowanego i sprzatania. A
Ustawienie: Jezeli chcesz sterowaé ruchem odkurzacza zrobotyzowanego (do przodu, do tyhu, w bok itp.), nacisnij przycisk kierunku na pilocie.
\'/




Instrukcje korzystania

Wiaczenie i wylaczenie odkurzacza zrobotyzowanego

Jezeli chcesz odkurzacz zrobotyzowany wiaczyé, nacisnij i przytrzymaj przycisk Q)
Rozéwieci sie kontrolka zasilania a odkurzacz przejdzie w tryb czuwania. Nacis-
niecie przycisku Q) zatrzymanego odkurzacza zrobotyzowanego spowoduje
wyltaczenie urzadzenis, jak tez zakonczenie przebiegajacego sprzatania.

Uwaga: Odkurzacz zrobotyzowany, na ktérym przebiega tadowanie, nie mozna
wytaczy.

Wiaczy¢ sprzgtanie

Przez naci$niecie przycisku (D zostanie wlaczone sprzatanie. Odkurzacz zrobo-
tyzowany zaplanuje na podstawie wygenerowanej mapy trase sprzatania i kolejno

rozpocznie sprzatanie poszczegdlnych stref gospodarstwa domowego. W kazdej
strefie odkurzacz najpierw odkurza podtoge wzdhuz Scian, po czym poruszajac sie

w ksztalcie litery S doktadnie i skutecznie posprzata pozostata przestrzen.

Strefa 1: Posprzatana Strefa 2: Posprzatana

Strefa 4: Zostanie posprzatana Strefa 3: Przebiega sprzatanie

Uwagi:

+ Gdy akumulator odkurzacza zrobotyzowanego jest roztadowany, odkurzacz nie
moze rozpocza¢ sprzatania. Dlatego odkurzacz powinien by¢ przed rozpoczeciem
sprzatania dotadowany.

+ Przed rozpoczeciem sprzatania powinno sie z podtogi usunaé wszelkie przewody
(facznie przewodu zasilajgcego stacji tadujacej). W przeciwnym razie odkurzacz
zrobotyzowany moze przewody nawina¢ i odiaczy¢ tak inne urzadzenia elektryczne
z zasilania, lub uszkodzi¢ przedmioty lub przewody.

» Jezeli powierzchnia przeznaczona do sprzatania jest mniejsza niz 2 m2, odkurzacz
posprzata taka powierzchnie dwa razy (ustawienie opcjonalne).

+ Gdy akumulator odkurzacza zrobotyzowanego zacznie sie w trakcie sprzatania
wytadowywadé, odkurzacz automatycznie powrdci do stacji tadujacej i rozpocznie
ladowanie. Jak tylko akumulator bedzie wystarczajaco dotadowany, odkurzacz pow-
réci automatycznie na miejsce, gdzie doszto do przerwania sprzatania i zakonczy go
(trzeba zapewnié, by byta dozwolona funkcja wznowienia sprzatania).




Wstrzymanie sprzgtania

Jezeli w trakcie sprzatania trzeba doda¢ wode do zbiornika na wode lub wypraé
Sciereczke mopujacg, nacisnij przycisk (1) , co spowoduje wstrzymanie odkur-
zacza zrobotyzowanego. Jezeli chcesz, aby odkurzacz kontynuowat sprzatanie,
nacisnij przycisk (1) lub nacisnij przycisk 0 , co spowoduje zakonczenie
przebiegajacego sprzatania i wystanie odkurzacza zrobotyzowanego z powrotem
do stacji tadujace;j.

Uwaga:
Gdy wstrzymany odkurzacz zrobotyzowany powrdci do stacji tadujgcej, w celu
dotadowania, przebiegajace sprzatanie zostanie anulowane.

Przejscie w tryb uspienia

Po 10 minutach bezczynnosci odkurzacz zrobotyzowany przejdzie automatycz-
nie w tryb uspienia (kontrolka zasilania regularnie miga). Jezeli chcesz odkurzacz
ponownie przebudzi¢, nacisnij dowolny przycisk.

Uwagi:
« kadujacy sie odkurzacz nie moze przejsé w tryb uspienia.
« Po 12 godzinach w trybie u$pienia odkurzacz automatycznie sie wytaczy.

Doladuj odkurzacz.

Tryb automatyczny: Po zakofczeniu sprzatania, odkurzacz zrobotyzowany powrod-
ci automatycznie do stacji tadujacej, by mogto dojs¢ do jego dotadowania.

Tryb reczny: Gdy chcesz wystaé odkurzacz zrobotyzowany z powrotem do stacji
tadujacej, nacisnij przycisk

Kontrolka zasilania tadowania odkurzacza powoli miga.

Uwaga:

Gdy odkurzacz zrobotyzowany nie znajdzie stacji tadujacej, automatycznie pow-
roci do potozenia wyjsciowego. W takim wypadku trzeba odkurzacz umiesci¢ do
stacji tadujacej recznie.

Awaria

Jezeli odkurzacz zrobotyzowany wykryje awarie w trakcie sprzatania, kontrolka za-
silania zacznie szybko migaé czerwonym $wiattem i zabrzmi sygnat ostrzegawczy.
Dalsze informacje dotyczgce rozwiazywania probleméw mozna znalezé w czesci
,Rozwiazywanie problemow”.

Uwagi:

« Jezeli w trakcie 10 minut po stwierdzeniu awarii nie zostanie przeprowadzone
zadne dziatanie, odkurzacz zrobotyzowany przejdzie automatycznie w tryb uspie-
nia.

+ Gdy wstrzymany odkurzacz zrobotyzowany, ktory wykryt awarie, powrdci do sta-
cji tadujacej, w celu dotadowania, przebiegajace sprzatanie zostanie anulowane.




Reset ustawien sieci Wi-Fi

Gdy twoja komérka w konsekwencji zmiany routera lub zapomnianego hasta nie
polaczy sie z odkurzaczem zrobotyzowanym, trzeba postepowaé wg instrukcji
dotyczacych przytaczenia do sieci Wi-Fi i ponownie przeprowadzi¢ parowanie z
komorka.

Uwaga:

Gdy odkurzacz zrobotyzowany wyczekuje na przytaczenie dtuzej niz 2 minuty,
jego funkcja sieci Wi-Fi zostanie automatycznie wytaczona. Jezeli chcesz ponow-
nie przytaczy¢ odkurzacz do komarki, zresetuj ustawienie sieci W-Fi.

PIN N GO (Sprzatanie w miejscu)

Za posrednictwem aplikacji mobilnej mozna okresli¢ punkt docelowy na mapie.
Odkurzacz zrobotyzowany pdzniej automatycznie zaplanuje trase i przesunie sie
na dany punkt. Jezeli za posrednictwem aplikacji zostanie okreslony punkt doce-
lowy odkurzacza, ktdry znajduje sie w trybie czuwania lub tez jest jedynie wstr-
zymany, odkurzacz posprzata w okolicy tego miejsca powierzchnie o wymiarach
1,6 m x 1,6 m. Po zakonczeniu sprzatania odkurzacz automatycznie powrédci do
potozenia wyjsciowego.

Uwaga:

Jezeli ten tryb sprzatania zostanie wiaczony w wypadku wstrzymanego odkurzac-
za, dojdzie do zakonczenia aktualnego sprzatania.
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Ustawienie strefy zastrzezonej lub Sciany wirtualnej

Za posrednictwem aplikacji mobilnej mozna ustawi¢ strefe zastrzezona lub Sciane
wirtualna. Odkurzacz zrobotyzowany nie wejdzie pdzniej w trakcie sprzatania w
strefe zastrzezong / nie przekroczy granicy, ktdra ogranicza Sciana wirtualna.

Uwagi:

« Przed skorzystaniem z tej funkcji trzeba w aplikacji wiaczy¢ funkcje automa-
fycznego zapisywania mapy.

« Funkcja ta jest stosowana wytacznie do ograniczenia stref sprzatania, nie mozna
jej wykorzystaé do blokowania stref niebezpiecznych.

« Jezeli odkurzacz zrobotyzowany zostanie przemieszczony lub dojdzie do zasad-
niczej zmiany w uktadzie gospodarstwa domowego, mapa moze straci¢ waznosc i
ustawienie $cian wirtualnych lub stref zastrzezonych przestanie obowiazywaé

Strefa zastrzezo
na do wycierani

Sciana wirtualna

Strefa zas’rrfzezona
do sprzatania

Aktualizacja mapy w czasie rzeczywistym Ustawienie gto$nosci

Wyswietlanie zapisdw ze sprzatania Zarzadzanie mapa

Zmiana gtosu odkurzacza zrobotyzowanego Aktualizacja firmwaru

Umiejscowienie odkurzacza zrobotyzowanego Wyswietlenie stanu odkurzacza

zrobotyzowanego

Uwaga:

Funkcje i szczegoty aplikacji moga sie nieznacznie réznié¢ w konsekwencji nieusta-
nnego rozwoju i aktualizacji. Decydujace sa konkretne funkcje i szczegdty aktua-
Inej wersji aplikacji.




Sprzatanie wybranych stref

Za posrednictwem aplikacji mozna wybrac jedna lub wiecej stref, ktdre zyczysz
sobie posprzata¢. Odkurzacz zrobotyzowany posprzata wowczas jedna lub wiecej
pomieszczen, ktére zostaty wybrane w aplikacji.

Uwagi:

« Przed skorzystaniem z tej funkcji trzeba w aplikacji wiaczy¢ funkcje automa-
tycznego zapisywania mapy, odkurzacz zrobotyzowany musi mie¢ réwniez wyge-
nerowang mape sprzatania.

« Po whaczeniu sprzatania odkurzacz przesunie sie na wybrana strefe. Z podtogi
wokot wybranej strefy powinno sie usunaé wszelkie ewentualne przeszkody (op-
récz przeszkdd stuzacych do ograniczenia ruchu odkurzacza).

Planowane sprzatanie

Za posrednictwem aplikacji mobilnej mozna ustawi¢ czas planowanego sprzatania.
W danym czasie odkurzacz zrobotyzowany automatycznie wiaczy sprzatanie, a po
jego zakonczeniu powrdci do stacji tadujace;.

Sprzatanie okreslonej strefy

Za posrednictwem aplikacji mozna ustawic strefe, ktorg zyczysz sobie posprzatal.
Odkurzacz zrobotyzowany posprzata wowczas strefe, ktdra zostata wybrana w
aplikaciji.

Uwaga:

Po wigczeniu sprzatania odkurzacz przesunie sie na wybrana strefe. Z podtogi wokot
wybranej strefy powinno sie usunac wszelkie ewentualne przeszkody (oprocz prze-
szkdd stuzacych do ograniczenia ruchu odkurzacza).

Tryb sprzatania
W aplikacji mozna wybraé tryb ekonomiczny, normalny lub o duzej wydajnosci.
Trybem opcjonalnym jest tryb normalny.

Tryb Nie przeszkadzaé

W trakcie trybu Nie przeszkadza¢ odkurzacz zrobotyzowany nie bedzie kontynuowat
sprzatania lub odtwarzat ostrzezer dzwiekowych. Swiatlo kontrolki zasilania bedzie
miato obnizona jasno$¢. Za posrednictwem aplikacji mozna tryb Nie przeszkadzaé
wytaczy¢ lub zmienié jego zakres czasowy.




Wykorzystanie zbiornika na wode

«Nie uzywac funkcji wycierania do sprzatania dywandw.

«Po wytarciu podtogi, zbiornik na wode trzeba opréznic i zdjaé sciereczke mopujaca.

1. Napetnij zbiornik woda.

2. Zainstaluj $ciereczke mopujaca.

3. Zainstaluj zestaw zbiornika na wode i whacz wycieranie.




Utrzymanie - Pojemnik na kurz

Normalne utrzymanie

W celu osiagniecia jak najlepszych wynikow trzeba odkurzacz zrobotyzowany regularnie czyscié i dokonywaé jego utr-
zymanie, wszystko wedtug instrukcji w ponizszej tabeli. Czestotliwo$¢ czyszczenia i utrzymania trzeba wybraé w zalez-

nosci od intensywnosci stosowania urzadzenia.

Zalecana czestotliwos¢ czyszczenia i utrzymania:

Czesé¢ jednostki gtownej

Czestotliwos¢é czyszczenia

Czestotliwos$¢ wymiany

Filtr Kazdy tydzien Kazde 2 miesigce
Szczotka watkowa Kazdy tydzien Kazdych 6-12 miesiecy
Kazdych 3-6 miesiecy lub gdy jest wid [ kod-
Szczotka boczna Kazdy miesigc azdye iesigey 1h gdy Jestwidocznie Bszko
zona
Kazdych 3-6 miesiecy lub gdy uszczelka ostony szczo-
Ostona szczotki watkowej Kazdy miesiac tki watkowej z gumy silikonowej jest widocznie uszkod-
zona
Czujnik Kazdy miesigc /
Elektroda tadujaca Kazdy miesiac /
Kétko wielokierunkowe Kazdy miesigc /




1. Nacisnij przycisk na pojemniku na kurz i wyjmij go. 4. Otwérz ostone filtra HEPA.

=

5. Wyjmij filtr HEPA oraz filtr wstepny. Filtr HEPA trzeba postukad, by

doszto do usuniecia kurzu. Filtr HEPA nie zaleca sie my¢ woda.

——
&

3. Opréznij pojemnik na kurz. 6. Umyj filtr wstepny.

& s




7. Przetrzyj pojemnik na kurz przy pomocy Sciereczki. Pojemnika na kurz nie A. Zainstaluyj filtr wstepny oraz filtr HEPA z powrotem w pojemniku na
powinno sie my¢ woda. kurz.

Uwaga:

1. Przed instalacja filtréw trzeba sie upewnié, ze filtr wstepny oraz filtr
HEPA sa suche.

2. Nie narazaj filtra wstepnego oraz filira HEPA na bezposrednie dziata-
nie promieni stonecznych.

B. Zamknij ostone pojemnika na kurz i zainstaluj pojemnik z powrotem w
jednostce gtdowne;.

Uwaga: Pojemnika na kurz nie powinno sie my¢ woda.

8. Zostaw skrzynke na kurz oraz czesci filtracyjne catkowicie wyschnad i
utrzymuj je suche, przedtuzysz tak ich zywotnosé.

Uwaga: Filtr wstepny polecamy my¢ kazdych 15-30 dni. Maksymalna
zywotno$¢ filtra HEPA to 3 miesiace.




Utrzymanie - Zbiornik na wode oraz sciereczka mopujaca

1. Wyjmij zestaw zbiornika na wode.

2. Usun Sciereczke mopujaca.

3. Opréznij zbiornik na wode.

4. Oczys¢ Sciereczke mopujaca.

5. Pozostaw $ciereczke mopujaca wyschnaé.

Q

6. Wytrzyj zbiornik na wode do sucha lub pozostaw go wyschnac.




Utrzymanie - Szczotka boczna i watkowa

1. Otworz ostone zestawu szczotki watkowej. 3. Przy pomocy specjalnego narzedzia oczysé szczoteczke

z nawinietych wioséw.

2. Wyjmij wat szczotki watkowe;. 4. Oczys¢ szczotki boczne.




Utrzymanie - Elektroda fadujaca, czujnik zapobiegania upadkowi, kétko napedowe oraz
kotko wielokierunkowe

1. Oczysé elektrode ladujaca. 3. Oczys¢ czujnik zapobiegania upadkowi.
Y ) Y ) P 9 P

2. Oczys¢ kotko napedowe i wielokierunkowe.




Rozwigzywanie problemow

Jezeli odkurzacz zrobotyzowany wykryje awarie w trakcie sprzatania, kontrolka zasilania zacznie szybko miga¢ czerwonym Swiattem i zabrzmi sygnat ostrzegawczy.

W takim wypadku postepuj wg instrukcji w ponizszej tabeli i usuf problem.

Blad

Rozwigzanie

Blad 1: Glowica laserowa jest zablokowana lub zacieta, dokonaj jej sprawdzenia.

Laserowy czujnik zdalny jest zablokowany lub zaciety w konsekwencji zaklinowania
sie obcego przedmiotu. Usun przeszkode lub przedmiot obcy. Jezeli przeszkody lub
obcego przedmiotu nie mozna usunad, przenie$ jednostke gtéwna w inne miejsce i
wihacz ja.

Blad 2: Czujnik zapobiegajacy kolizji zostat zablokowany, trzeba go sprawdzic.

Zderzak zostat zablokowany. Postukaj w zderzak i usun obcy przedmioft. Jezeli w
zderzaku nie znajduje sie zaden przedmiot obcy, przenie$ jednostke gtéwna w inne
miejsce i wlacz ja.

Blad 3: Prawe kotko znajduje sie ponad poziomem podtogi, przenies$ jednostke
gtébwna w inne miejsce i whacz ja ponownie.

Koétko jest powyzej poziomu podtogi. Przenies$ jednostke gtdwna w inne miejsce i
whacz ja.

Blad 4: Czujnik zapobiegania upadkowi jest zablokowany, dokonaj jego sprawdzenis,
takze go oczysé.

Jednostka gtdowna jest powyzej poziomu podtogi. Przenie$ jednostke gtéwna w inne
miejsce i wiacz ja. Ten blad moze takze zwracaé uwage na zabrudzony czujnik zapo-
biegania upadkowi. Oczy3é czujnik zapobiegania upadkowi.

Blad 5: Na szczotce bocznej sg nawiniete nieczystosci, oczysé je.

W szczotkach bocznych mogly sie zaczepi¢ obce przedmioty. Zdemontuj szczotki
boczne i oczysé je.

Blad 6: Na prawym/lewym kotku sa nawiniete nieczystosci, oczysé je.

Wokét kotka moga by¢ nawiniete przedmioty obce. Oczysé kétko i ponownie wiacz
jednostke gtéwna.

Blad 7: Odkurzacz zrobotyzowany utknal, przenie$ go w inne miejsce.

Jednostka gtdéwna mogta utknaé. Usun przeszkody z okolicy jednostki gtéwne;j.

Blad 8: Stabe baterie, dotaduj odkurzacz zrobotyzowany.

Stabe baterie. Przed wykorzystaniem trzeba odkurzacz dotadowac.

Blad 9: Problem z tadowaniem, sprawdz tadowanie.

Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka, lub zbyt niska. Odczekaj, zanim tempera-
tura akumulatora nie powréci do stanu normalnego, po czym odkurzacz zrobotyzo-
wany ponownie wiacz.

Blad 10: Czujnik $cian jest zablokowany, dokonaj jego sprawdzenia.

Czujnik cian jest pokryty kurzem. Oczys¢ czujnik Scian.

Blad 11: Nierdbwna podtoga, przenies jednostke gtdwna w inne miejsce i wiacz ja
ponownie.

Jednostka gtdéwna byta podczas whaczania nachylona. Potéz jednostke gtéwna na
prostej powierzchni i ponownie ja whacz.

Blad 12: Ostona gdrna lasera jest zablokowana, dokonaj jej sprawdzenia.

Laserowy czujnik ci$nienia jest Scisniety lub zablokowany. Przenie$ odkurzacz zrobo-
tyzowany w inne miejsce i ponownie go whacz.




Rozwigzywanie problemow

Blad

Rozwigzanie

Nie mozna whaczy¢ odkurzacza zrobotyzowanego.

Stabe baterie. Dotaduj odkurzacz zrobotyzowany, po czym go wigcz.
Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka, lub zbyt niska. Odkurzacz zrobotyzowany
stosuj w $rodowisku z temperatura w zakresie O °C az 40 °C.

Urzadzenia nie mozna natadowad.

Stacja tadujgca nie zostata whaczona do zasilania. Upewnij sie, ze obie koncdwki
przewodu zasilajacego stacji tadujacej sa nalezycie przytaczone.

Zty kontakt pomiedzy stacja tadujaca a jednostka gtdwna. Oczys¢ czesci metalowe
stacji tadujacej oraz ztgcza tadujace jednostki gtdwnej.

Sprawd?, czy $wieci kontrolka stacji tadujacej.

Wolne tadowanie

Podczas wykorzystania w Srodowisku z wysoka lub niska temperaturg, jednostka

gtéwna automatycznie obnizy szybkos$¢ tadowania, aby doszto do przedtuzenia

zywotnosci akumulatora.

Obszar ztgcza tadujacego moze byé zabrudzony. Oczys¢ ten obszar sucha Scie-
reczka.

Odkurzacz zrobotyzowany nie powrdcit do stacji tadujace;j.

W okolicy stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umiesc stacje tadujaca w miej-
scu, gdzie nie ma przeszkdd.

Jednostka gtowna jest zbyt daleko od stacji tadujacej. Przenies jednostke gtéwna
blizej stacji tadujace;.

Niezwykta zachowanie

Odkurzacz zrobotyzowany wytacz, po czym ponownie go wigcz.

Odkurzacz zrobotyzowany wydaje w trakcie sprzatania niezwykte dzwieki.

W szczotce watkowej, szczotkach bocznych lub kétku glownym mogly sie zaklinowaé
obce przedmioty. Wylacz odkurzacz zrobotyzowany i oczysé je.

Koétko wielokierunkowe jest powleczone kurzem lub sa na nim nawiniete nieczystosci.
Przy pomocy $rubokreta kétko wyjmii i omyi.

Moc czyszczenia odkurzacza zrobotyzowanego jest obnizona / odkurzacz zostawia
7a soba nieczystosci.

Pojemnik na kurz jest petny. Opréznij i wyczysé pojemnik na kurz.
Zablokowany filtr. Wyczys¢ filtr. Wokot szczotki watkowej sa nawiniete przedmioty
obce. Oczy$é szczotke watkowa.

Odkurzacz zrobotyzowany nie mozna przytaczy¢ do sieci Wi-Fi.

Funkcja sieci Wi-Fi odkurzacza zrobotyzowanego nie jest wiaczona. Zresetuj przytac-
zenie do sieci Wi-Fi i sprébuj ponownie.

Zta jakos¢ sygnatu sieci Wi-Fi. Umies¢ jednostke na obszarze z dobrym sygnatem
sieci Wi-Fi.

Niestandardowe przytaczenie do sieci Wi-Fi. Zresetuj ustawienia sieci Wi-Fi, pobierz
najnowsza wersje aplikacji mobilnej i sprobuj przytaczyé sie ponownie.

Nagte przerwanie przytaczenia do sieci Wi-Fi. Nieodpowiednie ustawienie routera.
Zwrdé sie do obstugi klienta.

Nie mozna przeprowadzi¢ zaplanowane sprzatanie.

Stabe baterie. Planowane sprzatanie zostanie wigczone, tylko w wypadku, ze akumu-

lator jest natadowany co najmniej z 20%.
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Czy odkurzacz zrobotyzowany zuzywa energie, gdy pozostanie w stacji tadujacej¢

Jezeli odkurzacz jest pozostawiony w stacji tadujacej, zuzywa energie tylko w bardzo
matej ilodci. Pomaga tak utrzymywac jak najnizsza moc akumulatora.

Czy przed pierwszymi trzema wykorzystaniami trzeba odkurzacz zrobotyzowany
pozostawi¢ tadowac przez okres 16 godzin¢

Akumulator litowy nie ma efektu pamieciowego. Jak tylko jest w petni natadowany,
moze by¢ od razu wykorzystany. Nie trzeba czekaé 16 godzin.

Zestaw mopujacy nie dostarcza wody, lub tylko w bardzo matej ilosci.

Sprawdz, czy w zbiorniku na wode znajduje sie woda. Za posrednictwem aplikacji do-
konaj ustawienie dostarczania ilosci wody na maksimum.
Zainstaluj Sciereczke mopujaca oraz uchwyt na podstawie podanych instrukciji.

Staby akumulator w trakcie sprzatania. Po tym, co odkurzacz zrobotyzowany powrd-
cit do stacji tadujacej w celu dotadowania, nie kontynuuje sprzatania.

Sprawdz, czy odkurzacz zrobotyzowany nie jest w trybie nie przeszkadzaé. Jezeli
odkurzacz zrobotyzowany jest w trybie nie przeszkadzad, nie bedzie kontynuowat
sprzatania. Jezeli odkurzacz zrobotyzowany zostat recznie umieszczony w stacji tadu-
jacej, nie bedzie kontynuowat sprzatania.

Odkurzacz zrobotyzowany nie moze powrdci¢ do stacji tadujacej po zakonczeniu
sprzatania w miejscu (PIN N GO) lub po tym, co doszto do przesuniecia stacji tadu-

jacej.

Odkurzacz zrobotyzowany po zakonczeniu sprzatania w miejscu lub po tym, co do-
szto do przesuniecia stacji fadujacej, ponownie przeprowadzi wygenerowanie mapy
gospodarstwa domowego.

Jezeli odkurzacz zrobotyzowany znajduje sie zbyt daleko od stacji tadujacej, istnieje
mozliwo$¢é, ze nie bedzie w stanie do niej automatycznie powrdcié. W takim wypad-
ku trzeba odkurzacz umiesci¢ do stacji tadujacej recznie.

Odkurzacz zrobotyzowany ominat w trakcie sprzatania kilka miejsc.

Czujnik Scian oraz czujnik zapobiegania upadkowi moga by¢ zabrudzone. Oczysé
czujniki miekka, sucha Sciereczka.




Specyfikacja produktu

Kategoria

Konstrukcja

Akumulator

Parametry sprzatania

Jednostka gtéwna

Parametr Specyfikacja
Srednica 330 mm
Wysokosé 96 mm
Masa netto 2,7 kg
Napiecie 14,4V
Akumulator Akumulator litowy wielokrotnego tadowania 3000
mAh
Pojemnos¢ pojemnika na kurz 600 ml

Typ tadowania Automatyczne lub reczne
Sprzatanie catego pomieszczenia; Sprzatanie
Tryb sprzatania wybranych stref; Sprzatanie okreslonej strefy; PIN
N GO
Czas tadowania Ok. 400 minut
Czas czyszczenia Ok. 150 minut
Moc znamionowa (W) 30
Napiecie eksploatacyjne (V) 14,4

Ze wzgledu na nieustanne ulepszanie naszych produktéw, decydujace sa specyfikacje rzeczywistego produktu. Nasza spdtka zastrzega sobie prawo dokonywaé

aktualizacji produktu.




Bezpieczenstwo informac;ji

Niebezpieczna substancja

Typ czesci ch —
konstrukcyjnej . . L . o Kadm (Cd)ijego o ezesc owaros: Polibromowane Polibromowane etery
Oléw (Pb)ijego zwigzki| Rteé (Hg)ijej zwiazki 2wiazki ciowy (str@(\z/ll()l) i jego bifenyle (PBB) difenylowe [PBDE]

Czesci plastikowe ) o o o o o

Czesci metalowe X o o o o o)

Modut obwodowy X

. AR o o o o o

jednostki gtdwne;

Czesci elektroniczne o o o o o o

Akumulator o o o o o o

Przewdd zasilajacy X 5 5 5 5 5

(Czed¢ metalowa)

o: Podaje, ze zawartos¢ niebezpiecznych sytuacji we wszystkich jednorodnych materiastach czesci jest nizsza niz wartosci graniczne wskazane w aktualnie obowiazujacym rozporzad-
zeniu GB/T 26572. X: Podaje, ze zawarto$¢ niebezpiecznych w przynajmniej jednym z materiatéw jednorodnych danej czesci jest wyzsza niz wartosci graniczne wskazane w aktualnie
obowigzujacym rozporzadzeniu GB/T 26572. Zawarto$¢ substancji niebezpiecznej w czesciach jest podana w liscie wyjatkdw dyrektywy RoHS i spetnia wymagania dyrektywy UE
RoHS o ochronie srodowiska naturalnego.

Produkt jest w zgodzie z ponizszymi normami: GB4706.1-2005 GB4706.7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012




INFORMACJE O UTYLIZAC]I | RECYKLINGU

Wszystkie produkty z niniejszym oznaczeniem nalezy utylizowac zgodnie z przepisami w sprawie zuzytego
sprzetu elekirycznego i elekironicznego (dyrektywa 2012/19/UE). Wyrzucanie ich razem ze zwyktymi odpadami
komunalnymi jest niedozwolone. Wszystkie urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy utylizowaé zgodnie
ze wszystkimi przepisami w okreslonych miejscach zbiérki z odpowiednimi uprawnieniami i certyfikacja wedhug
przepisow regionalnych i ustawodawstwa. Wiasciwa utylizacja i recykling pomagaja w minimalizacji wplywu na
srodowisko naturalne oraz ludzkie zdrowie. Pozostate informacje w zakresie utylizacji mozna otrzymaé

u sprzedajacego, w autoryzowanym serwisie lub w lokalnych urzedach.

DEKLARACJA ZGODNOSCI EU
Tesla Global Limited niniejszym os$wiadcza, ze R530W urzadzenia radiowego model jest zgodny z dyrektywa
2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: tsl.sh/doc

kacznosé: WIFI 802.15.4
Zakresu(-6w) czestotliwosc: 2.400 - 2.480 GHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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Biztonsagi utasitasok

A termék hasznélata el&tt olvassa el a kovetkezd biztonsagi utasitdsokat és tartsa be az dsszes szokdsos biztonsadgi dvintézkedéseket.

Figyelmesen olvassa el ezt a hasznélati Gtmutatdt, és tegye el késébbi hasznalat céljdbdl.
A felhasznaléi kézikdnyv utasitdsainak nem betartésa a termék kdrosodasét okozhatja..

Figyelmeztetés

1.Aterméket csak az arra felhatalmazott mUszaki szakember szerelheti szét. A felhasznaldk
nem prébélkozhatnak 6nélldan szét szerelni.

2.Csak a termék gyéartdja éltal forgalmazott tdpadaptert hasznélja. Mas adapterek a termék
kérosodasét okozhatjék.

3.Nedves kézzel ne érintse meg a vezetéket, az elekiromos csatlakozot vagy a tépadaptert.
4.Ugyeljen arra, hogy a meghajtokerék ne tekerje magéra a fiiggnyt vagy ne csipje be a test
barmely részét is.

5.Aterméket tartsa tavol a cigarettdtdl, az dngyjtotdl vagy egyéb nyilt langforrdstol.
6.Afeltoltés utdn tisztitsa ki a terméket.

7.A vezetéket ne mozgassa és a készilékre ne helyezzen nehéz vagy éles targyat.

8.Ez a termék csak beltéri haszndlatra valé. Ne hasznéljs kiiltéren.

9.Ne ljon a termékre.

10.Ne hasznélja a terméket nedves kdrnyezetben, pld. a firdészobaban.

11.A termék hasznélata el&tt a padlordl tvolitson el minden tdrékeny térgyat (Gveget, olvasd
ldmpét, stb.) és olyan térgyakat, amelyeket az oldalsé kefe valamint a szivonyilas forgdkeféje
magéra tekerhet (pld., vezetékek, papir darabkak, figgsnyask, stb.).

12.Ne helyezze a terméket olyan helyre, shonnan kénnyen leeshet (pld. asztalra, székre).
13.Hasznélat eldtt ellendrizze, hogy a tépadapter megfelelden van -e csatlakoztatva a fogla-
latba, ellenkezé esetben az akkumulétor kdrosodésa kovetkezhet be.

14.Kérjuk, figyelmeztesse a csaldd tobbi tagjat, hogy a termék mikadik, hogy véletlentl ne
botladjanak meg benne.

15.Ha a portartaly tele van, a termék tovabbi hasznélata el&tt Uritse ki.

16.Az akkumulétor tizemi hémérséklete: 0 °C ~ 40 °C

17.Ne hagyjs az akkumulétort magas hémérsékletl kdrmnyezetben.

18.A termék megsemmisitése el&tt tavolitsa el az akkumulétort.

19.Az akkumulétor kivétele el&tt gydz6djon meg arrdl, hogy a termék le van csatlakoztatva a
tapforrasrol.

20.Az elhasznélt akkumulétort megfeleléen semlegesitse meg.

Figyelmeztetés

1.Csak eredeti akkumulétort és a gyarté dltal forgalmazott tltéallomast hasznéljon. Ne hasz-
naljon egyszer haszndlatos akkumulétorokat. Az akkumulétor jellemzéit a , Termék jellemzai”
fejezetben taldlja.

2.Ne hasznélja a terméket olyan helyiségben, ahol nyilt Idngforras vagy térékeny targyak
vannak.

3.Ne hasznélja a terméket extrém magas (40 °C folstt) vagy extrém alacsony (0 °C alatt)
hdmérsékletl kdzegben.

4.A hajét, az 6ltdzéket, az ujjait és a testének dsszes részét tartsa tdvol a porszivd nyilasaitdl
valamint a mozgé részektdl.

5.Ne hasznélja a terméket nedves padlén, vagy olyan feltleten, amelyre nagy mennyiségg viz
lett kiontve.

6.Ne hasznélja a terméket olyan térgyak felszivdsara, amelyek blokkolhatjsk, mint pld. kovek
vagy hulladék papir.

7.Ne hasznélja a terméket gytlékony anyagok, példdul benzin vagy nyomtaté- és fénymasold
festékek felszivaséra. Ne hasznélja a terméket olyan helyiségek takaritaséra, ahol gyulékony
anyagok vannak.

8.Ne hasznélja a terméket izz6 targyak, mint pld. cigaretta, hamu, stb. felszivaséra, amelyek
tlzet okozhatnak.

9.Ne tegyen semmilyen targyat a porszivo szivonyildsdhoz. Ne hasznélja a terméket, ha a szi-
vényilas blokkolva van. A szivonyildsbol tavolitsa el a port, vattét és hajat, szért, ezzel biztositja
a levegd zavartalan keringését a szivonyildson keresztil.

10.A tapkabelt dvatosan kezelje, hogy ne sériljon. Ne hasznélja a tdpkébelt a termék vagy a
1616 dllomés hizdséra, ne hordozza a terméket a tdpkébelt fogva, ne zérjs az ajtédt a tapkébel-
re és ne vezesse éles szélek és sarkok mellett. Akadélyozza meg, hogy a termék éthaladjon a
tdpadapteren. A tdpadaptert tartsa tvol a héforrstol.

11.Ha a toltééllomas sérilt, akkor ne hasznalja.

12.Ne dobja a terméket a tlizbe, még akkor sem, ha meg van kérosodva, mert az akkumulétor
felrobbanhat.
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A termék és a tartozékai

5 = 9

Féegység Toltsallomés Tépadapter Tisztité kefe

= s

Akkumulator x2 Tavirényitd

N

HEPA sz(r6

~
=)
-
i

[

Portartély Viztartaly

Oldalkefe (2 készlet) Felhaszndloi kézikdnyv




A termék osszeszerelése

Elolnézet

Burkolat

Wi-Fi halézat gomb
Bekapcsolds/ Szinet gomb

Gomb a toltéalloméshoz
valé visszatérésre

Lézerfej

Tobb irdnyt lencse A portartaly gomb

Hatulnézet

Tolts elektroda

Esésérzékel®

Tobbirdnyd kerék

Oldalkefe Akkumulator

Hengeres kefe felszerelése

Meghajté kerék

Portartély




Telepités

Megjegyzések

1. A robotporszivé elinditasa elétt tavolitsa el a vezetékeket és a
padlon szétszort kis targyakat, valamint az instabil, torékeny, dréga
és potenciélisan nem biztonsdgos targyakat. Akadélyozza meg,
hogy a porszivd valamit magéra tekerjen, becsipjen, vagy valamit
maga utdn hizzon, vagy feldontson, ellenkezd esetben személyi
sérilés vagy anyagi kér keletkezhet.

2. Ne hasznélja a terméket nedves kdrnyezetben, ellenkezd eset-
ben kérosodhat a ventildtor, ami a robotporszivé teljesitményének
csokkenéséhez vezethet.

4 '




Telepités

Toltse le a Tesla Smart alkalmazast, kattintson a ,+" szimbdlumra, adja hozza az otthoni késziléket és vélassza ki a 2,4 GHz Wi-Fi halozatot. Adja meg a Wi-Fi halézat nevét
és jelszavat, majd kattintson a ,Next” (, Tovdbb”) gombra és csatlakoztassa a porszivéot a Wi-Fi hdlozathoz. A Wi-Fi héldzatot a kdvetkezé mddok egyikével konfigurélhatia:

1. Gyors csatlakozas a Wi-Fi hdlézathoz: Nyomja meg és 3 mdsodpercig tartsa lenyomva a Wi-Fi hdlézat gombot. A készilék sipol egyet és attér az EZ tzemmddba, a Wi-Fi
ellendrzd LED-je gyorsan villog. Ezutdn hozzdadhatja a késziléket és parosithatja az alkalmazéssal.
Mihelyst megjelenik a sikeres csatlakozas Uzenete, a késziléket az alkalmazés segitségével vezérelheti.

2. Pérositas a hotspot segitségével: Nyomja meg és 6 masodpercig tartsa lenyomva a Wi-Fi hlézat gombot. A készilék minden 3 mésodpercben hangjelzést ad ki. Ezutan,

a készilék kétszer sipol és ttér az AP izemmaddba, a Wi-Fi ellenérzé LED-je lassan villog. A parosités izemmaddot az alkalmazésban az EZ Gzemmodboél az AP-re kell dtkap-
csolni. Végul, megadhatja a Wi-Fi haldzat nevét és jelszavat és kattintson a ,Go to Connect” (, Atlépés a csatlakozashoz”) gombra. Vélassza ki a SmartLife-XXXX jelszd nélkili
hotspot-ot. Ez a hotspot a késziilék a Wi-Fi halézatdhoz vald csatlakozas utén jon létre. A készilék hotspothou vald csatlakozasa utén térjen vissza a TeslaSmart alkalmazésba.
Az alkalmazas automatikusan a ,Connect your mobile phone to the device’s hotspot” (,Mobil telefon csatlakoztatasa a késziilék hotspotdhoz”) izenettel rendelkezé képer-
ny&re irdnyitja 8t. Mihelyst megjelenik a sikeres csatlakozés Uzenete, a késziléket az alkalmazas segitségével vezérelheti.

Az alkalmazas ikonjainak és gombjainak ismertetése
Ikonok és azok ismertetése

1 Az egész haztartss takaritdsa: A robotporszivo a szenzor segitségével beszkenneli és azutan létrehozza a hztartas térképét és automatikusan megtervezi a
N takaritds optimalis Utvonalat.
7 Meghatérozott zéna takaritésa: Az alkalmazas térképén beéllithatja egy meghatérozott hely takaritds zondjét. A robotporszivd ezutén automatikusan dtmegy
f et az adott helyre és kitakaritja.

PIN N GO Takarits a helyen): Az alkalmazas térképén meghatérozhatja a konkrét helyet. A robotporszivd ezutdn a meghatarozott helyre megy és a hely koral,
9 1,6 mx 1,6 m nagysagu feluleten feltakaritja a helyet. A térképen rdkattintdssal vagy éthizéssal éllithatja be a célpontot.

Meghatérozott zonék takaritdsa: Azutdn, hogy a porszivé létrehozza az egész haztartds térképét, az alkalmazasban kivélaszthat egy vagy tobb zonét, amelyet
E fel kell takaritani.

inmmn Allitsa be a kizért zonék takaritésat

Visszatérés a toltéallomasra: Ha ez az ikon vilagit, akkor a robotporszivd automatikusan visszatér a toltéallomasra, hogy feltéltddjon. Ha az ikon villog, akkor a
robotporszivé abbahagyja a t6ltéélloméasra tervezett visszatérést.

: Tervezett takaritds Gzemmod: Az alkalmazés segitségével 7 nappal elére megtervezheti a takaritast.




Nyomégomb Leiras

Vezérlé gomb

A funkcidk leirdsa

Tépelldtds gomb

Ennek a gombnak a megnyomaséval bekapcsolja a
késziléket.

A gomb megnyomaséval és 3 masodperces nyomva
tartdséval bekapcsolja a készuléket.

Ennek a gombnak a megnyomésaval és nyomva tarts-
sdval bekapcsolja a késziléket.

Ennek a gombnak megnyomaésaval és 3 masodper-
ces nyomva tartasaval kikapcsolja a késziiléket.

Ennek a gombnak a megnyomésaval megtervezi a
takaritds Utvonalat.

Nyomja meg a gombot

Ennek a gombnak a megnyomaésaval megéllitja a
készuléket.

Nyomja meg a gombot

Gomb a t6lté3lloméashoz vald visszatérésre

Ennek a gombnak a megnyomaésaval a porszivot vissza-
kildi a toltdélloméasra.

Nyomja meg a gombot

Ennek a gombnak a megnyomaséval leéllitja a robot-
porszivé toltéallomaésra vald visszatérését.

Nyomja meg a gombot

Wi-Fi hélézat gomb

Gyors csatlakozas a Wi-Fi halézathoz (EZ Gzemmdd)

Nyomja meg és 3 masodpercig tartsa megnyomva
a gombot.

Pérositas a hotspot segitségével (AP tzemmad)

Nyomja meg és 6 mésodpercig tartsa megnyomva
a gombot.




Portartaly, viztartaly és a felmosé kendé6 felszerelése
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Elokészités

Tavolitsa el a védészalagot
A f6egység hasznélata el6tt tavolitsa el rdla a véddszalagot.




A féegység toltése

A t3lt6éllomast sima feltletre, fal mellé helyezze. A t61t6allomés oldalaitél
0,5 m és a t3ltééllomas elétt 1,5 m-re semmilyen térgyat ne helyezzen.

2. Dugja be a csatlakozét a tépforrasba.
3. Szerelje fel a bal és a jobb oldali keféket.

4. Helyezze a f6egységet a t6lt64llomasra és hagyjs, hogy feltoltédjon.
A LED ellenérzé toltés kdzben villog.

Mihelyst az akkumulétor felt6ltddik a LED ellendrzd kialszik. A féegység
teljes toltédése kb. 6,5 oréig tart.

Takaritds kozben a féegység automatikusan ellendrzi a t6ltés szintet. Ha
az akkumulétor elkezd lemerilni, a féegység aktivélja a ., Visszatérés a

toltéallomasra” izemmoddot és automatikusan visszatér a t6ltéallo-
masra, hogy feltoltddjon.

Vagy az alkalmazasban kézileg megnyomhatja és aktivélhatja a

L, Toltéalloméshoz valé visszatérés” izemmoddot

Megjegyzés:

Gy6z8djon meg arrél, hogy a t6lt6allomés olyan helyen legyen,
ahol nincs kitéve a kdzvetlen napfény és fényvisszaverd targyak,
pld. Tukor hatdsdnak.

A f6egyséqg hasznalata el&tt hagyja, hogy teljesen feltdltédjon, igy
biztositja a készilék standard Gzemidejét. A tdltés kb. 6,5 oréig tart.
A fSegység toltése elétt tavolitsa el a viztartalyt, igy biztositja a t6I-
tés biztonsdgos menetét és megakadalyozza a véletlen kdrosodast.



A termék hasznalata/ Takaritas inditasa

Kulonféle takaritasi lehetéségeket adhat meg a robotporszivd, a tavirdnyitd vagy az alkalmazés segitségével.

Automatikus izemmadd

Hasznélat: A leggyakrabban hasznélt takaritasi Gzemmod, amely kdzben a robotporszivé S alakd Gtvonalon haladva az egész haztartést kitakaritja.

Beéllitas: Ha a robotporszivé ki van kapcsolva, hosszan tartva nyomja meg a tdpgombot , O amig a jelz& LED nem kezd vildgitani, ami azt jelzi, hogy a készilék be van
kapcsolva. Ezutén, révid ideig nyomja meg vagy kattintson a tavirdnyitdn az automatikus tzemmadd gombra és a porszivo automatikusa takaritani kezd.




A termék hasznélata/ Sziinet, Ebresztés, Kikapcsolas

Sziinet: Ha a mUkadd robotporszivén révid ideig megnyomja a tdpgombot (l) vagy a megnyomja a tdvirdnyiton a szinet gombot, akkor a porszivé kikapesol.
Ebresztés: 10 perc tevékenység nélkili dllapot utén a robotporszivé alvés izemmddba kapcsol és az Esszes jelzéfény kialszik. Ha a porszivot fel akarja ébreszteni, a porszivon
nyomja meg a (E) gombot és ezutdn nyomja meg a Q) tdpgombot vagy a tavirdnyité illetve az alkalmazas bédrmelyik gombjét, amivel elinditja a takaritast.
Kikapcsolas: A takaritds befejezése utdn a nyomja meg a robotporszivén a Q) tdpgombot és a robotporszivé jelzdfényei kialszanak, ami azt jelzi, hogy a porszivé kikape-
solt.

A takaritds befejezése utdn javasoljuk, hagyja bekapcsolva a robotporszivot, hogy feltdltédjon és ezutén jobban végezze el e kovetkezd takaritast.

A termék hasznalata/ A tervezett takaritas beallitasa

Tervezett takaritds beéllitésa: Ha meg akarja tervezni a takaritast, révid ideig nyomja meg a tavirdnyitd @ tervezett takaritds gombijat. Kattintson a @ gombra
és a <@> gomb segitségével &llitsa be a tervezett takaritds idejét. Az idd bedllitdsa utén kattintson a @ gombra, amivel befejezi a robotporszivéd beallitasét és a
készilék minden nap az adott idoben takaritani kezd.

Megjegyzések:

A tervezett takaritas beéllitésa el&tt a tavirdnyitd az ido beéllitds gombjéval a robotporszivén be kell éllitani az idét. Kattintson a gombraésa  €@p
gomb segitségével &llitsa be a robotporszivé oréjét. Az idd bedllitdsa utén kattintson a gombra, amivel befejezi a beallitast. ¥

A takaritas intenzitasanak atkapcsolasa

Hasznélat: A felhasznald a haztartasi kornyezettél figgden a kivant tisztitdsi eredmény biztositdsa érdekében éllithatja be a robotporszivé szivételjesitményét vagy viz dramlé-
sat a viztartalybol.

Beallitas: A gazdasdgos / normal / max izemmod kdzatti véltdshoz (magas / alacsony szivételjesitmény és lasst / gyors vizdramlas) kattintson a tavirdnyitd @ tisztitasi

intenzitdsdnak kapcsold gombjéra

Kézi vezérlés

Hasznélat: A robotporszivé mozgdsénak és a takaritas kézi vezérlése.

A
Bedllitds: Ha vezérelni szeretné a robotporszivd mozgését (eldre, hétra, oldalra, stb.), akkor a tavirdnyitén nyomjs meg az irdny gombot.
\'/




Hasznalati Gtmutato

A robotporszivo be- és kikapcsolasa

Ha be akarja kapcsolni a robotporszivét nyomja meg és tartsa lenyomva a
gombot Q) Vildgitani kezd a jelz&fény és a robotporszivd készenléti modba &l
at. A megéllitott robotporszivd Q) gombjdnak megnyomaséval a késziléket
kikapcsolja és befejezi az éppen tarté takaritast.

Megjegyzés: A toltésen Iévé robotporszivot nem szabad kikapesolni.

A takaritas kezdete

A o gomb megnyomésaval elinditja a takaritdst. A robotporszivé a létrehozott
térkép szerint megtervezi a takaritds Gtvonalat és fokozatosan kitakaritja a haztartas
egyes zénéit. Minden zéndban a robotporszivo elészor a fal mentén takarit és
majd ezutdn S alakban alaposan és hatékonyan feltakaritja a fennmaradt feltletet.

1. z6na: Kitakaritva 2. zéna: Kitakaritva

4. z6na: Takaritva lesz 3. zbna: Takaritas

Megjegyzések:

« Ha a robotporszivé akkumulétora le van mertlve, akkor a porszivé nem tudja
elkezdeni a takaritdst. Ezért, takaritas el&tt hagyjuk a porszivét feltoltddni.

« A takaritds el6tt a padlordl tavolitsa el a vezetékeket (beleértve a t61t34llomas
tapkéabelét is). Ellenkezd esetben a robotporszivé magéra tekerheti a vezetékeket és
igy lecsatlakoztathatja az egyéb készilékeket vagy kérosithatja a tdrgyakat vagy a
vezetékeket.

« Ha a takaritandé felilet kevesebb mint 2 m2, akkor ezt a feltletet a porszivo kéts-
zer is feltakaritja (alap beéllitadsok).

« Ha a robotporszivé akkumulétora takaritds kézben kezd lemerilni, automatikusan
visszatér a toltdéllomasra, hogy feltdltédjon. Mihelyst az akkumulétor elégségesen
fel van toltve, akkor a robotporszivd automatikusan arra helyre tér vissza, ahol a ta-
karitast abba hagyta, és befejezi azt (gydz8djon meg arrél, hogy engedélyezve van a
takaritas Ujrakezdése funkcid).




A takaritas felfiiggesztése

Ha takaritds kozben utén kell t6lteni a vizet a viztartdlyba vagy ki kell mosni a
felmosé kenddt, nyomja meg a Q) gombot, amivel megéllitja a robotporszivér.
Ha azt akarjs, hogy a porszivé folytassa a takaritast, nyomja mega (1) gombot,
vagy a 0 gombot, amelyikkel befejezi takaritast és visszakildi a robotporszivot
a toltdéllomasra.

Megjegyzés:
Ha a megallitds utén a robotporszivé visszatér a toltéallomasra, hogy feltsltédjon,
akkor az éppen folyé takarités torolve lesz.

Attérés az alvas izemmédba

10 perc tevékenység nélkili éllapot utdn a robotporszivé alvés tzemmbdba kap-
csol (a tépfesziltség jelz&fénye rendszeresen villog). Ha akarjs, hogy a porszivod
felébredjen, nyomja meg bérmelyik gombot.

Megjegyzések:
« A toltésen |évd porszivd nem térhet 8t az alvds Uzemmddba.
+ 12 6ra alvas tzemmod utén a porszivd automatikusan kikapesol.

Toltse fel a porszivét.

Automatikus Gzemmod: Ha ez az ikon vildgit, akkor a robotporszivé automatikusan
visszatér a toltdéllomasra, hogy feltoltédjon.

Kézi tizemmdd: Ha a meggdllitott porszivot vissza akarja kildeni a t6lt6llomasra,
nyomjamega gombot.

Atoltésen lévé porszivd tdpfesziltség jelz&fénye lassan villog.

Megjegyzés:
Ha a robotporszivd nem talélja meg a t6ltééllomast, akkor autmatikusan visszatér
az indulasi helyére. Ebben az esetben kézileg kell a t6lt6alloméasra helyezni.

Hiba

Ha a robotporszivd mkodés kdzben hibét észlel, a jelz&fény pirosban kezd villog-
ni, és hang figyelmeztetést hall. Még t6bb informécidt a hibdk megoldésardl a
.Hibamegoldas” fejezetben talal.

Megjegyzések:

+ Ha a hiba észlelése utdn semmilyen miveletet nem végez el, akkor a robotpors-
zivd automatikusan alvds Gzemmaodba tér at.

+ Ha a megéllitds utdn a robotporszivo visszatér a toltdéllomasra, hogy feltoltéd-
jon, akkor az éppen folyd takaritas torolve lesz.




A Wi-Fi hal6zat beallitasanak resetelése

Ha az On mobil telefonja a router cseréje vagy a jelszé elfeledése kovetkeztében
nem csatlakozik a robotporszivéhoz, a Wi-Fi halbézathoz csatlakoztatds utasitdsai
szerint jdrjon el és Gjbdl pérositsa a porszivot a mobil telefonnal.

Megjegyzés:

Ha a robotporszivéd 2 perctdl tovdbb vér a csatlakozasra, akkor a Wi-Fi hlozat
funkcié automatikusan kikapcsol. Ha a porszivot Gjbdl csatlakoztatni akarja a mobil
telefonhoz, kérjok resetelje a Wi-Fi hélozat beéllitasait.

PIN N GO (Takarits a helyen)

A mobil alkalmazason keresztul a térképen megadhat egy célpontot. A robot-
porszivd ezutdn az adott ponthoz automatikusan megtervezi az Gtvonalat. Ha a
porszivénak az alkalmazason keresztil adja meg a célpontot, amelyik készenléti
Uzemmaddban van, vagy meg van éllitva, akkor a porszivé a megadott pont kordl
1,6 m x 1,6 m nagysaqu felGletet takarit fel. A takaritds befejezése utdn a porszivod
automatikusan a kiinduldsi pontra tér vissza

Megjegyzés:
Ha ezt a takaritds médot a megéllitott porszivon inditja el, akkor befejezi az éppen

folyé takaritast. 16 m
e N |
| |

T

1,6 m
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Kizarasi zona vagy a virtualis fal beallitasa

A mobil alkalmazason keresztil be lehet allitani a kizérési zonét vagy a virtudlis fa-
lat. A robotporszivé a takaritds kozben nem megy be a kizérasi zondba= nem lépi
at a hatér vonalat, amelyet a virtudlis fal hatdroz meg.

Megjegyzések:

« E funkcié hasznélata el6tt az alkalmazésban engedéylezni kell a térkép automati-
kus mentését.

« Ez a funkcié csak a takaritas kizarasi zondinak kijeldlésére van hasznélva, nem
hasznélhatd a veszélyes zondk blokkolasara.

« Ha a robotporszivot més helyre széllitja, vagy ha alapvetd véltozés torténik a
haztartas elrendezésében, a térkép érvénytelenné vélhat, és a virtuélis falak vagy a
kizérasi zonék beéllitésai elvesznek.

Kizarasi zbna
feltorlésre

Virtudlis fal

Kizarasi zona fakaritasra

A térkép aktualizésldsa a reélis iddben Hang beallitadsok

Takaritasi listék megtekintése Térképkezelés

Robotporszivé jelszavénak mddositésa Firmware frissités

A robotporszivo elhelyezése
tekintése

Megjegyzés:

Az alkalmazas funkcioi és részletei a folyamatos fejlesztések és aktualizdlasok
kovetkeztében eltérdek lehetnek. Az alkalmazas aktuélis verzidjdnak konkrét funk-
cibi és részletei meghatdrozdak.

A robotporszivo dllapotdnak meg-




Meghatérozott z6nak takaritasa

Az alkalmazason keresztil ki lehet vélasztani egy vagy t6bb zbnét, amelyet ki akar
takaritani. A robotporszivé ezutdn kitakaritja az alkalmazésban kivélasztott egy
vagy t6bb helyiséget.

Megjegyzések:

« Ennek a funkciénak a hasznélata elétt az alkalmazasban engedélyezni kell a
térkép automatikus mentését és a robotporszivonak takaritasi térképet kell létre-
hoznia.

« A takaritds kezdetekor a porszivo a kivalasztott zondba megy ét. A kivélasztott
zéna koril a padlérdl tavolitson el minden akadalyt (kivétel a porszivd mozgésénak
korldtozasara szolgéld akadalyok).

Tervezett takaritas

A mobil alkalmazason keresztil be lehet 3llitani a tervezett takaritds idejét. Az adott
idoben a robotporszivd elkezdi a takaritdst és a befejezése utdn visszatér a tol-
t64llomésra.

Meghatarozott z6na takaritasa
Az alkalmazason keresztil ki lehet vélasztani zonét, amelyet ki akar takaritani. A
robotporszivé ezutdn kitakaritja az alkalmazasban kivélasztott zonat.

Megjegyzés:

A takaritds kezdetekor a porszivé a konfiguréltt zondba megy &t. A konfigurélt zona
korul a padlordl tavolitson el minden akadaélyt (kivétel a porszivd mozgésénak korléto-
zsdra szolgalé akadalyok).

Takaritas izemméd
Az alkalmazasban a gazdasdgos, normal és teljesitmény hatékony izemmddok kozott
lehet vélasztani. Az alapértelmezett Gzemmdd a normal izemmad.

Ne zavarj izemméd

Ne zavarj izemmaoddban a robotporszivé nem folytatja automatikusan a takaritast, és
nem ad ki hangjelzéseket. A tdpfesziltség jelzfénye tompitott lesz. Az alkalmaza-
son keresztil a ne zavarj izemmédot ki lehet kapcsolni vagy médositani lehet a id6
szakaszt.




A viztartaly hasznalata

« A feltorlés funkciot ne hasznélja a sz6nyeg takaritasara.
+A padlo feltorlése utdn a viztartdlybdl dntse ki a vizet és vegye le a felmosd kenddt.

1. Vizzel t6ltse fel a tartdlyt. 3. Szerelje fel a viztartdlyt és inditsa el a feltorlést.

2. Szerelje fel a felmosé kendét.




Karbantartas - Portartaly

Normal karbantartas

A legjobb takaritdsi eredmény elérése érdekében az aldbbi tdblézatban megadott el&irdsok szerint rendszeresen tisztitsa

és tartsa karban a robotporszivét. A tisztitds és a karbantartas gyakorisdgét a készilék hasznéltsdga szerint valassza ki.

A tisztitas és a karbantartas javasolt gyakorisaga:

A féegyséqg részei

Tisztitds gyakoriséga

A csere gyakorisdga

SzUrd

Minden héten

Minden 2 hénapban

Henger alaky kefe

Minden héten

Minden 6 -12 hénapban

Oldalkefe

Minden hénapban

Minden 3-6 hénapban, vagy ha 1&thaté kdrosodast
észlel

Hengeres kefe burkolata

Minden hénapban

Minden 3-6 hénapban, vagy ha a hengeres kefe burko-
latdnak tomitésének szilikon gumija 1dthatdan sérilt

Erzékels

Minden hénapban

/

Tolté elektréda

Minden hénapban

/

Tobbirdnyd kerék

Minden hénapban

/




1. Nyomja meg a portartdly gombjét és vegye ki. 4. Nyissa ki a HEPA sz{ir6 fedelét

=

5.Vegye ki a HEPA illetve az elész(rét. Utogesse meg a HEPA szGrét, hogy

eltdvolitsa a port beldle. A HEPA szGrét nem javasoljuk vizzel mosni.

——
&

3. Uritse ki a portartélyt. 6. Mossa ki az el&szUrét.

& s




7. Torlskendével tordlje le a portartalyt. Ne mossa ki vizzel a portartélyt.

8. Hagyja, hogy a porszekrény és a sz{ir6 alkatrészei teljesen megszarad-
janak, és az élettartamuk meghosszabbitésa végett tartsa Sket szérazon.
Megjegyzés: Javasoljuk az el8sz{rdt minden 15-30 napon belil mossa ki.
A HEPA sz{r& maximélis élettartama 3 honap.

A. Szerelje fel az el&- és a HEPA szUrét a portartélyra.

Megjegyzés:

1. Felszerelés el&tt gydzE8djon meg. Hogy az el és @ HEPA sz{rd széra-
zak.

2. Ne tegye ki kdzvetlen napsugér hatdsnak az els- és a HEPA sz{ir6t.
B. Z4rja be a portartdly fedelét és szerelje fel a féegységre.

Megjegyzés: A portartalyt ne mossa ki vizzel.



Karbantartas - Viztartaly és a felmosé kend6

1. Vegye ki a viztartdly szerelvényt. 4. Mossa ki a felmosé kendét.

2. Szerelje le a felmosd kendat. 5. Hagyja megszéradni a felmosé kendét.

Q

3. Uritse ki a viztartalyt. 6. Tordlje szérazra vagy hagyja megszéradni a viztartalyt.




Karbantartas - Hengeres és az oldalkefe

1. Nyissa ki a hengeres kefe fedelét. 3. Szerszdm segitségével tisztitsa meg a hengeres kefét a rétekeredett
hajszélaktdl és sz&rtdl.

2. Vegye ki a hengeres kefe tengelyét. 4. Tisztitsa meg az oldalkefét.




Karbantartas- Tolto elektroda, esésérzékel6, meghajté kerék és minden iranyd kerék

1. Tisztitsa meg a t6lt6 érintkezdket. 3. Tisztitsa meg az esésérzékeldt.

2. Tisztitsa meg a meghajtd és a minden irdnyu kereket.




Hibaelharitas

Ha a robotporszivé mikodése kozben hibat észlel, a jelzbfény pirosban kezd villogni, és hangjelzést bocsat ki. Ebben az esetben az aldbbi tablézatban megadott elsi-

résok szerint jarjon el és szintesse meg a hibat.

Hiba

Megoldas

1. hiba: A lézerfej blokkolva van vagy be van ragadva, ellendrizze.

A lézeres tavolsdg érzékels blokkolva van vagy egy elakadt idegen térgy kovetkezté-
ben be van ragadva. Tévolitsa el az akaddlyt vagy az idegen targyat. Ha az akadélyt
vagy az idegen targyat nem lehet eltdvolitani, a {6 egységet vigye &t egy mésik helyre
és inditsa el.

2. hiba: Az itkozésgatld érzékels beragadt, ellendrizze.

Az iitk6z6 be van ragadva. Utdgesse az iitkoz6t és tévolitsa el az idegen térgyat. Ha
az akadalyt vagy az idegen targyat nem lehet eltavolitani, a f& egységet vigye &t egy
mésik helyre és inditsa el.

3. hiba: A jobb kerék a fold felszin fol6tt van, vigye &t a féegységet egy mésik helyre
és Gjbdl inditsa el.

Akerék a fold felszine folott van. Vigye &t a {6 egységet egy masik helyre és inditsa el.

4. hiba: Az esésérzékels blokkolva van, ellenérizze és tisztitsa meg.

A 16 egység a fold felszine fol6tt van. Vigye at a 16 egységet egy mésik helyre és indi-
tsa el. Ez a hiba az esésérzékeld beszennyezddésére figyelmeztethet. Tisztitsa meg az
esésérzékeldt.

5. hiba: Az oldalkefékre szennyez6dés van feltekeredve, tisztitsa meg.

Az oldalkefék alé idegen targyak szorulhattak. Szedje széjjel és tisztitsa meg az oldal-
s6 keféket.

6. hiba: A jobb/ bal oldali kerekekre szennyez&dés van feltekeredve, tisztitsa meg
Sket.

A kerék korl idegen térgyak lehetnek feltekeredve. Tisztitsa meg a kereket és inditsa
Ujra a féegységet.

7. hiba: A robotporszivé elakadt, vigye 8t egy mésik helyre.

A f8egység elekadhatott. A féegység koril tavolitsa el az akadalyt.

8. hiba: Alacsony a robotporszivé akkumulatordnak toltéttségi szintje, toltse fel.

Gyenge az akkumulétor. Hasznélat eldtt toltse fel a robotporszivot.

9. hiba: Hiba t6ltés kdzben, ellendrizze a toltédést.

Az akkumulétor hémérséklete tGl magas vagy 10l alacsony. Varja meg, amig az akku-
mulétor lehll, majd Ujbdl inditsa el a robotporszivét..

10. hiba: A fal érzékeld blokkolva van, ellenérizze.

Poros a fal érzékeld. Tordlje le a fal érzékelst.

11. hiba: Egyenetlen padlé feltlet, vigye ét a féegységet egy mésik helyre és Gjbdl
inditsa el.

A f6egység indités kdzben meg volt déntve. Helyezze a f6egységet a sima padlora és
inditsa el (jra.

12. hiba: A lézer felsd fedele blokkolva van vagy beragadt, ellenérizze.

Alézer nyomas érzékels dssze van nyomddva vagy blokkolva van. Tegye a robotpor-

szivét mashova, és inditsa Gjra.
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Hibaelharitas

Hiba

Megoldas

A robotporszivét nem lehet bekapcsolni.

Gyenge az akkumulétor. Toltse fel a robotporszivét, majd inditsa Ujra.
Az akkumulétor hémérséklete tGl magas vagy tul alacsony. A robotporszivét 0 °C -
40 °C hdmérsékletl kozegben haszndlja.

A késziiléket nem lehet feltlteni.

A t6ltdéllomas nem kap tépelldtast. Gydz8djon meg arrdl, hogy a toltallomés veze-
tékének mindkét vége megfeledlen van csatlakoztatva.

Hibas az érintkezés a 161t6éllomas és a robotporszivéd kozatt. Tisztitsa meg a t6l16éllo-
mas és a féegység fém érintkezdit.

Ellendrizze, hogy vilagit -e a t6lt6éllomas jelzéfénye.

Lassu toltés

Magas vagy alacsony hémérsékletl kbzegben vald haszndlatkor a féegység automa-
tikusan csokkenti a tltés sebességét, hogy ezzel meghosszabbitsa az akkumulétor
élettartamét. A 161t6 érintkezd teriletén szennyezddés lehet. Szériz torldkendbvel
tisztitsa meq ezt a teriletet.

A robotporszivd nem tér vissza a t6ltéallomasra.

A toltdéllomas koril 10l sok az akadély. Tegye a t6lt6allomast szabadabb helyre.
A f6egység tul tvol van a toltééllomastdl. Vigye a féegységet kozelebb toltééllomés-
oz.

Szokatlan viselkedés

Kapcsolja ki majd Ujra kapcsolja be a robotporszivét.

A robotporszivd takaritds kdzben szokatlan zajt bocsét ki.

A henger alakd illetve az oldalkefékre idegen térgy tekeredhetett fel. Kapcsolja ki a
robotporszivét, és tisztitsa meg Sket.

A minden irdny( kerék porral van bevonva vagy szennyez&dés van rétekeredve. Egy
csavarhizé seqitségével vegye ki a kereket és Sblitse le.

A robotporszivé takaritasi teljesitménye csokkent/ a robotporszivé szennyezédést
hagy maga utén.

Megtelt a portartaly. Uritse ki a portartalyt.

Blokkolva van a szUrd. Tisztitsa meg a szUr6t.

A henger alak kefe korul idegen térgyak lehetnek feltekeredve. Tisztitsa meg a hen-
geres kefét.

A robotporszivd nem tud csatlakozni a Wi-Fihez.

A robotporszivé Wi-Fi funkcidja nincs bekapcsolva. Resetelje a Wi-Fi halézathoz vald
csatlakozast és probalkozzon Gjbdl.

Rossz min&ségl Wi-Fi halézat jel. Helyezze a féegységet a megfeleld Wi-Fi
jelerdsségu helyre.

Nem szabvanyos csatlakozas a Wi-Fi hdlézathoz. Resetelje a Wi-Fi hélozat bealli-
tasait, toltse le a mobil alkalmazas legujabb verzidjst és prébalkozzon csatlakozni a
halézathoz.

A Wi-Fi héldézathoz valé csatlakozés hirtelen elvesztése. Rossza router beéllitas. For-
dulion az igyfélszolqgélathoz.

Nem lehet elvégezni a tervezett takaritast.

Gyenge az akkumuldtor. A tervezett takaritast csak akkor lehet elinditani, ha az akku-
mulétor legaldbb 20 %-osan fel van tltve.




Fogyaszt-e egy robotporszivo energiét, ha mindig a t61t64llomason van hagyva?

Ha a robotporszivé a toltééllomason van hagyva, csak nagyon kevés energia mennyi-
séget fogyaszt. Igy az akkumulator legjobb hatékonysagét tartjuk fenn.

Szikséges-e a robotporszivét elsé hdrom hasznélata eldtt 16 6rdig toltenie

A litium akkumulétor nem rendelkezik meméria hatdssal. Mihelyst teljesen fel van
toltve, azonnal hasznalni lehet. Nincs szikség 16 6rat vami.

A felmosé egység nem ad ki vizet, vagy nagyon kevés mennyiség( vizet ad ki.

Ellendrizze, hogy van -e viz a tartdlyban. Az alkalmazéson keresztil allitsa a viz kiadast
maximumra.
A felmosé kenddt és a tartdt a megadott utasitdsok szerint szerelje fel.

Takaritas kozben gyenge az akkumulator. A robotporszivéd azutén, hogy visszatért a
toltééllomasra, hogy feltéltédjon, nem folytatja a takaritast.

Ellendrizze, hogy a robotporszivd nincs-e a Ne zavarj izemmddban. Ha a robotpors-
zivo a Ne zavarj izemmabdban van, akkor nem fogla folytatni a takaritast.

Ha a robotporszivo kézileg lett a toltdéllomasra helyezve, akkor nem fogja folytatni a
takaritast.

A robotporszivé a takaritds a helyen (PIN N GO) befejezése utdn nem tud visszatérni
a toltdéllomasra, vagy azutdn, hogy a t8ltédllomas més helyre lett dthelyezve..

A robotporszivd a takaritds a helyen befejezése utan, vagy azutén, hogy a toltdéllo-
mas &t lett helyezve, Uj térképet hoz létre.

Ha a robotporszivo t0l messze van a tolt6élloméstdl, megeshet, hogy nem fog tudni
automatikusan visszatérni. Ebben az esetben kézileg kell a t6lt64llomasra helyezni.

A robotporszivd takaritds kdzben bizonyos helyeket kihagy.

A fal vagy az esésérzékeld be van szennyezédve. Széraz torlckenddvel tordlje le
Sket.




A termék jellemzé6i

Paraméter Specifikacio
Kategoria
Atméré 330 mm
Magassag 96 mm
Szerkezet
Netté tomeg 2,7 kg
Fesziltség 14,4V

Akkumulétor

Akkumulétor

Ujratolthetd, 3000 mAh litium akkumulétor

A portartdly térfogata

600 ml

Toltés tipus Automatikus vagy kézi toltés
" ttaral P ) A teljes haztartas takaritdsa; A kivélasztott z6sk ta-
UL SR T Tokaritas Gzemmod karitdsa; Meghatérozott zona takaritdsa; PIN N GO
Toltési idd Kb. 400 perc
Takaritsi id6 Kb. 150 perc
Névleges teljesitmény (W) 30
FSegység
Uzemi fesziiltség (V) 14,4

Termékeink folyamatos fejlesztése miatt a tényleges termék specifikcioi dontd fontossdguak. A véllalatunk fenntartja a jogot a termék frissitésére.




Biztonsagi tudnivalok

Veszélyes anyag
A szerkezetirész ch . ok
tipusa . . L . o Kadm (Cd)ijego o szesc owWaros: Polibromowane Polibromowane etery
Oléw (Pb)ijego zwigzki| Rteé (Hg)ijej zwiazki 2wiazki ciowy (str@(\z/ll()l) i jego bifenyle (PBB) difenylowe [PBDE]
Mdianyag részek o o o o o o
Fém részek X o o o o o
A foegysegl dramkor N 5 5 5 5 5
egysége
Elektronikai alkatrészek o o o o o o
Akkumultor o o o o o o
Tépkabel (Fém részek| X o) o o o o
o: Azt jelenti, hogy az alkatrészek minden homogén anyagénak veszélyes anyag tartalma alacsonyabb, mint az aktuélisan érvényes GB/T 26572 sz. rendeletben megéllapitott hatérér-
ték.
X: Azt jelenti, hogy az alkatrészek minden homogén anyagénak veszélyes anyag tartalma alacsonyabb, mint az aktuélisan érvényes GB/T 26572 sz. rendeletben megéllapitott hatérér-
ték. Az dsszetevdkben taldlhatd veszélyes anyag tartalma szerepel az RoHS-irdnyelv mentességi listdjaban, és megfelel az EU RoHS-irdnyelv kornyezetvédelmi kovetelményeinek.

A termék a kovetkezd szabvényoknak felel meg: GB4706.1-2005 GB4706. 7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012
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MEGSEMMISITESI ES UJIRAHASZNOSITASI INFORMACIOK

Az ezzel a jeldléssel elldtott termékeket az elekiromos és elektronikus berendezések megsemmisitésére vonatkozd
eléirdsokkal 6sszhangban kell megsemmisiteni (2012/19/EU irdnyelv). Tilos Sket a normal haztartasi hulladék kozé
dobni. Minden elektromos és elektronikus berendezést a helyi és eurdpai el&irdsoknak megfelelden semmisitsen
meg, a helyi és eurdpai eldirdsoknak megfelels jogosultsdggal és tanUsitvénnyal rendelkezd gy(jtchelyen.

A megfelel mddon torténd megsemmisités és az Gjrahasznositds segit minimalizélni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt hatdsokat. A megsemmisitésre vonatkozd tovabbi informéacidkért forduljon az eladdhoz,

a hivatalos szervizhez vagy a helyi hivatalokhoz.

EU-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT
Tesla Global Limited igazolja, hogy a R530W tipust rédidberendezés megfelel a 2014/53 /EU irdnyelvnek.
Az EU-megfelel&ségi nyilatkozat teljes szovege elérhetd a kdvetkezd internetes cimen: tsl.sh/doc

Kapcsol6das: WIFI 802.15.4
Az(ok) a frekvenciasav(ok): 2.400 - 2.480 GHz
Frekvenciasdvban maximalis jeler&sség (EIRP): < 20 dBm

Termeld
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com




L

TESILIA

TESLA SMART ROBOT
VACUUM LASER

ROBOTSKI SESALNIK
UPORABNISKI PRIROCNIK




Varnostni napotki

Pred uporabo tega izdelka preberite naslednje varnostne napotke in upostevajte vse obicajne varnostne ukrepe.

Natancno preberite ta uporabniski priro¢nik in ga shranite za poznej$o uporabo.

Neupostevanje napotkov iz tega uporabniskega priro¢nika lahko vodi v poskodbo izdelka.

Opozorilo

1.Ta izdelek lahko razstavljajo le pooblaséeni tehniki. Uporabniki izdelka ne bi smeli posku3ati
razstavljati sami.

2.Uporabljajte le napajalni adapter, ki ga dobavlja proizvajalec tega izdelka. Drugi adapterji
lahko izdelek poskodujejo.

3.Ne dotikajte se kablov, vti¢nic ali napajalnega adapterja z mokrimi rokami.

4.Pazite, da se v pogonska kolesca izdelka ne bi zapletle zavese ali priscipnili deli telesa.
5.Hranite izdelek zunaj dosega cigaret, vzigalnikov in drugih virov odprtega ognja.

6.Po napolnitvi izdelek odistite.

7.Kabla ne upogibajte in na aparat ne polagajte tezkih ali ostrih predmetov.

8.Ta izdelek je zasnovan za notranjo uporabo. Ne uporabljajte ga zunaj.

9.Ne usedajte se na izdelek.

10.Ne uporabljsjte izdelka v vlaznem okolju, kot je npr. kopalnica.

11.Pred uporabo izdelka s tal odstranite krhke predmete (kozarce, svetilke itd.) ter predmete, ki
se lahko ovijejo okoli stranske krtace in sesalne odprtine (npr. kabli, papirji, zavese itd.).
12.1zdelka ne postavljajte na mesto, s katerega bi lshko enostavno padel (npr. na mizo ali stol).
13.Pred uporabo preverite, da je napajalni adapter pravilno vstavljen v vtiénico, sicer bi lahko
prislo do poskodbe baterije.

14.0Opozorite ostale ¢lane gospodinjstva, da izdelek obratuje, da se ne bi po nesreénem
nakljucju obenj spotaknili.

15.Ce je zbiralnik za prah poln, ga pred naslednjo uporabo izdelka izpraznite.

16.Delovna temperatura baterije je od 0 °C do 40 °C.

17.1zdelka ne uporabljajte v okolju z visokimi temperaturami.

18.Pred odstranjevanjem izdelka iz njega vzemite baterijo.

19.Pred odstranitvijo baterije se prepricajte, da je izdelek odklopljen od vira napajanja.
20.Porabljene baterije ustrezno reciklirajte.

Svarilo

1.Uporabljajte le originalne polnilne baterije in polnilno postsjo, ki jih dobavlja proizvajalec.
Ne uporabljajte baterij, ki jih ni mogoce polniti. Specifikacije baterije boste nasli v razdelku
»Specifikacije izdelka.

2.1zdelka ne uporabljajte v okolju, kjer se nahaja vir odprtega ognja ali krhki predmeti.
3.I1zdelka ne uporabljajte v okolju z ekstremno visokimi (nad 40 °C] ali ekstremno nizkimi (pod
0 °C) temperaturami.

4.Lase, oblacila, prste in vse ostale dele telesa drzite izven dosega odprtin in gibljivih delov
robotskega sesalnika.

5.1zdelka ne uporabljajte na mokrih tleh ali na tleh, kjer je razlita velika koli¢ina vode.
6.1zdelka ne uporabljajte za sesanje predmetov, ki bi ga lshko blokirali, kot so kamencki in
odpadni papir.

7.1zdelka ne uporabljajte za sesanje vnetljivih materialov, kot je bencin ali barve tiskalnikov

in kopirnih strojev. lzdelka ne uporabljajte za ¢isCenje prostorov, kjer se nahajajo vnetljivi
materiali.

8.1zdelka ne uporabljajte za sesanje tlecih predmetov, kot so cigarete, vZigalice, pepel itd., ki
bi lahko povzrodili nastanek pozara.

9.V sesalno odprtino ne vstavljajte nobenih predmetov. Izdelka ne uporabljajte, Ee je sesalna
odprtina blokirana. Iz sesalne odprtine odstranite prah, vato in lase, da zagotovite tekoce
kroZenje zraka skozi sesalno odprtino.

10.Z napajalnim kablom rokujte previdno, da ga ne poskodujete. Napajalnega kabla ne
uporabljajte za vlecenje izdelka ali polnilne postaje, izdelka na nosite z drzanjem za napajalni
kabel, napajalnega kabla ne pripirajte v vrata in ga ne speljujte prek ostrih robov in vogalov.
Preprecite, da biizdelek zapeljal prek napajalnega adapterja. Drzite napajalni adapter izven
dosega virov toplote.

11.Ne uporabljajte polnilne postaje, e je poskodovana.

12.1zdelka ne odlagajte v ogenj, tudi Ee je resno poskodovan, saj lahko baterija izdelka eksplo-
dira.
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Izdelek in njegova oprema

. o0Co

Glavna enota Polnilna postaja

Rezervoar za VOdO

Zbiralnik za prah

Stranska krtaca (2 kompleta) Uporabniski priroénik

9

Napsjalni adapter

s

Baterija x2

N

HEPA filter

Cistilna krtaga

Daljinski upravljalnik



Sestava izdelka

Pogled od spredsj

Pokrov

Gumb omrezjs Wi-Fi

Gumb za Vklop/Premor
‘ Laserska glava
Gumb za vrnitev na

polnilno postajo

Vsesmerni objektiv Gumb zbiralnika za prah

Pogled od spodaj

Polnilna elektroda

Senzor proti padcu

Vesesmerno kolesce

Stranska krtaca

Baterija

Pogonsko kolesce Sklop valjaste krtace

Zbiralnik za prah




Namestitev

Opombe

1. Pred zagonom robotskega sesalnika odstranite kable in drobne
predmete, ki so raztreseni po tleh, ter nestabilne, krhke, dragoce-
ne in potencialno nevarne predmete. Preprecite, da bi se sesalnik
zapletel, zataknil, kaj vlekel za sabo ali kaj prevrmil, v nasprotnem
primeru lahko pride do poskodb oseb ali premozenjske skode.

2. Izdelka ne uporabljajte v vlaznem okolju, v nasprotnem primeru
lahko pride do poskodbe ventilatorja in posledi¢ne slabse zmoglji-
vosti robotskega sesalnika.

4 '




Namestitev

Prenesite aplikacijo Tesla Smart, kliknite na znak »+«, dodajte gospodinjski aparat in izberite omrezje 2,4GHz Wi-Fi. Vnesite ime in geslo omrezja Wi-Fi, kliknite na »Next«
(»Naprej«) in povezite sesalnik z omrezjem Wi-Fi. Omrezje Wi-Fi lahko nastavite na enega od naslednjih nacinov:

1. Hitra povezava z omrezjem Wi-Fi.: Pritisnite in za 3 sekunde pridrzite gumb omrezja Wi-Fi. Naprava bo zapiskala, presla v nacin EZ in kontrolna lucka omrezja Wi-Fi bo
zacela hitro utripati. Nato lahko napravo dodate in jo zdruzite z aplikacijo.
Ko se prikaze sporocilo o uspesni povezavi, lahko napravo upravljate prek aplikacije.

2. Zdruzevanje s pomocjo dostopne tocke: Pritisnite in za 6 sekund pridrzite gumb omrezja Wi-Fi. Naprava vsake 3 sekunde zapiska. Potem ko naprava dvakrat zapiska,
preide v nacin AP in kontrolna lucka omrezja Wi-Fi bo zacela pocasi utripati. Nacin zdruzevanja v aplikaciji je zdaj treba preklopiti iz nacina EZ v nacin AP. Nato lahko vne-
sete ime in geslo omreZja Wi-Fi in kliknete na »Go to Connect« (»Pojdi na povezovanije«|. Izberite dostopno tocko SmartLife-XXXX brez gesla. Ta dostopna tocka se ustvari
po povezavi naprave na vase omrezje Wi-Fi. Po povezavi naprave z dostopno tocko se vrnite v aplikacijo Tesla Smart. Aplikacija vas bo samodejno preusmerila na zaslon s
sporocilom »Connect your mobile phone to the device's hotspot« (»Povezite mobilni telefon z dostopno tocko naprave«). Ko se prikaze sporocilo o uspesni povezavi, lahko
napravo upravljate prek aplikacije.

Opis ikon in tipk aplikacije

Ikone in opisi

;.}-

Ciscenje celega gospodinjstva: Robotski sesalnik s pomogjo senzorjev pregleda in nato ustvari zemljevid celega gospodinjstva in samodejno nacrtuje optimal-
no fraso ciscenja.

N

Cis¢enje dolocenega obmodja: Nastavite lshko obmodje ¢is¢enja dolocenega mesta na zemljevidu aplikacije. Robotski sesalnik se nato samodejno prestavi
na dano mesto in ga ocisti.

PIN N GO (Cis¢enje na mestu): Dolocite lshko konkretno tocko na zemljevidu aplikacije. Robotski sesalnik se bo nato prestavil na dologeno tocko in okoli te
tocke ocistil prostor v velikosti 1,6 x 1,6 m. S klikom ali vleCenjem na zemljevidu nastavite ciljno tocko.

P [| ©
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Ciscenje izbranih obmocij: Ko sesalnik ustvari zemljevid celega gospodinjstva, lahko v aplikaciji izberete eno ali ve& obmogji, ki jih Zelite ocistiti.

Nastavite izkljuCeno obmodje Ciscenja.

Vrnitev na polnilno postajo: Ce ta ikona sveti, se bo robotski sesalnik samodejno vrnil na polnilno postajo, da bi se napolnil. Ce ta ikona utripa, bo robotski
sesalnik prekinil vrnitev na polnilno postajo.

© O

Nacin nacrtovanega Cis¢enja: Prek aplikacije lahko nacrtujete ¢iscenje kadarkoli ¢ez dan do 7 dni v napre;j.




Gumb Opis Krmilni gumbi Opis funkcij
S pritiskom na ta gumb aparat vklopite. S pritiskom in pridrzanjem tega gumba za 3 sekunde
boste aparat vklopili.
S pritiskom in pridrzanjem tega gumba boste aparat S pritiskom in pridrzanjem tega gumba za 3 sekunde
izklopili. boste aparat izklopili.
@ Gumb za vklop

S pritiskom tega gumba boste naértovali traso €iséenja.

Pritisnite gumb.

S pritiskom tega gumba boste aparat zacasno ustavili.

Pritisnite gumb.

Gumb za vrnitev na polnilno postajo.

S pritiskom tega gumba boste robotski sesalnik poslali
nazaj na polnilno postajo.

Pritisnite gumb.

S pritiskom tega gumba med vraanjem robotskega
sesalnika na polnilno postajo boste sesalnik zacasno
ustavili.

Pritisnite gumb.

Gumb omrezja Wi-Fi

Hitra povezava z omrezjem Wi-Fi (nacin EZ)

Pritisnite in za 3 sekunde pridrzite ta gumb.

Zdruzevanje s pomocjo dostopne tocke (nacin AP)

Pritisnite in za 6 sekund pridrzite ta gumb.




Zbiralnik za prah, rezervoar za vodo in sklop za mokro cisc¢enje

HEPA filter

Predfilter

Usmerjevalni del
zbiralnika za prah

Pokrov HEPA filtra

Usmerjevalni del zbiralnika
za prah

Stranski pokrov
zbiralnika za prah

Kontrolna lucka
signala

Nacin samodejnega

ciscenja

Priklju¢ek SiDC

Nastavitev casovnega nacrta _|

Polnilna elektroda

Prikljucek DC

Zacetek/Premor

Dovod vode
. pss
Rezervoar za vodo
— — Krpa za mokro &iscenje
T
L KD
) Zaslon

Sprememba nacina

Upravljanje smeri
Nastavitev ¢asa

Polnjenje




Priprava

Odstranite zascitni trak
Pred uporabo glavne enote z nje odstranite zascitni trak.




Polnjenje glavne enote

1. Postavite polnilno postajo na ravna tla k steni. V prostor z velikostjo 0,5 m
ob straneh in 1,5 m pred polnilno postajo ne postavljajte nobenih predme-
tov.

2. Prikljucite polnilno postajo na vir napajanja.
3. Namestite levo in desno stransko krtaco.

4. Postavite glavno enoto na polnilno postajo in jo pustite, da se napolni.
Kontrolna lu¢ka med polnjenjem utripa.

Ko je polnjenje koncano, kontrolna lu¢ka sveti. Glavna enota se povsem
napolni v okoli 6,5 ure. B
Med &iscenjem glavna enota samodejno preverja nivo napolnjenosti. Ce se
baterija zacne prazniti, glavna enota aktivira nacin »Vrnitev na polnilno pos-

tajo« in se samodejno vrne na polnilno postajo, da bi se napolnila.
Lahko pa pritisnite na gumb za vrnitev na polnilno postajo v aplika-

ciji in tako aktivirate nacin »Vrnitev na polnilno postajo« ro¢no.

Opomba:

Zagotovite, da bo polnilna postaja izven dosega neposredne sonc-
ne svetlobe in odsevnih predmetov, npr. ogledal.

Pred uporabo pustite, da se glavna enota povsem napolni, tako
boste zagotovili standardni obratovalni Cas naprave. Polnjenje traja
priblizno okoli 6,5 ure.

Pred polnjenjem glavne enote odstranite rezervoar za vodo, tako
boste zagotovili varno polnjenje in preprecili nezelene poskodbe.



Uporaba izdelka / Zacetek Ciscenja

vvvvv

Samodejni nacin
Uporaba: Najpogosteje uporabljeni nacin ¢iscenja, pri katerem robotski sesalnik pocisti celotno gospodinjstvo po trasi v obliki rke S.

Nastavitev: Ce je robotski sesalnik izklopljen, pritisnite in pridrZite gumb za vklop Q) dokler se ne prizge kontrolna lu¢ka, kar pomeni, da je aparat vklopljen. Nato pritisnite
na gumb ali kliknite na gumb samodejnega nacina na daljinskem upravljalniku in sesalnik bo samodejno zacel ¢iscenje.




Uporaba izdelka / Premor, Prebuditev, Izklop

Premor: Ce za kratko pritisnete na gumb za vklop Q) na delujocem robotskem sesalniku ali pritisnete na gumb za premor @ na daljinskem upravljalniku, sesalnik
preneha delati.

Prebuditev: Po vec kot 10 minutah nedejavnosti robotski sesalnik samodejno preide v nacin spanja in vse kontrolne lucke se ugasnejo. Ce Zelite sesalnik znova prebuditi, pri-
tisnite na gumb za vklop (l) na sesalniku in nato pritisnite na gumb za vklop (l) ali katerikoli drugi gumb na daljinskem upravljalniku ali v aplikaciji, s ¢imer ponov-
no zacnete CisCenje.

Izklop: Po koncanem &iscenju pritisnite in pridrzite gumb za vklop (') na robotskem sesalniku in kontrolne lucke robotskega sesalnika se bodo ugasnile, kar pomeni, da

se je sesalnik izklopil.

Po koncanem ciscenju je priporoceno robotski sesalnik pustiti vklopljen, da bi se lahko polnil in bolje izvedel naslednje &iscenje.

Uporaba izdelka / Nastavitev nacrtovanega ciscenja

vvvvv

Nastavitev naértovanega &iséenja: Ce Zelite nacrtovati &iscenje, pritisnite na gumb za na&rtovano &isenje @ na daljinskem upravljalniku. Kliknite na @ ins
pomocjo gumba <I§I> nastavite ¢as nacrtovanega Cisenja. Po koncanih nastavitvah casa kliknite na @ , s &imer nastavitve zakljucite in robotski sesalnik bo nato
vsak dan ob izbranem Casu zacel Ciscenje.

Opombe:

Pred nastavljanjem nacértovanega ciscenja je treba s pomodjo gumba za nastavitev Casa na daljinskem upravljalniku nastaviti ¢as robotskega sesalnika.

Kliknite na in s pomoc&jo gumba nastavite ¢as sesalnika. Po nastavitvi Casa kliknite na gumb , s Cimer nastavitve zakljucite.

Preklop intenzivnosti ¢isc¢enja

Uporaba: Uporabnik lahko prilagodi sesalno mo¢ ali hitrost pretoka vode iz rezervoarja za vodo glede na okolje gospodinjstva, da bi zagotovil zelene rezultate &iscenja.

Nastavitev: Ce Zelite preklopiti med varénim/obicajnim/najmocnejsim nacinom (visoka/nizka sesalna mo¢ in pocasen/hiter pretok vode), kliknite na gumb za preklop inten-

Ro¢no upravljanje
Uporaba: Rocno upravljanje gibanja robotskega sesalnika in is¢enja. A
~ L)
Nastavitev: Ce Zelite nadzorovati gibanje robotskega sesalnika (naprej, nazaj, v strani itd.), pritisnite na smerni gumb na daljinskem upravljalniku.
\'/




Navodila za uporabo

Vklop in izklop robotskega sesalnika

Ce 7elite vklopiti robotski sesalnik, pritisnite in pridrzite gumb o Prizgala se bo
kontrolna lu¢ka napajanja in sesalnik bo vstopil v nacin pripravljenosti. S pritiskom
na gumb (!) ustavljenega robotskega sesalnika napravo izklopite in zakljucite
aktivno Ciscenje.

Opomba: Robotskega sesalnika, ki se polni, ni mogoce izklopiti.

Zacetek ¢is€enja

S pritiskom na gumb Q) zacnete Ciscenje. Robotski sesalnik nato glede na
ustvarjeni zemljevid nacrtuje traso Cis¢enja in postopoma ocisti posamezna ob-
mocja gospodinjstva. V vsakem obmodju sesalnik najprej posesa tla vzdolz sten in

nato s premikanjem v obliki crke S temeljito in uCinkovito oisti preostalo povrsino.

Obmogje 1: Ocisceno Obmogje 2: Ocisceno

Obmogje 4: Bo ociséeno Obmotje 3: Poteka ¢isCenje

Opombe:

pred Cis€enjem pustite sesalnik, da se napolni.

« Pred Cis¢enjem s tal podistite vse kable (vkljuéno za napajalnim kablom polnilne
postaje). V nasprotnem primeru lahko robotski sesalnik kable ovije in tako odklopi
druge elektri¢ne aparate od napajanja ali poskoduje predmete ali kable.

« Ce je povrsina cis¢enja manj$a od 2 m2, sesalnik povrsino ocisti dvakrat (privzeta
nastavitev).

« Ce se baterija robotskega sesalnika za¢ne med ciscenjem prazniti, se sesalnik
samodejno vrne na polnilno postajo, da bi se napolnil. Ko je baterija dovolj napol-
njena, se sesalnik samodejno vrne na mesto, kjer je Cis¢enje prekinil, in ga dokonca
(zagotoviti morate, da je funkcija obnovitve Cis€enja omogocena.




vevy

Prekinitev Cis¢enja

Ce med ¢&iscenjem Zelite doliti vodo v posodo ali oprati krpo za mokro cisenje,
prifisnite na gumb (1), s &imer boste sesalnik za¢asno ustavili. Ce Zelite, da

bi sesalnik nadaljeval s &iscenjem, pritisnite na gumb (1), ali pritisnite na gumb U
, s &imer boste koncali aktivno ¢iscenje in robotski sesalnik poslali nazaj na polnilno
postajo.

Opomba:
Ce se zatasno ustavljeni robotski sesalnik vrne na polnilno postajo, da bi se napol-
nil, bo aktivno &is€enje prekinjeno.

Prehod v nacin spanja

Po 10 minutah nedejavnosti robotski sesalnik samodejno preide v nacin spanja
(kontrolna lu¢ka napajanja redno utripa). Ce Zelite sesalnik prebuditi, pritisnite na
poljuben gumb.

Opombe:
« Sesalnik, ki se polni, ne more preiti v nacin spanja.
+ Po 12 urah v nacinu spanja se sesalnik samodejno izklopi.

Napolnite sesalnik.

Samodejni nacin: Po koncanem ciscenju se bo robotski sesalnik samodejno vrnil na
polnilno postajo, da bi se napolnil.

Rocni nacin: Ce Zelite zacasno ustavljeni robotski sesalnik poslati nazaj na polnilno
postajo, pritisnite na gumb

Kontrolna lucka napajanja sesalnika, ki se polni, pocasi pulzira.

Opombea:
Ce robotski sesalnik ne uspe najti polnilne postaje, se samodejno vrne v izhodiséni
polozaj. V tem primeru je treba sesalnik na polnilno postajo postaviti roéno.

Motnja

Ce robotski sesalnik med &is¢enjem zazna motnjo, zacne kontrolna lucka napa-
janja hitro rdece utripati in zaslisali boste glasovno opozorilo. Ve informacij o
odpravljanju tezav boste nasli v razdelku »Odpravljanje tezav«.

Opombe:

« Ce v 10 minutah po ugotovitvi motnje ne izvedete nobenega dejanjs, robotski
sesalnik samodejno preide v nacin spanja.

« Ce se zatasno ustavljeni robotski sesalnik, ki je zaznal motnjo, vrne na polnilno
postajo, da bi se napolnil, bo aktivno Cis¢enje prekinjeno.




Ponastavitev nastavitev omrezja Wi-Fi

Ce se va$ mobilni telefon zaradi spremembe usmerjevalnika ali pozabljenega gesla
ne poveze z robotskim sesalnikom, sledite napotkom za povezavo z omrezjem
Wi-Fi in ponovno zdruzite sesalnik z mobilnim telefonom.

Opomba:

Ce robotski sesalnik ¢aka na povezavo dlje kot 2 minuti, se njegova funkcija
omreZja Wi-Fi ssmodejno izklopi. Ce Zelite sesalnik ponovno povezati z mobilnim
telefonom, ponastavite nastavitve omrezja Wi-Fi.

PIN N GO (Cis¢enje na mestu)

Prek mobilne aplikacije je mogoce doloditi ciljno to¢ko na zemljevidu. Robotski
sesalnik nato samodejno nacrtuje traso in se pomakne na izbrano tocko. Ce prek
aplikacije dolodite ciljno tocko sesalniku, ki je v nacinu pripravljenosti ali je zacasno
zaustavljen, bo sesalnik okoli te tocke pocistil prostor v velikosti 1,6 m x 1,6 m. Po
koncanem ciscenju se bo sesalnik samodejno vrnil v izhodiséni polozaj.

Opomba:
Ce ta nacin Ciscenja sproZite pri zacasno ustavljenem sesalniku, boste zakljucili
aktivno Ciscenje.

1,6 m

1,6 m

ol aNaNaNe
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Nastavitve izkljuéenega obmogja ali navidezne stene

Prek mobilne aplikacije je mogoce nastaviti izklju¢eno obmocje ali navidezno
steno. Robotski sesalnik nato med cis¢enjem ne vstopi v izklju¢eno obmocje/ne
prekoraci meje, ki jo omejuje navidezna stena.

Opombe:

« Pred uporabo te funkcije je treba v aplikaciji omogoditi funkcijo samodejnega
shranjevanja zemljevida.

« Ta funkcija se uporablja samo za omejitev obmodja ¢isenja, ni je mogoce upo-
rabljati za blokiranje nevarnih obmodij.

« Ce robotski sesalnik prestavite ali &e pride do bistvene spremembe razporeditve
v gospodinjstvy, lahko zemljevid postane neveljaven in nastavitve navideznih sten
in izklju€enih obmocij bodo izgubljene.

Izklju¢eno
obmogje za
brisanje

Navidezna stena

Izklju¢eno obmodje za Eiscenje

Posodobitev zemljevida v realnem Casu Nastavitve glasnosti

Prikaz zabelezZenih ¢iscenj Upravljanje zemljevida

Sprememba glasu robotskega sesalnika
opreme

Postavitev robotskega sesalnika

Opomba:

Funkcije in podrobnosti aplikacije se lahko zaradi nenehnega razvoja in posodo-
bitev rahlo razlikujejo. Relevantne so konkretne funkcije in podrobnosti trenutne
razliCice aplikacije.

Posodobitev strojne programske

Prikaz stanja robotskega sesalnika




Ciscenje izbranih obmogij
Prek aplikacije je mogoce izbrati eno ali vec obmocij, ki jih zelite ocistiti. Robotski
sesalnik bo nato odistil enega ali vec prostorov, ki ste jih izbrali v aplikaciji.

Opombe:

« Pred uporabo te funkcije je treba v aplikaciji omogoditi funkcijo samodejnega
shranjevanja zemljevida in robotski sesalnik mora imeti ustvarjen zemljevid &iscen-
ja.

nega obmodja odstranite vse morebitne ovire (razen ovir, katerih namen je prepre-
Citev gibanja sesalnika).

Nacrtovano ciscenje

Prek mobilne aplikacije je mogoce nastaviti Eas nacrtovanega Cis¢enja. Ob izbra-
nem casu bo robotski sesalnik samodejno zacel €iscenje in po koncanem Eiséenju
se bo vrnil na polnilno postajo.

Cis¢enje doloéenega obmogja
Prek aplikacije je mogoce nastaviti obmodje. ki ga zelite oCistiti. Robotski sesalnik
bo nato ocistil obmodje, ki ste ga izbrali v aplikaciji.

Opomba:
jenega obmodja odstranite vse morebitne ovire (razen ovir, katerih namen je prepre-
Citev gibanja sesalnika).

Nacin ciscenja
V aplikaciji je mogoce izbrati varéni, obicajni in zmogljivi nacin. Privzeti nacin je obi-

¢ajni nacin.

Nacin ne moti
V nacinu ne moti robotski sesalnik ne bo samodejno nadaljeval ¢iscenja ali predvajal
glasovnih opozoril. Kontrolna lucka napajanja bo zatemnjena. Prek aplikacije je mo-

goce nacin ne moti izklopiti ali spremeniti njegov Casovni okuvir.




Uporaba rezervoarja za vodo

vev v

«Funkcije brisanja ne uporabljajte za ¢is¢enje preprog.

«Po brisanju tal rezervoar za vodo izpraznite in odstranite krpo za mokro ¢iscenje.

1. Napolnite rezervoar z vodo.

2. Namestite krpo za mokro &iscenje.

3. Namestite sklop rezervoarjs za vodo in zacnite brisanje.




Vzdrzevanje - Zbiralnik za prah

Redno vzdrzevanje

Za doseganje najboljsih rezultatov redno Cistite in izvajajte vzdrZevanje robotskega sesalnika v skladu z napotki v spodaj
navedeni tabeli. Pogostost Cis¢enja in vzdrzevanja izberite glede na uporabo naprave.

Priporocena pogostost ¢iScenja in vzdrzevanja:

Del glavne enote

Pogostost Ciscenja

Pogostost zamenjave

Filter Vsak teden Vsaka dva meseca
Valjasta krtaca Vsak teden Vsakih 6012 mesecev
Stranska krtaca Vsak mesec Vsakih 306 meseceyv, ali ¢e je vidno poskodovana
Senzor Vsak mesec /
Polnilna elektroda Vsak mesec /
Vsesmerno kolesce Vsak mesec /




1. Pritisnite gumb na zbiralniku za prah in ga odstranite. 4. Odprite pokrov HEPA filtra.

=

5. Vzemite ven HEPA filter in predfilter. Potrkajte po HEPA filtru, da iz njega

odstranite prah. Ne priporoamo pomivanja HEPA filtra z vodo.

——
&

3. Izpraznite zbiralnik za prah. 6. Pomijte predfilter.
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7. Obrisite zbiralnik za prah s krpo. Zbiralnika za prah ne pomivajte z vodo.

8. Pustite zbiralnik za prah ter filtrirne komponente, da se povsem posu-
Sijo in jih ohranjajte suhe, saj jim boste tako podaljsali zivljenjsko dobo.
Opomba: Priporocamo, da predfilter pomijete vsakih 15030 dni. Maksi-
malna zivljenjska doba HEPA filtra je tri mesece.

A. Namestite predfilter in HEPA filter nazaj v zbiralnik za prah.
Opombea:

1. Pred namestitvijo filtrov se prepricajte, da sta predfilter in HEPA filter
suha.

2. Predfiltra in HEPA filtra ne izpostavljajte neposredni sonéni svetlobi.
B. Zaprite pokrov zbiralnika za prah in namestite zbiralnik nazaj v glavno
enoto.

Opomba: Zbiralnika za prah ne pomivajte z vodo.



Vzdrzevanje - Rezervoar za vodo in krpa za mokro cis¢enje

1. Odstranite sklop rezervoarja za vodo. 4. Ocistite krpo za mokro ¢iscenje.

2. Snemite krpo za mokro ¢iscenje. 5. Pustite, da se krpa za mokro Cis¢enje posusi.

Q

3. Izpraznite rezervoar za vodo. 6. Obriite rezervoar za vodo do suhega ali ga pustite, da se posusi.




Vzdrzevanje - Valjasta in stranska krtaca

1. Odprite pokrov sklopa valjaste krtace. 3. S pomodjo orodja odistite zapletene lase iz krtace.

2. Odstranite gred valjaste krtace. 4. Ocistite stransko krtaco.




Vzdrzevanje - Polnilna elektroda, senzor proti padcu, pogonsko kolesce in vsesmerno
kolesce

1. Ocistite polnilno elektrodo. 3. Ocistite senzor proti padcu.

2. Ocistite pogonsko in vsesmerno kolesce.




Odpravljanje tezav

Ce robotski sesalnik med ¢is¢enjem zazna motnjo, zaéne kontrolna lucka napajanja hitro rdece utripati in zaslisali boste glasovno opozorilo. V tem primeru sledite

napotkom iz spodaj navedene tabele in teZavo odpravite.

Napaka

Resitev

Napaka 1: Laserska glava je blokirana ali zataknjena, preverite jo.

Laserski daljinski senzor je blokiran ali zataknjen zaradi ujetega tujega predmeta.
Odstranite oviro ali tuj predmet. Ce ovire ali tujega predmeta ni mogoce odstraniti,
prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo poZenite.

Napaka 2: Senzor proti trku se je zaskoCil, preverite ga.

Odbijac se je zaskodil. Potrkajte po odbijacu in odstranite tuj predmet. Ce v odbijacu
ni tujega predmeta, prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozenite.

Napaka 3: Desno kolesce je nad nivojem tal, prenesite glavno enoto na drugo mesto
in jo ponovno poZenite.

Kolesce je nad nivojem tal. Prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozenite.

Napaka 4: Senzor proti padcu je blokiran, preverite ga in ga odistite.

Glavna enota je nad nivojem tal. Prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozeni-
te. Ta napaka lahko opozarja tudi na umazan senzor proti padcu. Obridite senzor proti
padcu.

Napaka 5: V stransko krtaco se je zapletla necistoca, odstranite jo.

V stranskih krtacah so se morda ujeli tuji predmeti. Razstavite in oCistite stranski krtaci.

Napaka 6: V desno/levo kolesce se je zapletla necistoca, odstranite jo.

Okoli kolesca se je lahko zapletel tuj predmet. Ocistite kolesce in ponovno pozenite
glavno enoto.

Napaka 7: Robotski sesalnik se je zaskodil, prenesite ga na drugo mesto.

Glavna enota se je morda zaskocila. Odstranite ovire iz okolice glavne enote.

Napaka 8: Sibka baterija, napolnite robotski sesalnik.

Sibka baterija. Pred uporabo sesalnik napolnite.

Napaka 9: Tezava s polnjenjem, preverite polnjenje.

Temperatura baterije je previsoka ali prenizka. Pocakajte, da se temperatura baterije
vrne v normalno stanje, in ponovno poZenite robotski sesalnik.

Napaka 10: Senzor za zaznavanje sten je blokiran, preverite ga.

Senzor za zaznavanje sten je prekrit s prahom. Obrisite senzor za zaznavanje sten.

Napaka 11: Neravna tla, prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo ponovno poze-
nite.

Glavna enota je bila pri zagonu nagnjena. Polozite glavno enoto na ravna tla in jo
ponovno pozenite.

Napaka 12: Zgornji pokrov laserja je blokiran ali zataknjen, preverite ga.

Laserski senzor tlaka je stisnjen ali blokiran. Prenesite robotski sesalnik na drugo mes-
to in ga ponovno pozenite.




Odpravljanje tezav

Napaka

Resitev

Robotskega sesalnika ni mogoce vklopiti.

Sibka baterija. Napolnite robotski sesalnik in ga nato pozenite.
Temperatura baterije je previsoka ali prenizka. Robotski sesalnik uporabljajte v okolju
s temperaturo od 0 °C do 40 °C.

Aparata ni mogoce napolniti.

Polnilna postaja ni priklju¢ena na napajanje. Prepricajte se, da sta oba konca napaja-
Inega kabla polnilne postaje pravilno prikljucena.

Slab stik med polnilno postajo in glavno enoto. OCistite kovinske dele polnilne posta-
je in polnilni kontakt glavne enote.

Preverite, ali sveti kontrolna lu¢ka polnilne postaje.

Pocasno polnjenje

Pri uporabi v okolju z visoko ali nizko temperaturo glavna enota samodejno zmanjsa
hitrost polnjenja, da bi se podaljsala Zivljenjska doba baterije.
Obmodje polnilnega kontakta je lahko umazano. O¢istite to obmodje s suho krpo.

Robotski sesalnik se ni vrnil na polnilno postajo.

Okoli polnilne postaje je prevec ovir. Postavite polnilno postajo v manj zaseden
prostor. Glavna enota je predale¢ od polnilne postaje. Prenesite glavno enoto blize k
polnilni postaji.

Neobicajno obnasanje

Robotski sesalnik izklopite in nato vklopite.

Robotski sesalnik med ¢iscenjem oddaja neobicajen hrup.

V valjasti krtaci, stranskih krtacah ali glavnem kolescu so se morda ujeli tuji predmeti.
Izklopite robotski sesalnik in jih ocistite.

Vsesmerno kolesce je obdano s prahom ali pa je vanj zapletena necistoca. S pomocjo
izvijaca kolesce odstranite in izperite.

Cistilna zmogljivost robotskega sesalnika je zmanjsana / sesalnik za seboj pusca
necistoco.

Zbiralnik za prah je poln. Izpraznite in ocistite zbiralnik za prah.
Blokiran filter. Ocistite filter.
Okoli valjaste krtace so se zapletli tuji predmeti. Ocistite valjasto krtaco.

Robotskega sesalnika ni mogoce povezati z omrezjem Wi-Fi.

Funkcija omreZzja Wi-Fi robotskega sesalnika ni vklopljena. Ponastavite povezavo z
omrezjem Wi-Fi in poskusite znova.

Slaba kakovost signala omrezja Wi-Fi. Postavite enoto v obmogje z dobrim signalom
omrezja Wi-Fi.

Nestandardna povezava z omrezjem Wi-Fi. Ponastavite nastavitve omrezja Wi-Fi,
prenesite najnovejSo razli¢ico mobilne aplikacije in se poskusite povezati znova.
Nenadna prekinitev povezave z omrezjem Wi-Fi. Nepravilna nastavitev usmerjevalni-
ka. Obrnite se na pomo¢& uporabnikom.

Ni mogoce izvesti nacrtovanega ¢iscenja.

Sibka baterija. Na&rtovano iscenje se bo zacelo le, e je baterija napolnjena
vsajna 20 %.




Alli robotski sesalnik porablja energijo, ¢e je vedno na polnilni postaji¢

Ce je sesalnik vedno na polnilni postaji, se porablja le zelo majhna koli¢ina energije.
Tako pomaga ohranjati kar najboljSo zmogljivost baterije.

Al je pred prvimi tremi uporabami treba robotski sesalnik polniti 16 ur¢

Litijeva baterija nima spominskega ucinka. Ko je napolnjena, jo lahko takoj uporabite.
Ni treba cakati 16 ur.

Modul za mokro ¢is¢enje ne oddaja vode ali le majhno koli¢ino vode.

Preverite, ali je v rezervoarju za vodo voda. Prek aplikacije nastavite odmerjanje vode
na maksimum.
Namestite krpo za mokro Ciscenje in drzalo v skladu z napotki.

Sibka baterija med &is¢enjem. Robotski sesalnik po vrnitvi na polnilno postajo z na-
menom polnjenja ne nadaljuje s ¢iscenjem.

Preverite, ali je robotski sesalnik morda v nacinu ne moti. Ce je robotski sesalnik v
nacin ne moti, ne bo nadaljeval s ¢iscenjem.

Ce je bil robotski sesalnik rocno postavljen na polnilno postajo, ne bo nadaljeval s
¢isCenjem.

Robotski sesalnik se ne more vrniti na polnilno postajo po koncanem &iséenju na
mestu (PIN N GO) ali po prestavitvi polnilne postaje.

Robotski sesalnik po koncanem ciscenju na mestu ali po prestavitvi polnilne postaje
ponovno ustvari zemljevid gospodinjstva.

Ce je robotski sesalnik predale¢ od polnilne postaje, je mogoce, da se k njej ne bo
mogel vrniti ssmodejno. V tem primeru ga k polnilni postaji postavite ro¢no.

Robotski sesalnik je med ¢is¢enjem izpustil nekatera mesta.

Senzor za zaznavanje sten ali senzor proti padcu sta morda umazana. Obrisite sen-
zorja z mehko suho krpo.




Specifikacije izdelka

Kategorija

Konstrukcija

Baterija

Glavna enota

Parameter Specifikacija
Premer 330 mm
Visina 96 mm
Neto masa 2,7 kg
Napetost 14,4V
Baterija Polnilna litijeva baterija 3000 mAh

Prostornina zbiralnika za prah

600 ml

Tip polnjenja

Samodejno ali ro¢no polnjenje

vvvvvv

Ciseenje celega gospodinjstva; Cis&enje izbranih
obmodij; Cis¢enje dolocenega obmodja; PIN' N
GO

Cas polnjenja

Okoli 400 minut

Cas ciscenja

Okoli 150 minut

Nazivna izhodna mo¢ (W)

30

Delovna napetost (V)

14,4

Zaradi nenehnega izboljsevanja nasih izdelkov so relevantne specifikacije dejanskega izdelka. Nasa druzba si pridrzuje pravico do posodobitev izdelka.




Varnostne informacije

Nevarna snov

(Kovinski del)

Tip konstrukcijskega
dela Svinec (Pb)in njegove | Zivo srebro (Hg)in | Kadmij (Cd) in njegove | Sestvalentni krom (Cr | Polibromirani bifenili | Polibromirani difeniletri
spojine njegove spojine spojine (V1)) in njegove spojine (PBB) (PBDE)
Plasticni deli o o o o o o
Kovinski deli X o o o o o
Modul vezja glavne
enote X o o o o o
Elektronska kompo- 5 5 5 5 5 5
nenta
Baterija o o o o o o
Napajalni kabel X 5 5 5 5 5

o: Navajs, da je vsebnost nevarne snovi v vseh homogenih materialih predmetnega sestavnega dela nizja od mejnih vrednosti, doloéenih v trenutno veljavni Uredbi GB/T 26572.
X: Pomeni, da vsebnost nevarne snovi v vsaj enem od homogenih materialov predmetnega sestavnega dela presega mejno vrednost, doloéeno v trenutno veljavni Uredbi GB/T
26572. Vsebnost nevarne snovi v sestavnih delih je navedena na seznamu izjem direktive RoHS in izpolnjuje zahteve direktive EU RoHS za varstvo okolja.

Izdelek je skladen s sledecimi standardi: GB4706.1-2005 GB4706.7-2014 GB4343.1-2018 GB17625.1-2012
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INFORMACIJE O ODSTRANJEVANJU IN RECIKLIRANJU

Vse izdelke s to oznako je treba odstraniti v skladu s predpisi o odstranjevanju elekiri¢ne in elektronske opreme
(Smernica 2012/19/EU). Odstranjevanje teh naprav skupaj s komunalnimi odpadki ni dovoljeno. Vse elekiricne
in elektronske aparate odstranjujte v skladu s krajevnimi in evropskimi predpisi. Odlagajte jih na dolocena zbirna
mesta z ustreznim dovoljenjem in certificiranjem v skladu s krajevnimi in zakonskimi predpisi. Pravilen nacin
odstranjevanja in recikliranja pomagata zmanjsati vplive na okolje in zdravje ljudi. Dodatne informacije

o odstranjevanju lahko dobite pri prodajalcu, pooblas¢enem servisnem centru ali lokalnem organu.

IZJAVA EU O SKLADNOSTI

Tesla Global Limited potrjuje, da je tip radijske opreme R530W skladen z Direktivo 2014/53 /EU. Celotno besedilo
izjave EU o skladnosti je na voljo na naslednjem spletnem naslovu: tsl.sh/doc

Povezljivost: WIFI 802.15.4
Frekvencni pas: 2.400 - 2.480 GHz
Najvedja energija za radijsko frekvenco (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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