Technicky produktovy list

Parametry

ATV12HO37M2

frekvenéni ménié¢ ATV12 - 0,37kW - 200..240V - 1f -
EMC -IP21 - s chladicem

4

Doplnék

Hlavni parametry

Rada vyrobku

Altivar 12

Typ produktu nebo soucasti

Frekvenéni ménic

Pouziti vyrobku

Asynchronni motory

Pouziti vyrobku Jednoduchy stroj

Provedeni montaze S chladi¢em

Oznaceni pfistroje ATV12

Pocet kusu na sadu Sada l

EMC filtr Integrovany

Vestavény ventilator Ne

Pocet fazi v siti 1faz.

[Us] jmenovité napajeci napéti  200...240 V - 15...10 %

Vykon motoru (kW) 0,37 kW

Vykon motoru (hp) 0,55 hp

Typ komunikaéniho rozhrani Modbus

Sitovy proud 59A200V
49A240V

Rozsah rychlosti 1...20

Pfechodové momentové pretiZzeni 150...170 % jmenovitého momentu motoru v

zavislosti na ménici a typu motoru

Ovl. asynchronniho motoru

Kvadraticky pomér napéti/kmitocet
Vektorové fizeni bez zpétné vazby
Skalar napéti/frekvence (V/f)

Stuper kryti IP

IP20 bez kryci desky na horni ¢asti

Uroven hluku

0dB

Frekvence sité

50/60 Hz +/- 5 %

Typ konektoru

1 RJ45 Modbus na pfedni strané

Fyzické rozhrani

2 vodi¢ovy RS 485 Modbus

Pfenosovy ram

RTU Modbus

PFrenosova rychlost

4800 bit/s
9600 bit/s
19200 bit/s
38400 bit/s

Pocet adres

1...247 Modbus

Komunikaéni sluzba

Cteni identifikace zaFizeni (43)

Cteni zadrznych registrti (03) 29 slov
Zapis do jednoho registru (06) 29 slov
Zapsat vice registrii (16) 27 slov
Cteni/zapis vice registrl (23) 4/4 slov

Predpokladany Isc sité <=1kA
Trvaly vystupni proud 2,4A4kHz
Maximalni pfechodovy proud 3,6 A60s
Vystupni frekvence frekvenéniho ménice 0,5...400 Hz
Jmenovita spinaci frekvence 4 kHz

Spinaci frekvence

2...16 kHz nastavitelna
4...16 kHz s koeficientem snizeni zatizeni

Brzdny moment

AZ 70% jmen. krouticiho momentu motoru bez brzdného rezistoru

Vyrovnani skluzu motoru

Nastavitelné
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Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Tovarni nastaveni

Vystupni napéti

200...240V 3 faz.

Elektrické pfipojeni

Svorka 3,5 mm2 AWG 12 L1, L2, L3, U, V, W, PA, PC

Utahovaci moment

0,8 N.m

Izolace

Elektrickd mezi napajenim a ovladanim

Zdroj

Interni napéjeni pro potenciometr zadané hodnoty 5V DC 4,75...5,25V 10 mA

ochrana obvodu proti pfetizeni a zkratu

Interni napajeni pro logické vstupy 24 V DC 20,4...28,8 V 100 mA ochrana obvodu

proti pretizeni a zkratu

Pocet analog. vstupl

1

Typ analogového vstupu

Konfigurovatelny proud Al1 0...20 mA 250 Q
Konfigurovatelné napéti Al1 0...10 V 30 kQ
Konfigurovatelné napéti Al1 0...5 V 30 kQ

Pocet diskrétnich vstupt
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Typ diskrétniho vstupu

Programovatelny LI1...L14 24 V 18...30 V

Typ logiky Negativni logika (spotfebi¢) > 16 V <10 V 3,5 kOhm
Pozitivni logika (zdroj) 0..< 5V > 11V
Doba vzorkovani 20 ms +/- 1 ms logic input

10 ms analogue input

Line&rni odchylka

+/- 0,3 % maximalni hodnoty analogovy vstup

Pocet analogovych vystupt

1

Typ analogového vystupu

Napétovy soft. - konfigurovatelny AO1 0...10 V 470 Q 8 bitl
Proudovy soft. - konfigurovatelny AO1 0...20 mA 800 Q 8 bitl

Pocet diskr.vystupt

2

Typ diskrétniho vystupu

Logicky vystup LO+, LO-
Chranény reléovy vystup R1A, R1B, R1C 1V/Z

Minimalni spinaci proud

5 mA 24V DC logické relé

Maximalni spinaci proud

2 A 250 V AC indukéni cos ¢ = 0,4 L/R = 7 ms logické relé
2 A 30V DC indukéni cos ¢ =0,4 L/R =7 ms logické relé
3 A 250V AC odporova cos @ =1 L/R =0 ms logické relé
4 A 30V DC odporova cos ¢ =1 L/R =0 ms logické relé

Rozbéhové a dobéhové rampy

Linearni od 0 do 999,9 s
S
U

Brzdéni do klidového stavu

By DC injection <=30 s

Typ ochrany

Prepéti v napajeci siti

Podpéti v napéjeci siti

Nadproud mezi vystupnimi fazemi a zemi

Ochrana proti prehfati

Zkrat mezi fazemi motoru

Proti vypadku vst. faze v 3faz.obvodu

Tepelna ochrana motoru pomoci jednotky s trvalym vypodétem 2t

RozliSeni frekvence

0,1 Hz jednotka displeje
Prevodnik A/D, 10 bitG analogovy vstup

Casova konstanta

20 ms +/- 1 ms pro zménu zadané hodnoty

Oznaceni

CE

Pracovni poloha

Svisla +/- 10 stupnu

VySka 143 mm
Sitka 72 mm
Hloubka 121,2 mm
Hmotnost pfistroje 0,7 kg
Funkénost Zakladni

Typické aplikace

Komeréni zafizeni

Volba aplikace s frekvenénim ménic¢em

Commercial equipment : mixer
Commercial equipment : other application
Textile : ironing

Typ motorového spoustéce

Frekvenéni ménic¢

Zivotni prostredi

elektromag.kompatibilita Test odolnosti proti rychlym elektrickym pfechodovym déjam/razdm trover 4 EN/IEC
61000-4-4
Test odolnosti proti elektrostatickému vyboji trovern 3 EN/IEC 61000-4-2
Test odolnosti proti vyzafovanému radiofrekvenénimu elektromagnetickému poli
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troveri 3 EN/IEC 61000-4-3

Odolnost proti ruSeni ve vedeni troven 3 EN/IEC 61000-4-6

Test odolnosti proti Spickam urovern 3 EN/IEC 61000-4-5

Test odolnosti proti poklestim a vypadkim napéti EN/IEC 61000-4-11

elmag. vyzafovani

Emise zafenim EMC prostfedi 1 kategorie C2 EN/IEC 61800-3 2...16 kHz stinény
motorovy kabel

Emise vedenim s integ. EMC filtrem prostfedi 1 kategorie C1 EN/IEC 61800-3 2, 4, 8,
12 a 16 kHz stinény motorovy kabel 5 m

Emise vedenim s integ. EMC filtrem prostfedi 1 kategorie C2 EN/IEC 61800-3 2...12
kHz stinény motorovy kabel 5 m

Emise vedenim s integ. EMC filtrem prostfedi 1 kategorie C2 EN/IEC 61800-3 2, 4 a
16 kHz stinény motorovy kabel 10 m

Emise vedenim s pfidavnym EMC filtrem prostfedi 1 kategorie C1 EN/IEC 61800-3
4...12 kHz stinény motorovy kabel 20 m

Emise vedenim s pfidavnym EMC filtrem prostredi 1 kategorie C2 EN/IEC 61800-3
4...12 kHz stinény motorovy kabel 50 m

Emise vedenim s pfidavnym EMC filtrem prostfedi 2 kategorie C3 EN/IEC 61800-3
4...12 kHz stinény motorovy kabel 50 m

certifikace vyrobku

CSA
C-Tick
GOST
NOM
UL

odolnost proti vibracim

1 gn EN/IEC 60068-2-6 13...200 Hz
1.5 mm peak to peak EN/IEC 60068-2-6 3...13 Hz drive unmounted on symmetrical
DIN rail

odolnost proti otfestim

15 gn EN/IEC 60068-2-27 11 ms

relativni vihkost

5...95 % bez kondenzace IEC 60068-2-3
5...95 % bez kapajici vody IEC 60068-2-3

teplota okoli pro uskladnéni

-25...70°C

teplota okolniho vzduchu pro provoz

40...60 °C se snizenim proudu 0 2,2 % na °C
-10...40 °C ochrany kryt demontovan z horni ¢asti ménice

pracovni nadmorska vySka

<= 1000 m bez snizeni zatiZzeni
>1000...2000 m se snizenim proudu 0 1 % na 100 m

Nabidka udrzitelnosti

udrZitelny stav nabidky

Vyrobek Green Premium

RoHS Vyhovuje - od 0901 - Schneider Electric prohlaSeni o shodé
REACh Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou
dokument o ekologickém profilu Dostupny
instrukce o ukonéeni Zivotnosti vyrobku Dostupny
Contractua warranty
Zaruéni Ihata 18 mésicl
Dimensions
Drive without EMC Conformity Kit
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Drive with EMC Conformity Kit
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Dimensions in mm
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Mounting Recommendations

Clearance for Vertical Mounting

i
i

=50 # 50
* 167 w147

i
|

Mounting Type B

n -
Remove the protective cover from the top of the drive.

Mounting Type C

=50 | * 4l
#1897 #1.97

Remove the protective cover from the top of the drive.

Single-Phase Power Supply Wiring Diagram
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Al Drive
KM1 Contactor (only if a control circuit is needed)

P1 2.2 kQ reference potentiometer. This can be replaced by a 10 kQ potentiometer (maximum).

Q1 Circuit breaker

(1) Negative logic (Sink)

(2) Positive logic (Source) (factory set configuration)
(3) 0..10 V or 0...20 mA

Recommended Schemes

2-Wire Control for Logic I/O with Internal Power Supply

LI1 : Forward
Lle : Reverse
A1l : Drive

3-Wire Control for Logic I/O with Internal Power Supply

LI1 : Stop
L12 : Forward
Lls: Reverse
Al : Drive

Analog Input Configured for Voltage with Internal Power Supply

(1) 2.2 kQ...10 kQ reference potentiometer
Al : Drive

Analog Input Configured for Current with Internal Power Supply
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(2) 0-20 mA 4-20 mA supply
Al : Drive

Connected as Positive Logic (Source) with External 24 vdc Supply
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(1) 24 vdc supply
Al : Drive

Connected as Negative Logic (Sink) with External 24 vdc supply

(1) 24 vdc supply
Al : Drive

Torque Curves
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Transient overtorque for 60 s
Transient overtorque for 2 s
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or power ratings < , derating is o instead o o at very low frequencies.
1) F ti 250 W, derating is 20% instead of 50% at low fi i

Self-cooled motor: continuous useful torque (1)
Force-cooled motor: continuous useful torque

Torque in overspeed at constant power (2)

(2) The nominal motor frequency and the maximum output frequency can be adjusted from 0.5 to 400 Hz. The mechanical overspeed

capability of the selected motor must be checked with the manufacturer.

Schneider
gElectric

6/6



